


Opis ogodiny

Bezczujnikowe, sterowane wektorowo
urzadzenie iS5 zapewnia bardziej
stabilna prace oraz zwieksza trwatos$¢ i
doktadnosc¢ stosowanych urzadzen.

Opcje

m Plytka komunikacyjna:
e RS-485

DeviceNet

F-Net

ModBus-RTU

ProfiBus DP

Rozszerzony modut wejsciowo-wyjsciowy

- Ptytka Sub-A:
3 wejscia wielofunkcyjne (izolowane)
3 wyjScia wielofunkcyjne (izolowane)
Pomocnicze wejscie analogowe
Miernik obcigzenia (0 — 10V)

- Plytka Sub-B:
WejScie impulsowe kodera
Wyjécie impulsowe kodera

- Plytka Sub-C:
3 wejscia wielofunkcyjne
3 wyjécia wielofunkcyjne
Pomocniczy analogowy ukfad
czestotliwosci odniesienia (izolowany)

m Kable do zdalnego sterowania za pomocg
klawiatury

m Uktady do dynamicznego hamowania dla
napedow 11~22kW

m Rezystory do hamowania dynamicznego

Wtasciwosci standardowe

Warto$ci znamionowe kW / napiecia:

e 1~ 30KM, napiecie zmienne 200-230V, 3 fazy
e 1~ 30KM, napiecie zmienne 380-460V, 3 fazy
Obudowa: IP00 ~ IP20

Typ przemiennika: modulacja szeroko$ci impulsow z
tranzystorem bipolarnym z izolowang bramka (IGBT)

Metoda sterowania: wektorowa bezczujnikowa
Czestotliwo$¢ nosna 1 ~ 15kHz

Czestotliwo$¢ wyjsciowa 0 ~ 400Hz

Odejmowana klawiatura (stuzaca do odczytywania i
wpisywania parametrow)

Inteligentne przyspieszanie/zwalnianie dla pracy bez
samoczynnego wytgczania
Automatyczna regulacja

3 wejscia wielofunkcyjne

2 wyjscia wielofunkcyjne
Wbudowane  sterowanie
rozniczkowe (PID)
Zadawane predkosci

Praca 2-, 3-przewodowa
Wielostanowe programowalne wzorce pracy
Automatyczne zwiekszanie momentu obrotowego
Hamowanie z uzyciem pradu statego
Zapobieganie utknigciom
Wbudowany uktad hamowania dla urzadzen 0.75 ~

proporcjonalno-catkowo-

7.5kW
Zastosowanie

Przesuwanie

Ciagniecie

Sterowanie wielosilnikowe (MMC - Multi Motor Control)
Przetwarzanie

Transport materiatow

Przetwarzanie tkanin

Uktad sterowania wentylatorem/pompg

Przeno$niki

Maszyna do mycia przemystowego, i tak dale;.

Zgodnos¢ z ogoélnoswiatowymi normami

Wymienione w UL i cUL dla Ameryki Pétnocnej

Oznaczone CE dla Europy (CE = Council of Europe =
Rada Europejska)

Procedury zapewniajgce jakos¢ regulowane przez
1ISO9001, 1ISO14000

c€ @ c@ 1ISO9001 1SO14000




Opis wiasciwosci i wskazowki utatwiajace wybor

Rozszerzeniowe plytki wejsciowo-wyjsciowe

Urzadzenie iS5 posiada kilka dodatkowych ptytek wejsciowo-
wyjsciowych, ktdre moga by¢ fatwo zamontowane w ztaczu
na ptytce sterujgcej. Kazda ptytka wejsciowo-wyjsciowa jest
znormalizowana dla okreslonych wymagan wejsciowo-
wyjsciowych. Trzy gtébwne ptytki wejsciowo-wyjsciowe to
~oub-board A”, ,Sub-board B” oraz ,Sub-board C”. Pomaga
to inzynierom zajmujgcych sie systemami w projektowaniu
najbardziej odpowiednich i opfacalnych  systemow
wykorzystujgcych niezbedng liczbe wejsé/wyjs¢ oraz funkcji.

Jest to rozwigzanie zapewniajgce mozliwos¢ rozbudowy oraz
wymiany w przypadku unowoczesniania lub zmiany systemu.

Parametry sterowania oraz szczegotowe funkcje dla tych
ptytek nie sg wyswietlane do czasu az ktoras z nich zostanie
podtgczona.

Ro6znorodnosc¢ interfejsow komunikacyjnych

Urzadzenie iS5 wspotpracuje z najbardziej popularnymi interfejsami komunikacyjnymi,
takimi jak Device Net, Profibus DP, Modbus-RTU, RS-485 oraz F-Net (zastrzezony
protokot LG dla komunikacji sterownikdw programowalnych LG).

Oprogramowanie ,Driveview™” zapewnia oparte na Window® komputerowe narzedzie
kontrolujgce poprzez RS-232 interfejsu portu klawiatury, z przechwytywaniem
graficznym, emulatorem klawiatury, edycjg parametréw i monitorem tekstowym.

Moze by¢ ono stosowane dla wszystkich napedow LG.
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Wbudowane sterowanie proporcjonalno-catkowo-rézniczkowe

Jest ono wazne w sterowaniu procesami. Wbudowany sterownik proporcjonalno-
catkowo-rozniczkowy (PID) kontroluje przeptyw, temperature, cisnienie, i tak dalej, z
uzyciem rachunku proporcjonalno-catkowo-rozniczkowego oraz wartosci sprzezenia
zwrotnego i wartosci odniesienia w zamknietej petli.

Szybki procesor centralny umozliwia tatwe i szybkie przeprowadzanie obliczen.




Bezczujnikowe sterowanie wektorowe

iS5 wykorzystuje algorytm bezczujnikowego sterowania wektorowego, oraz poprawia
nie tylko charakterystyke sterowania momentem obrotowym, ale réwniez kontrole
szybkosci w zmiennych warunkach spowodowanych zmianami obcigzenia.

Istotne jest to, ze iS5 wytwarza silny moment obrotowy w zakresie matych predkosci,
tak jak to pokazano ponizej.
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Automatyczna regulacja

Algorytm automatycznej regulacji iS5 powoduje automatyczne ustawienie parametréw
silnika. Umozliwia to rozwigzanie tradycyjnych trudnosci zwigzanych z rozruchem przy
oddawaniu do eksploatacji gtdéwnie przy matych predkosciach poprzez zmiane
obcigzenia i wytwarzanie matego momentu obrotowego.

Optymalne przyspieszanie i zwalnianie

W celu osiggniecia maksymalnego momentu obrotowego podczas przyspieszania i
zwalniania uruchamiana jest funkcja ,bez samoczynnego wylgczania”. 32-bitowy
cyfrowy procesor sygnatowy jednostki centralnej kontroluje wartos¢ pradu podczas
przyspieszania i zwalniania w celu zaprogramowania optymalnej krzywej znajdujacej sie
pod poziomem wyzwalania samoczynnego wytgczania.

Samoczynne
wylgczenie
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Krzywa tradycyjna Krzywa optymalna
Stopped = Zatrzymane Trigger = Uktad wyzwalajacy Mode = Tryb
CH = Ch = kanat Smoothing = Wygtadzanie AUTO = Automatyczny
DC = prad staty OFF = Wylaczone Type = Typ
div = dziatka (podziafki) BW = Szerokos¢ pasma EDGE = Zbocze
NORM = Normalne FULL = petne Delay = Opéznienie
Filter = Filtr Main = Gtéwne Hold Off = Wstrzymywanie
Offset = Przesuniecie Zoom = Powigkszenie MINIMUM = Minimum

Record length = Diugo$¢ rekordu
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Wskazéwki dotyczace wyboru parametrow znamionowych napedu

Stosowany silnik
200230V 00480V
Iy KM
075 1 SNO0N 56-2 SYI0EEG-4
15 2 ARGe5-E riRasA
23 3 SN BE-2 SVIZNEE-1
a7 5 BVOI7IBS-2 SVIMes4
B& 7.6 SVOERGEE SYSRES-1
75 10 BVOTSIBS SVOTSISS.
11 16 SM1088-2 SrHnia-4
16 26 SV SISE-E SVIGOISS4
135 25 1MR-L bl
22 o SVIR0ISE BVEMISH4
Nazewnictwo typow napedoéw
sV 008 iS5 -4
N
Naped LG Starvert
008 | 0.75kW IG5 | seriaiG5 -2 3 fazy 200~230V
015 | 1.5kW iS5 | seriaiS5 -4 | 3fazy 380~460V
iH seria* iH
220 29kW V5 seria iV5

* Naped iH posiada inne oznaczenie w kW.




Opis techniczny i potaczenia elektryczne

Specyfikacja klasy 200 ~ 230V (1 ~ 30 KM)

Typ napedu (SV___iS5- ) 008-2 | 015-2 | 022-2 | 037-2 | 055-2 | 075-2 | 110-2 | 150-2 | 185-2 | 220-2
Dane znamionowe [[KM] 1 2 3 5 7.5 10 15 20 25 30
silnika*" [kW] 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15 18.5 22
Wyjsciowe dane [Moc [kKVA]*” 1.9 3 4.5 6.1 9.1 12.2 17.5 22.9 28.2 33.5
znamionowe FLA [A] 5 8 12 16 24 32 46 60 74 88

Czestotliwo$¢ 0 ~ 400 Hz
Napiecie 200 ~ 230V*?
Wejsciowe dane [Napiecie 3 fazy 200 ~ 230V (¥10%)
znamionowe Czestotliwos$é 50 ~ 60 Hz (£5%)
Cigzar [kg] 46 | 46 | 48 | 49 | 75 | 77 | 138 | 143 | 194 | 20
Specyfikacja klasy 380 ~ 460V (1 ~ 30 KM)
Typ napedu (SV___iS5- ) 008-4 | 015-4 | 022-4 | 037-4 | 055-4 | 0754 | 110-4 | 150-4 | 185-4 | 2204
Dane znamionowe |[KM] 1 2 3 5 7.5 10 15 20 25 30
silnika*" [kW] 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15 18.5 22
Wyjsciowe dane |Moc [kVA]** 1.9 3 4.5 6.1 9.1 12.2 18.3 22.9 29.7 34.3
znamionowe FLAA] 2.5 4 6 8 12 16 24 30 39 45
Czestotliwos¢ 0~ 400 Hz
Napiecie 380 ~ 460V*?

Wejsciowe dane [Napiecie 3 fazy 380 ~ 460V (+10%)

znamionowe Czestotliwo$¢ 50 ~ 60 Hz (+5%)

Ciezar [kg] 46 | 46 | 48 | 49 [ 75 [ 77 [ 138 | 143 | 194 [ 20
Obwod hamowania Na ptytce Opcjonalny (ukfad

hamowania, rezystor)

Sredni moment obrotowy 100% 100% 100% 150%

Moment obrotowy [hamowania

hamowania Maksymalne hamowanie 5 sekund 5 sekund 5 sekund Sterowane przez uktad
ciagte hamowania **
Maksymalna wydajno$¢ | 30 (3)% dozwolonej | 30 (2)% dozwolonej [30 % dozwolonej| 10 % dozwolonej
nominalna wydajnosci wydajnosci wydajnosci wydajnosci nominalne;j

nominalnej nominalnej nominalnej

Sposoéb Wymuszone chtodzenie powietrzne

chtodzenia

Obudowa IPOO

*1) Wskazuje maksymalng moc mozliwg do wykorzystania w przypadku uzycia
standardowego 4-biegunowego silnika LG.

*2)
440V dla klasy 400V.

*3)

*4)

Moc znamionowa ( V3*V*| ) z uwzglednieniem wartosci 220V dla klasy 200V i

Maksymalne napiecie wyjsciowe nie bedzie wieksze od napiecia wejsciowego.
Mozna ustali¢ napiecie wyj$ciowe nizsze od napiecia wejsciowego.

Napedy 1 ~ 5KM posiadajg wbudowany wewnetrzny rezystor hamowania. Napedy

7.5 ~ 10 KM wymagajg zewnetrznego rezystora hamowania. Napedy 15 ~ 30 KM
wymagajg zewnetrznego uktadu hamowania oraz rezystora.




Sposob sterowania

Sterowanie napiecie/czestotliwos$¢, bezczujnikowe sterowanie
wektorowe (do wyboru)

Rozdzielczo$¢ nastawy czestotliwosci

Wzorzec cyfrowy: 0.01 Hz (ponizej 100 Hz), 0.1 Hz (powyzej 100 Hz)
Wzorzec analogowy: 0.03 Hz / 50 Hz

Doktadnos¢ czestotliwosci

Cyfrowa: 0.01% maksymalnej czestotliwosci wyjsciowej
Analogowa: 0.1% maksymalnej czestotliwosci wyjsciowej

Sterowanie  [Stosunek napiecie/czestotliwosé Liniowy, wzorzec kwadratowy, napiecie/czestotliwo$é wedtug
uzytkownika

Mozliwos$¢ przecigzenia 150% pradu znamionowego przez 1 minute, 200% pradu
znamionowego przez 0.5 s (charakterystyka odwrotnie proporcjonalna
do czasu)

Zwiekszanie momentu obrotowego Reczne zwigkszanie momentu obrotowego (0 ~ 15%), automatyczne
zwiekszanie momentu obrotowego

Sposéb obstugi Obstuga z uzyciem klawiatury / zacisku / transmisji danych
Ustalanie czestotliwosci Analogowe: 0 ~ 10V / 4 ~ 20mA / dodatkowy port z ptytki ,Sub”

g (0 ~10V)

.g Sygnat uruchomienia do przodu, do tytu

0 (Wielostanowy Mozna nastawi¢ do 8 predkosci (uzycie zacisku wielofunkcyjnego)

g Czas wielostanowego 0 ~ 6,000 sekund, dla kazdej nastawionej warto$ci mozna ustali¢ i

® |przyspieszania/zwalniania wybra¢ do 8 typdw (uzy¢ zacisku wielofunkcyjnego),

5 Wzorzec przyspieszania/zwalniania: wzorzec liniowy, wzorzec typu U,

iy wzorzec typu S

Zatrzymanie awaryjne Odtacza wyjscie napedu
Praca impulsowa Praca impulsowa
Praca automatyczna Praca wedtug sekwencji wewnetrznej poprzez ustawienie zacisku
wielofunkcyjnego (5 sposobdw x 8 stopni)
Kasowanie usterek Stan samoczynnego wytaczenia zostaje usuniety gdy aktywna jest
Obstuga ;‘ funkcja zabezpieczajaca
-g Stan pracy Wykrywanie poziomu czestotliwosci, alarm przecigzenia, utkniecie,
0, nadnapiecie, podnapiecie, przegrzanie napedu, praca, zatrzymanie,
;‘ stata predkos¢, zamiana przemiennik — sie¢ przemystowa, regulacja
] predkosci, cykl pracy automatycznej, sekwencja pracy automatycznej
S [Wyijscie usterki Wyjscie stykowe (30A, 30C, 30B) — prad zmienny 250V 1A, prad staty
& 30V 1A
Wskaznik Wybra¢ 1 z czestotliwosci wyjsciowej, pradu wyj$ciowego, napiecia
wyjéciowego, napiecia statego (impuls wyjsciowy: 500Hz, napigcie
wyjéciowe: 0 ~ 10V)

Funkcja pracy Hamowanie statoprgdowe, warto$¢ graniczna czestotliwosci, skok
czestotliwosci, druga funkcja, kompensacja poslizgu, zabezpieczenie
przed obrotem ,do tytu”, automatyczne wznowienie pracy, zamiana
przemiennik — sie¢ przemystowa, automatyczna regulacja, sterowanie
proporcjonalno-catkowo-rézniczkowe (PID)

Samoczynne wytaczenie napedu Nadnapiecie, podnapiecie, przetezenie, rozwarcie bezpiecznika
topikowego, usterka zwigzang z uziemieniem (masa), przegrzanie

Funkcja napedu, przegrzanie silnika, brak fazy wyjsciowej, zabezpieczenie

zabezpieczajaca

przecigzeniowe, usterka zewnetrzna 1, 2, btad komunikaciji, brak
sygnatu sterujgcego predkosci, usterka sprzetowa, usterka zwigzana z
opcja, i tak dalej

Alarm przemiennika

Zabezpieczenie przed utknieciem, alarm przecigzenia

Chwilowa strata mocy (zasilania)

Mniej niz 15 milisekund: praca ciagta, wiecej niz 15 milisekund:
mozliwe automatyczne wznowienie pracy

Klawiatura z
wyswietlaczem

Informacje o pracy

Czestotliwo$¢ wyjsciowa, prad wyjsciowy, napiecie wyjsciowe,
nastawiona warto$¢ czestotliwosci, predkosc¢ robocza, napiecie state

Informacje o samoczynnym wytgczeniu

Wskazuje usterke w przypadku aktywowania funkcji zabezpieczajacej,
przechowuje w pamigci do 5 usterek

Srodowisko

Temperatura otoczenia

-10°C ~ 40°C

Temperatura przechowywania

-20°C ~ 65°C

Wilgotnos$é otoczenia

Maksymalna wilgotno$¢ wzgledna 90% (brak kondensac;ji)

Wysokos¢ . Drgania

Ponizej 1,000 m - ponizej 5.9 m/s? (= 0.69)

Miejsca zastosowan

Brak gazu korozyjnego, gazu palnego, rozpylonego oleju, lub pytu




Potaczenia elektryczne Uktad

dynamicznego

hamowania | yk¢ AD DYNAMICZNEGO
HAMOWANIA (OPCJA)™
Rezystor dynamicznego

DLAWIK SZYNY | hamowania
ZBIORCZEJ PRADU [p[n]et]ez
STALEGO (OPCJA)®

Dtawik szyny zbiorczej Rezystor dynamicznego

pradu statego 1 hamowania

MCCB (OPCJA)* P1" P2 N

R U
30
230/460V Vv
50/60Hz

Ruch do przodu/zatrzymanie ' Miernik czestotliwosci wyj$ciowej

FX

(0 - 10V : wyjscie impulsowe)
Ruch do tytu/zatrzymanie! —— .
—0 — RX 56
Blok bramki napedu i |
pe! 55— BX
Kasowanie usterek . ﬁ ' RST
Impulsowanie S
P o O JOG
Wejscie wielofunkcyjne 1 ! P
: T Nastawa fabryczna
Wejscie wielofunkcyjne 2 1 ‘Predkosc-L’ (mata)
o O P2 & ‘Predkosé-M' (srednia)
Wejscie wielofunkcyjne 3+ e Predkos¢-H' (duza)
O O P3
i : —0 Przekaznik wyjécia usterki
Zacisk wspélny ! prad zmienny: mniej niz 250V, 1A
CM prad staly: mniej niz 30V, 1A
BL—n
Potencjometr
(1, 1120) Zasilanie dla AXA—DO Przekaznik 1 wyjscia wielofunkcyjnego
VR sygnalu predkosci: prad zmie.nny:_n_mi_elj niz 250V, 1A
+12V. 100mA prad stally. mniej niz 30V, 1A )
' BXB —p Warto$¢ nastawiona fabrycznie: ‘PRACA’
y1 Wejscie sygnatu predkosci:
0~10V
Wejscie sygnatu predkosci:
I 4~20mA (2500)
Wspdiny dla
G \R, V1, |
Wejscie sygnatu predkosci “
Uwaga) ,®” 0znacza zaciski glbwnego obwodu, ,,0” oznacza zaciski obwodu sterowania.

1. Konfiguracja zaciskow jest r6zna w zaleznosci od nazwy typu.
Zacisk ‘P’ jest dostepny w napedach od 5.5 do 7.5 kW. ‘P1’ i ‘P2’ dostepne sa w napedach od 11 do 22 kW. Zaciski
‘B1’ i ‘B2’ sg przeznaczone dla rezystora hamowania lub podigczenia. ‘P1’ i ‘P2’ przeznaczone sg dla uktadu
hamowania.

2. Analogowy sygnat sterujacy hamowania moze by¢ ustalany napieciem, pradem, oraz obiema tymi wielko$ciami.

3. Podczas instalowania dtawika dla pradu statego nalezy usuna¢ wspélng szyne zbiorczg znajdujaca sie pomigdzy P1
i P2.

4. Napedy 0.75~ 7.5 kW posiadajg wlasny obwod hamowania. Rezystor hamowania instalowany jest tylko dla
napedow 0.75~ 3.7 kW. Napedy 11 ~22kW wymagajg opcjonalnego uktadu hamowania i rezystora do
dynamicznego hamowania.




Konfiguracja zaciskéw, klawiatura i struktura parametréow

Konfiguracja zaciskow zasilania

Symbol Funkcja

R

S Wejscie zasilania pragdem zmiennym (3 fazy, napiecie zmienne 200~230 V dla

T uktadow ,-2” oraz napiecie zmienne 380~460 V dla uktadow ,-4”).

U

\' Zaciski wyjsciowe 3 faz do silnika.

W

P Zaciski szyny zbiorczej dodatniego napiecia statego, zaciski podtaczeniowe
cewki dtawikowe] (dtawika) szyny zbiorczej napiecia statego. Zaciski te sg
dostepne dla napedéw od 5.5 do 7.5kW z zewnetrznym rezystorem
hamowania gdy zastosowanie wymaga momentu obrotowego hamowania
powyzej 30% dozwolonej wydajnosci nominalne;j.

P1 Zaciski szyny zbiorczej dodatniego napiecia statego, zaciski podtgczeniowe

p2 cewki diawikowej (dtawika) szyny zbiorczej napiecia statego. Zaciski te sg
dostepne dla napedow od 11 do 22kW =z zewnetrznym ukiadem
dynamicznego hamowania. Gdy uktad dynamicznego hamowania nie jest
uzywany, to zaciski te sg zwarte.

B1 Zaciski do podtgczenia rezystora dynamicznego hamowania. Zaciski te sg

g2 |dostepne dla napedéw od 0.75 do 3.7kW w celu podigczenia zewnetrznego
rezystora hamowania.

N Zacisk szyny zbiorczej ujemnego napiecia statego.

G Masa podstawy montazowej (w zaleznosci od typu urzadzenia zacisk masy

(,G”) moze znajdowac sie na radiatorze zamiast na listwie zaciskowe;j).
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Konfiguracja zaciskow sterowania

Typ Symbol |Nazwa Opis
Wybor funkcji P1, P2, P3 |Wejscie wielofunkcyjne 1,2,3 |Uzywane dla wejscia wielofunkcyjnego. Fabryczna warto$¢
styku standardowa nastawiona na czestotliwos$¢ cyklu 1, 2, 3.
rozruchowego FX Sygnat sterujacy ruchudo  |Ruch do przodu w przypadku zwarcia i zatrzymanie w
przodu przypadku rozwarcia.
RX Sygnat sterujacy ruchu do Ruch do tytlu w przypadku zwarcia i zatrzymanie w przypadku
tytu rozwarcia.
JOG Sygnat odniesienia Praca z czestotliwoscig impulsowania gdy sygnat
czestotliwosci impulsowania |impulsowania odpowiada stanowi wigczenia (ON). Kierunek
ustala sie sygnatem FX (lub RX).

BX Blok bramki napedu Gdy sygnat BX odpowiada stanowi wtgczenia (ON), to wyjscie
napedu jest odtgczane. Gdy silnik wykorzystuje do
zatrzymania hamulec mechaniczny, to do odtgczenia sygnatu

;‘ wyjsciowego uzywa sie BX. Nalezy zachowaé ostroznosé,
.g poniewaz gdy sygnat BX, ktéry nie odtgcza poprzez
0 blokowanie, znajduje sie w stanie odpowiadajacym wytgczeniu
g (OFF), a sygnat FX (lub sygnat RX) jest w stanie wigczenia
= (ON), to silnik kontynuuje prace.

5 RST Kasowanie usterki Stuzy do zwalniania stanu zabezpieczenia gdy uktad
Iy zabezpieczajacy jest aktywny.

Analogowy/cyfrowy CM Przewdd wspdlny sekwencji |UZzywany jako zacisk wspdlny dla zaciskdw wejs¢ stykow.

NC - Nie uzywane.

VR Zasilanie nastawiania Stosuje sie jako =zasilanie dla analogowego nastawiania

czestotliwosci (+12V) czestotliwosci. Maksymalna wydajno$¢ wynosi +12V, 100mA.

V1 Sygnat odniesienia Uzywany jako sygnat odniesienia czestotliwosci, jako sygnat

czestotliwosci (napiecie) wejéciowy wykorzystywane jest napiecie 0-10V. Rezystancja
wejsciowa wynosi 20k.
| Sygnat odniesienia Uzywany jako sygnat odniesienia czestotliwosci, jako sygnat
czestotliwosci (prad) wejsciowy  wykorzystywany jest prad staty 4-20mA.
Rezystancja wejsciowa wynosi 250.
5G Wspdlny zacisk nastawiania (Zacisk wspdlny dla analogowego sygnatu odniesienia
czestotliwosci czestotliwosci oraz FM (dla kontroli).
Impuls FM Wyjscie analogowe/cyfrowe [Dostarcza jednego z nastepujacych sygnatéw: czestotliwo$é
(do kontroli zewnetrznej) wyjsciowa, prad wyjsciowy, napiecie wyjsciowe, napiecie
potaczenia statopradowego.
; Nastawiong  fabrycznie  warto$cia  standardowg  jest
o czestotliwos¢ wyjsciowa. Maksymalne napiecie wyjsciowe oraz
V] prad wyjsciowy wynoszg: 0-12V, 1mA.
§ Czestotliwo$¢ wyjsciowa nastawiona jest na 500Hz.
= Styk 30A,30C,30B |Wyjscie styku usterki Jest aktywowane gdy dziata funkcja zabezpieczajgca. Prad
g zmienny: 250V 1A lub mniej, prad staty: 30V 1A lub mniej.
2 Usterka: 30A-30C zwarte (30B-30C rozwarte).
) Normalnie: 30B-30C zwarte (30A-30C rozwarte).

AXA,AXC [Wyjscie wielofunkcyjne Uzywa sie po zdefiniowaniu wielofunkcyjnego zacisku
wyjsciowego. Pragd zmienny: 250V 1A lub mniej, prad staty:
30V 1A lub mniej.

© RS232 CN3 Ztacze komunikacyjne Uzy¢ zlacza klawiatury. Do komunikacji RS232 uzy¢ ztacza
‘O] klawiatury. Do komunikacji RS485 odtaczy¢ klawiature i
g podtaczy¢ konwerter RS232-RS485.

5

£

o
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Klawiatura

1. Klawiatura z wyswietlaczem ciektokrystalicznym

25

LSS ILSS LSS,

e LSS STS

LC-200

(oo (] (o )
B0

Klawisz/dioda
swiecaca (LED)

Nazwa

Opis

MODE Klawisz trybu Klawisz trybu umozliwia przechodzenie
przez siedem grup programowych: DRV,
FUN1, FUN2, I/O, (EXT), (COM) oraz APP.
PROG Klawisz programowania |Klawisz programowania stuzy do wtgczania
trybu programowania w celu
przeprowadzenia zmiany danych.
ENT Klawisz wprowadzania Klawisz wprowadzania stuzy do
wprowadzania zmienionych parametrow.
A UP Klawisz strzatki ,w goére” | Strzaiki ,w gore” i ,w dét” stuzg do
Vv DOWN Klawisz strzatki ,w dot” | poruszania sie wsrod zestawu danych oraz
do ich zmieniania.
SHIFT/ESC |Klawisz przesuniecia Klawisz ten stuzy do przesuwania kursora
na wyswietlaczu w trybie programowania.
Klawisz wyjscia Klawisz ten stuzy do przesuwania kodu
programowego z dowolnego kodu
programowego na DRV0O.
REV Klawisz ,do tytu” Klawisz pracy wstecznej uzywany jest gdy
silnik ma pracowac w kierunku wstecznym.
STOP/RESET |Klawisz zatrzymania Klawisz zatrzymania zatrzymuje pracujacy
silnik.
Klawisz kasowania Klawisz kasowania stuzy do kasowania
usterek.
FWD Klawisz ,do przodu” Klawisz ruchu ,do przodu” uzywany jest
gdy silnik ma obracac¢ sie do przodu.
Dioda Wskaznik ,do tytu” Dioda swiecaca mruga gdy naped

swiecaca REV

przyspiesza lub zwalnia podczas ruchu ,do
tytu”.

Dioda Wskaznik Dioda swiecgca mruga w przypadku
swiecaca zatrzymania/kasowania |wystgpienia usterki.
STOP/RESET
Dioda Wskaznik ruchu ,do Dioda swiecgca mruga gdy naped

swiecaca FWD

przodu”

przyspiesza lub zwalnia podczas ruchu ,do
przodu”.
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2. Klawiatura z diodami elektroluminescencyjnymi (7-segmentéw)

o)

o o 0 o o

-~

(2] (=] (]
RESET

Pokretto Pokretto kodera Uzywane jest do przechodzenia przez
kodera siedem grup parametrow oraz kodow
parametrow. Uzywa sie go rowniez do
zmiany danych poprzez obroét pokretta.
PROG/ENT |Klawisz programowania/ |Stuzy do wejscia do trybu programowania
wprowadzania w celu dokonania zmiany danych oraz
wprowadzenia zmienionych danych.
SHIFT/ESC |Klawisz przesuniecia Stuzy do wejscia do trybu programowania
w celu dokonania zmiany danych oraz
wprowadzenia zmienionych danych.
Klawisz wyjscia Klawisz ten stuzy do przesuwania kursora
na wyswietlaczu w trybie programowania.
STOP/RESET |Klawisz zatrzymania Stuzy do zatrzymania pracujgcego
napedu.
Klawisz kasowania Uzywa sie do kasowania usterki.
RUN Klawisz uruchomienia Stuzy do uruchomienia napedu. Kierunek
obrotu silnika ustala sie w DRV13.
Dioda Wskaznik Swieci w stanie zatrzymania (Stop) i
swiecaca zatrzymania/usterki mruga w przypadku wystgpienia usterki.
STOP/RESET
Dioda Wskaznik pracy Dioda swiecaca swieci w stanie pracy

swiecaca RUN

(Run) i mruga podczas przyspieszania i
zwalniania.

Dioda Wskaznik grupy napedu |Mruga w grupie napedu.
swiecaca DRV
Dioda Wskaznik grupy Funkcji 1 | Mruga w grupie Funkcji 1 (Function 1).
swiecaca FU1
Dioda Wskaznik grupy Funkcji 2 | Mruga w grupie funkcji 2 (Function 2).
swiecaca FU2
Dioda Wskaznik grupy Mruga w grupie wejsciowo-wyjsciowe;j
swiecaca I/0 | wejsciowo-wyjsciowej I/O | (1/0O).
Dioda Wskaznik grupy ptytki Mruga w grupie ptytki ,Sub” (Sub-board).
swiecaca EXT |,Sub”
Dioda Wskaznik grupy ptytki Mruga w grupie ptytki opcji (Option
swiecaca opcji board).
/O+EXT
Dioda Wskaznik grupy Mruga w grupie zastosowania
swiecaca zastosowania (Application).
/O+EXT+FU2
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Grupa parametrow

Klawiatura z .
Grupa o Klawiatura .
. wysSwietlaczem Opis
parametrow . . 7-segmentowa
cieklokrystalicznym
Swieci dioda |Czestotliwo$é sygnatu sterujacego,
Naped DRV Swiecgca czas przyspieszania/zwalniania, i tak
DRV. dalej. Podstawowe parametry.
Maksymalna czestotliwos¢, wartos¢
Funkcja 1p FU1 Swieci FU1. zwugksz_ema momentu o_brotowego, [
tak dalej. Parametry zwigzane z
podstawowymi funkcjami.
Skoki czestotliwosci, maksymalna /
Funkcja 2 FU2 Swieci FU2, |Minimalna wartosc graniczna
czestotliwosci i tak dalej. Parametry
zwigzane z funkcjg zastosowania.
Ustawienia zwigzane z zaciskiem
Wejscie / AL wielofunkcyjnym, praca
Wyjscie Vo Swieci /0. automatyczna i tak dalej. Parametr
potrzebny do pracy sekwencyjne;.
Ptytka EXT Swieci EXT. Wyswetlane w przypadku”
zewnetrzna zainstalowania ptytki ,Sub”.
Swiec AW
Komunikacja COM 4 Wysmetlane w przypadkg
I/O + EXT. zainstalowania ptytki opcji.
. Swiecy Parametry zwigzane z okre$lonym
Zastosowanie APP /O+EXT+FU2. | zastosowaniem.
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Uktad parametrow

1. Klawiatura z wyswietlaczem ciektokrystalicznym

Grupa napedu

Grupa funkcyjna 1

Grupa funkcyjna 2

Grupa wej$ciowo-

Drive Function1 Function2 wyjéciowa I/O
z
DRV TAK B.8A J. Jumpe coad Fuz  Jume coad 10 Jure coad
BE STP &8.00H= i @8 38 [5]5] i
DRV FAcc. time FUL Fum probibit FU2 last trip=1 1.0 Wi filter
a1 18.8=ec a3 More @1 a1 18ms
DR time FUL fFcc.Pattern FUz2 last trip-2 I-0 Wiuveoltxl
5=} ..El.Ei:e-: a5 L inear @2 Bz g, eav
DRV Driwe mode c.Pattern FUz2 last trip=3 1.0 Wi freasl
az FaesRs=1 @3 |z 8. B2H=
ORY  Fres mode FLIl Stop mode FUZ last trip=4 I-0 W1 woltx2
B4 Heupad=1 Decel B4 B4 168 . 28
ORY Step freqa-1 FLIJ. DeStualue FUz2 last trip=%5 I-0 Vi freauz2
as 18. BEH= Sex a5 |z &3 . BEH=
g Hfj [% l’ =
DRV Fault FUi  Stall Lewsl FU2 Para. 1--- -0 Seal 20
iz [=IE] 158 [=15] Forward
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2. Klawiatura z diodami elektroluminescencyjnymi (7-segmentowa)

IRV FU1 FU2 1.0 EXT
*® 0 O o 0

DRV
A

oog-

IRV FU1 FU2 1.0 EXT
¢ 0 O O O
FUi FU2 1.0 EXT
O o 9 o

=)

| =21,

&)

IRV FU1 FU2 1.0

DRV FUL FU2 1.0 EXT

FU1 20 ,g; [t T
y, BEERE o BEEEW @ R

I= —— I||-- -~ le"»59
TYEERY - TR @ R

v° 22 ;g; I]le~="»/0g

Sposob obstugi

Sposot? Funkcja Nastawa funkcji
obstugi
Klawiatura |Sygnaly sterujgce uruchomienia / zatrzymania ustawia si¢ [DRV 03 : Klawiatura
tylko za pomoca klawiatury. Zwarcie zacisku FX lub RX DRV 04 : Klawiatura
powoduje wykonanie uruchomienia / zatrzymania. Warto$¢
odniesienia dla czestotliwoSci ustawia sie za pomocg
klawiatury.
Zacisk Sygnaty sterujgce uruchomienia / zatrzymania ustawia si¢ DRV 03 : Fx/Rx-1 lub -2
tyIko Za pomoca zacisku. Zwarcie zacisku FX lub RX DRV 04 : V1 lub | lub V1+I
powoduje wykonanie uruchomienia / zatrzymania. DRV 03 - Klawiatura-1 lub -2
Warto$¢ odniesienie dla czestotliwosci ustawia sie za
pomoca zacisku V1 lub | lub VA+1. DRV 04 - V1 lub I lub V1+l
Klawiatura i |Zwarcie zacisku FX lub RX powoduje wykonanie DRV 03 : Fx/Rx-1 lub -2
zacisk uruchomienia / zatrzymania. Warto$¢ odniesienia dla DRV 04 : Klawiatura-1 lub -2
czestotliwosci ustawia si¢ za pomoca klawiatury.
Plytka opcji |Obstuga z uzyciem dodatkowej ptytki ,Sub” lub ptytki opciji.

Ptytka ,Sub™ SUB-A, SUB B, .. SUB-H

Ptytka opciji: Device Net, Synchro, Profibus DP, Digital-in,
RS485, Modbus-RTU.
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Opisy parametrow programu

1. Grupa napedu
Wyswietlacz klawiatury Zakres nastawiania
Kod Opis Wyswietlacz 7-segmentowy Wyswietlacz 7-segmentowy Jednostki| Wartos¢ Regulowane
ciektokrystaliczny ciektokrystaliczny fabryczna |podczas pracy
DRV-00 [Czestotliwo$¢ wyjsciowa lub czestotliwo$¢ odniesienia Cmd.freq F lub r (DRV-13) od 0 do FU1-20 (czestotliwo$¢ maksymalna) 0.01 0.00 [Hz] Tak
Prad wyjsciowy (wyswietlacz ciekiokrystaliczny)
DRV-01 [Czas przyspieszania Acc.time 01 od 0 do 6000 0.1 10.0 [sek.] Tak
DRV-02 [Czas zwalniania Dec.time 02 od 0 do 6000 0.1 20.0 [sek.] Tak
DRV-03 [Tryb napedu (metoda uruchamiania/zatrzymywania) Drive mode 03 Klawiatura 0 1 Fx/Rx-1(1) Nie
Fx/Rx-1 1
Fx/Rx-2 2
DRV-04 [Tryb czestotliwosci (sposéb nastawiania czestotliwosci) Freq mode 04 Klawiatura-1 0 1 klawiatura-1(0) Nie
Klawiatura-2 1
V1 2
| 3
V1-I 4
DRV-05 [Czestotliwos$¢ taktowania 1 Step freqg-1 05 od FU1-22 do Fu1-20 (od czestotliwosci poczatkowej 0.01 10.00 [HZ] Tak
DRV-06 [Czestotliwo$¢ taktowania 2 Step freq-2 06 do czestotliwosci maksymalnej) - 20.00 [HZ] -
DRV-07 |Czestotliwo$é taktowania 3 Step freg-3 07 (Wartos¢ skuteczna pradu obcigzenia) - 30.00 [Hz] -
DRV-08 [Prad wyjsciowy Current 08 Predkos¢ silnika w obr./min. - # [A] -
DRV-09 (Predkos¢ silnika Speed 09 Napiecie potgczenia statoprgdowego wewnatrz - # [obr./min.] -
przemiennika
DRV-10 [Napiecie potaczenia statopradowego DC link Vtg 10 Wybrane w FU-73 (wys$wietlacz uzytkownika) - #[V] -
DRV-11 [Wybdr wyswietlacza uzytkownika User disp 11 - - - - Tak
DRV-12 [Wyswietlanie usterki Fault 12 Niedostepne 0 [do przodul] - Brak -
DRV-13 [Ustalanie kierunku silnika Not displayed 13 1 [do tytu] - 0 -
DRV-14 [Czestotliwo$¢ sygnatu sterujgcego/wyjsciowa Tar/Out Freq. 14 Czestotliwo$¢ sygnatu sterujgcego/wyjsciowa - # [Hz] Tak
DRV-15 [Czestotliwos¢ sygnatu sterujgcego/sprzezenia zwrotnego Ref/Fdb Freq. 15 Czestotliwos¢ sygnatu sterujacego/sprzezenia - # [Hz] Tak
DRV-20 [Wybér grupy FU1 Not displayed 20 Niedostepne Nacisna¢ klawisz - 1 Tak
DRV-21 [Wybdr grupy FU2 21 [PROG/ENT} - 1 Tak
DRV-22 [Wybdr grupy wejsciowo-wyjsciowej I/0 22 - 1 Tak
DRV-23 (Wybér grupy EXT 23 - 1 Tak
DRV-24 [Wybér grupy COM 24 - 1 Tak
DRV-25 [Wybér grupy APP 25 - 1 Tak
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2. Grupa funkcyjna 1 [FU1]

Wyswietlacz klawiatury

Zakres nastawiania

Kod Opis Wyswietlacz 7-segmentowy Wyswietlacz 7-segmentowy | Jednostki| Wartosé¢ Regulowane
ciektokrystaliczny cieklokrystaliczny fabryczna | podczas pracy
FU1-00 Skok do pozadanego numeru kodu Jump code Nie wyswietlane od 1do 99 Niedostepne 1 1 Tak
FU1-03 Zabezpieczenie przed uruchomieniem Run Prev. 3 Brak 0 1 Brak (0) Nie
Blokada ,do przodu” 1
Blokada ,do tytu” 2
FU1-05 Wzorzec przyspieszania Acc.pattern 5 Liniowy 0 1 Liniowy (0) Nie
Krzywa typu S 1
Krzywa typu U 2
Minimalny 3
Optymalny 4
FU1-06 Wzorzec zwalniania Dec.pattern 6 Liniowy 0 1 Liniowy (0) Nie
Krzywa typu S 1
Krzywa typu U 2
Minimalny 3
Optymalny 4
FU1-07[1] |Tryb zatrzymania Stop mode 7 Zwalnianie 0 1 Zwalnianie(0) Nie
Hamowanie statoprgdowe 1
Praca swobodna 2
FU1-08 Czestotliwo$¢ hamowania statopradowego z zasilaniem DCBr freq 8 od FU1-22 do 60 [Hz] 0.01 5.00 [HZ] Nie
FU1-09 Opdznienie wigczenia hamowania statopradowego z zasilaniem DCBIk 9 od 0 do 60 [sek.] 0.01 0.1 [sek.] Nie
FU1-10 Napiecie hamowania statopradowego z zasilaniem Dcbr value 10 od 0 do 200 [sek.] 1 50 [%] Nie
FU1-11 Czas hamowania statopragdowego z zasilaniem DcBr time 11 od 0 do 60 [sek.] 0.1 1.0 [sek.] Nie
FU1-12 Wiaczenie napiecia poczatkowego hamowania statoprgdowego z DcSt value 12 od 0 do 200 [sek.] 1 50 [%] Nie
zasilaniem
FU1-13 Czas uruchomienia hamowania statopragdowego z zasilaniem DcSt time 13 od 0 do 60 [sek.] 0.1 0.0 [sek.] Nie
FU1-20 Czestotliwo$¢ maksymalna Max freq 20 od 40 do 400 [HZ] 0.01 60.00 [HZ] Nie
FU1-21 Czestotliwo$¢ podstawowa Base freq 21 od 30 do FU1-20 0.01 60.00 [HZ] Nie
FU1-22 Czestotliwos$¢ poczatkowa Start freq 22 od 0.01 do 10 [HZ] 0.01 0.50 [HZ] Nie
FU1-23[2] |Wybdr wartosci granicznej czestotliwosci Freq limit 23 Nie 0 1 Nie (0) Nie
Tak 1
FU1-24 Dolna czestotliwos¢ graniczna F-limit Lo 24 od FU1-22 do Fu1-25 0.01 0.50 [HZ] Nie
FU1-25 Gorna czestotliwo$¢ graniczna F-limit Hi 25 od FU1-22 do Fu1-25 0.01 60.00 [HZ] Nie
FU1-26 Wybér recznego/automatycznego zwiekszania momentu Torque boost 26 Reczne 0 1 Reczne (0) Nie
obrotowego Fwd boost Automatyczne 1
FU1-27 Zwiekszenie momentu obrotowego w kierunku ,do przodu” Rev boost 27 od 0 do 15 [%] 0.01 2.0 [%] Nie
FU1-28 Zwiekszenie momentu obrotowego w kierunku ,do tytu” V/F pattern 28 od 0do 15 [% 1 2.0 [%] Nie
FU1-29[3] |Wzorzec wolty/herce 29 Liniowy 0 0.01 Liniowy (0) Nie
Kwadratowy 1 1
Napiecie/czestotliwosé (V/F) 2

uzytkownika
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Wyswietlacz klawiatury

Zakres nastawiania

Kod Opis Wyswietlacz 7-segmentowy Wyswietlacz 7-segmentowy |Jednostki| Wartos¢ Regulowane
ciektokrystaliczny ciektokrystaliczny fabryczna | podczas pracy
FU1-30 Napiecie/czestotliwo$¢ uzytkownika (V/F) — Czestotliwosé 1 User freq 1 30 od 0 do FU1-20 0.01 15 [HZ] Nie
FU1-31 Napiecie/czestotliwosé uzytkownika (V/F) — Napiecie 1 User volt 1 31 od 0 do 100 [%] 1 25 [%] Nie
FU1-32 Napiecie/czestotliwo$¢ uzytkownika (V/F) — Czestotliwos¢ 2 User freq 2 32 od 0 do FU1-20 0.01 30.00 [Hz] Nie
FU1-33 Napiecie/czestotliwos¢ uzytkownika (V/F) — Napiecie 2 User volt 2 33 od 0 do 100 [%] 1 50 [%] Nie
FU1-34 Napiecie/czestotliwosé uzytkownika (V/F) — Czestotliwo$¢ 3 User freq 3 34 od 0 do FU1-20 45 [HZ] Nie
FU1-35 Napiecie/czestotliwos¢ uzytkownika (V/F) — Napiecie 3 User volt 3 35 od 0 do 100 [%] 75 [%] Nie
FU1-36 Napiecie/czestotliwosé uzytkownika (V/F) — Czestotliwo$¢ 4 User freq 4 36 od 0 do FU1-20 60.00 [Hz] Nie
FU1-37 Napiecie/czestotliwos¢ uzytkownika (V/F) — Napiecie 4 User volt 4 37 od 0 do 100 [%] 100 [%] Nie
FU1-38 Regulacja napigecia wyjsciowego Volt control 38 od 40 do 110.0 [%] 100.0 [%] Nie
FU1-39 Poziom oszczedzania energii F39 Energy save 39 od 0 do 30 [% 0 [%] Tak
FU1-50[4] |Wybor elektronicznego uktadu termicznego ETH select 50 Nie 0 Nie (0) Tak
Tak 1
FU1-51 Poziom termiczny uktadu elektronicznego dla 1 minuty ETH 1min 51 od FU1-52 do 200 [%] 1 150 [%] Tak
FU1-52 Poziom termiczny uktadu elektronicznego dla pracy ciagtej ETH cont 52 od 50 do FU1-51 1 100 [%] Tak
FU1-53 Wybér charakterystyki termicznej uktadu elektronicznego (typ Motor type 53 Chtodzenie wtasne 0 1 Chtodzenie Tak
silnika) Chiodzenie wymuszone 1 wiasne (0)
FU1-54 Poziom ostrzegawczy przecigzenia OL level 54 od 30 do 150 [%] 1 150 [%] Tak
FU1-55 Czas trwania ostrzezenia o przeciazeniu OL time 55 od 0 do 30 [sek.] 0.1 10.00 [sek.] Tak
FU1-56 Wyboér samoczynnego wytgczenia spowodowanego przecigzeniem OLT select 56 Nie 0 1 Tak (1) Tak
Tak 1
FU1-57 Poziom samoczynnego wytgczenia spowodowanego OLT level 57 od 30 do 150 [%] 1 180 [%] Tak
przecigzeniem
FU1-58 Czas opodznienia samoczynnego wytaczenia spowodowanego OLT time 58 od 0 do 60 [sek.] 1 60.0 [sek.] Tak
przecigzeniem
FU1-59 Wybér trybu zapobiegania utknieciu Stall prev. 59 od 000 do 111 (ustawianie bitowe) bit 000 Nie
FU1-60 Poziom zapobiegania utknieciu Stall level 60 od 30 do 150 [%] 1 150 [%] Nie
FU1-99 Kod zwrotny Not display 99 Niedostepne [PROG/ENT] 1 1 Tak
lub
[SHIFT/ESC]
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3. Grupa funkcyjna 2 [FU2]

Wyswietlacz klawiatury Zakres nastawiania Regulowane
Kod Opis Wyswietlacz 7-segmentowy Wyswietlacz 7-segmentowy | Jednostki Wartos¢ podczas
cieklokrystaliczny ciektokrystaliczny fabryczna pracy
FU2-00 Skok do pozadanego numeru kodu Jump code Nie od 1do 99 Niedostepne 1 30 Tak
wyswietlane
FU2-01 Historia poprzedniej usterki 1 Last trip-1 1 Naciskajac klawisz [PROG] oraz [ A] mozna 1 Brak (0) -
FU2-02 Historia poprzedniej usterki 2 Last trip-2 2 zobaczy¢ wartos$¢ czestotliwosci, pradu, oraz
FU2-03  [Historia poprzedniej usterki 3 Last trip-3 3 stan pracy w czasie usterki.
FU2-04 Historia poprzedniej usterki 4 Last trip-4 4
FU2-05 Historia poprzedniej usterki 5 Last trip-5 5
FU2-06 Kasowanie historii usterek Erase trips 6 Nie 0 1 Nie (0) Tak
Tak 1
FU2-07 Czestotliwosc¢ sterowanej przerwy Dwell freq 7 od FU1-22 do FU1-20 (od czestotliwosci 0.01 5.00 [HZ] Nie
poczatkowej do czestotliwosci maksymalnej)
FU2-08 Czas sterowanej przerwy Dwell time 8 od 0 do 10 [sek.] 0.1 0.0 [sek.] Nie
FU2-10[5] [Wybor skoku czestotliwosci Jump Freq 10 Nie 0 1 Nie (0) Nie
Tak 1
FU2-11 Czestotliwo$¢ skoku 1 niska Jump lo 1 11 od Fu1-22 do FU2-12 0.01 10.00 [Hz] Nie
FU2-12 Czestotliwo$¢ skoku 1 wysoka Jump Hi 1 12 od Fu1-11 do FU2-20 0.01 15.00 [HZ] Nie
FU2-13 Czestotliwo$¢ skoku 2 niska Jump lo 2 13 od Fu1-22 do FU2-14 0.01 20.00 [Hz] Nie
FU2-14 Czestotliwo$¢ skoku 2 wysoka Jump Hi 2 14 od Fu1-13 do FU2-20 0.01 25.00 [HZ] Nie
FU2-15 Czestotliwo$S¢ skoku 3 niska Jump lo 3 15 od Fu1-22 do FU2-16 0.01 30.00 [HZz] Nie
FU2-16 Czestotliwos¢ skoku 3 wysoka Jump Hi 3 16 od Fu1-15 do FU2-20 0.01 35.00 [Hz] Nie
FU2-17 Warto$¢ poczatkowa krzywej typu S Start Curve 19 0 - 100 [%] 1 40 [%] Nie
FU2-18 Warto$¢ koncowa krzywej End curve 19 0 - 100 [%] 1 40 [%] Nie
FU2-19 Zabezpieczenie przed utratg fazy wejsciowej/wyjsciowej Trip select 19 od 00 do 11 (ustawianie bitowe) - 00 Tak
FU2-20 Wybor uruchomienia po wigczeniu Power-on run 20 Nie 0 1 Nie (0) Tak
Tak 1
FU2-21 Wznowienie pracy po kasowaniu usterki RST restart 21 Nie 0 Nie (0) Tak
Tak 1
FU2-22 Wybor regulacji predkosci Speed Search 22 od 0000 do 1111 (ustawianie bitowe) - 0000 Nie
FU2-23 Poziom wartosci granicznej pradu podczas regulacji predkosci SS Sup-Curr 23 od 80 do 200 [%] 1 100 [%] Tak
FU2-24 Wzmocnienie uktadu proporcjonalnego (P) podczas regulacji predkosci SS P-gain 24 od 0 do 30000 1 100 Tak
FU2-25 Wzmocnienie ukiadu rézniczkujacego (1) podczas regulacji predkosci SS I-gain 25 od 0 do 30000 1 1000 Tak
FU2-26 Numer préby automatycznego wznowienia pracy Retry number 26 od 0do 10 1 0 Tak
FU2-27 Czas opoznienia przed automatycznym wznowieniem pracy Retry Delay 27 od 0 do 60 [sek.] 0.1 1.0 [sek.] Tak
FU2-30 Wybdr silnika o okreslonej mocy znamionowej Motor select 30 0.75kW 0 1 [6] Nie
1.5kW 1
2.2kW 2
3.7kwW 3
5.5kW 4
7.5kW 5
11.0kW 6
15.0kW 7
18.5kW 8
22.0kW 9

-20 -




Wyswietlacz

klawiatury

Zakres nastawiania

Regulowane

Kod Opis Wyswietlacz 7-segmentowy Wyswietlacz 7-segmentowy | Jednostki Wartos¢ podczas
cieklokrystaliczny ciektokrystaliczny fabryczna pracy
FU2-31 llos$¢ biegundw silnika Pole number 31 od 2do 12 1 4 Nie
FU2-32 Znamionowy poslizg silnika Rated-Slip 32 od 0 do 10 [Hz] 0.01 [7] Nie
FU2-33 Warto$¢ skuteczna znamionowego pradu silnika Rated-Curr 33 od 1 do 200 [A] 1 Nie
FU2-34 Warto$¢ skuteczna pradu jatowego silnika Noload-Curr 34 od 0.5 do 200 [A] 1 Nie
FU2-36 Sprawnos¢ silnika Efficiency 36 od 70 do 100 [%] 1 Nie
FU2-37 Bezwtadnos¢ obcigzenia Inertia rate 37 od 0do 1 1 0 Nie
FU2-39 Czestotliwos$¢ nosna Carrier freq 38 od 1 do 15 [kHz] 1 5 [Hz] Tak
FU2-40[8] [Wybor trybu sterowania Control mode 40 Napiecie/czestotliwosé (V/F) 0 1 V/F [0] Nie
Kompensacja poslizgu 1
PID 2
Bezczujnikowe 3
FU2-41 Wybodr sygnatu sprzezenia zwrotnego sterowania proporcjonalno- Auto turning 41 Nie 0 1 Nie(0) Nie
catkowo-rézniczkowego (PID) Tak 1
FU2-42 Wzmocnienie ukfadu proporcjonalnego (P) dla sterowania Rs 42 od 0 do 5[Q] 0.001 [9] Nie
proporcjonalno-catkowo-rézniczkowego (PID)
FU2-43 Wzmocnienie uktadu catkujacego (I) dla sterowania proporcjonalno- Rr 43 od 0 do 5[Q] 0.001 Nie
catkowo-rézniczkowego (PID)
FU2-44 Wzmocnienie uktadu rézniczkujacego (D) dla sterowania Lsigma 44 od 0 do 30 [Q] 0.001 Nie
proporcjonalno-catkowo-rézniczkowego (PID)
FU2-45 Czestotliwos$¢ graniczna dla sterowania proporcjonalno-catkowo- SL P-gain 45 od 0 do 32767 1 32767 Tak
rézniczkowego (PID)
FU2-46 Czestotliwos¢ odniesienia dla przyspieszania i zwalniania Sl I-gain 46 od 0 do 3276 1 3276 Tak
FU2-47 Skala czasu przyspieszania/zwalniania PID ref Mode 47 Liniowa zmiana czestotliwosci 0 1 Liniowa zmiana Nie
Czestotliwo$¢ docelowa 1 czestotliwosci (0)
FU2-48 Wybér trybu odniesienia sterowania proporcjonalno-catkowo- PID ref 48 Tryb czestotliwosciowy 0 1 Tryb Nie
rézniczkowego (PID) Klawiatura-1 1 czestotliwosciowy
Klawiatura-2 2 (0)
V1 3
| 4
V1+ 5
FU2-49 Wybér kierunku wyjscia sterowania proporcjonalno-catkowo- PID ref Mode 49 Liniowa zmiana czestotliwosci 0 1 Liniowa zmiana Nie
rézniczkowego (PID) Czestotliwo$¢ docelowa 1 1 czestotliwosci (0)
FU2-50[11] |Wybor sygnatu sprzezenia zwrotnego sterowania proporcjonalno- PID F/B 50 | 0 1 1 (0) Nie
catkowo-rézniczkowego (PID) V1 1
V2 2
FU2-51 Wzmocnienie uktadu proporcjonalnego (P) dla sterowania PID P-gain 51 od 0 do 999.9 [%] 1 300.0 [%] Tak
proporcjonalno-catkowo-rézniczkowego (PID)
FU2-52 Wzmocnienie ukfadu catkujgcego (I) dla sterowania proporcjonalno- PID I-gain 52 od 0 do 32.0 [sek.] 1 30.0 [sek.] Tak
catkowo-rézniczkowego (PID)
FU2-53 Wzmocnienie ukfadu rézniczkujacego (D) dla sterowania PID D-gain 53 od 0 do 999.9 [msek.] 0.01 Nie (0) Tak
proporcjonalno-catkowo-rézniczkowego (PID)
FU2-54 Czestotliwos$¢ graniczna (+) dla sterowania proporcjonalno-catkowo- PID+limit 54 od 0 do FU1-20 0.01 60.00 [HZz] Tak
rézniczkowego (PID)
FU2-55 Czestotliwos$¢ graniczna (-) dla sterowania proporcjonalno-catkowo- PID-limit 55 od 0 do FU1-20 1 60.00 [HZ] Nie
rézniczkowego (PID)
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Wyswietlacz

klawiatury

Zakres nastawiania

Regulowane

Kod Opis Wyswietlacz 7-segmentowy Wyswietlacz 7-segmentowy | Jednostki Wartos¢ podczas
cieklokrystaliczny ciektokrystaliczny fabryczna pracy
FU2-56 Inwertor wyjscia sterowania proporcjonalno-catkowo-rézniczkowego PID Out Inv. 56 Nie 0 0.1 [%] Nie (0) Nie
(PID) Tak 1
FU2-57 Skala wzmocnienia wyjscia sterowania proporcjonalno-catkowo- PID Out Scale 57 od 0.1 do 999.9 [%)] 0.1 [%] 100.0 [%] Nie
rézniczkowego (PID)
FU2-58 Skala P2 sterowania proporcjonalno-catkowo-rézniczkowego (PID) PID P2-gain 58 od 0.0 do 999.9 [%] 0.1 [%] 100.0 [%] Nie
FU2-59 Skala wzmocnienia sterowania proporcjonalnego (P) P-gain Scale 59 od 0.0 do 100 [%] 1 100.0 [%] Tak
FU2-70 Czestotliwos¢ odniesienia dla przyspieszania i zwalniania Acc/Dec freq 70 Czestotliwo$¢ maksymalna 0 1 Czestotliwos¢ Tak
Czestotliwos¢ delta 1 maksymalna (0)
FU2-71 Skala czasu przyspieszania/zwalniania Time scale 71 0.01 [sek.] 0 1 0.01 [sek.] (0) Tak
0.1 [sek.] 1
1 [sek.] 2
FU2-72 Wyswietlanie po wigczeniu PowerOn disp 72 od 0 do 12 1 0 Tak
FU2-73 Wybér wyswietlania uzytkowego User disp 73 Napiecie 0 1 Napiecie (0)
Moc w watach 1
Moment obrotowy 2
FU2-74 Wzmocnienie dla wyswietlania predkosci silnika RPM factor 74 od 1 do 1000 [%] 1 100 [%] Tak
FU2-75 Wybér trybu rezystora dynamicznego hamowania (DB) DB mode 75 Brak 0 1 Rezystor Tak
Rezystor wewnetrzny 1 wewnetrzny (1)
Rezystor zewnetrzny 2
FU2-76[12] [Moc rezystora dynamicznego hamowania DB %ED 76 od 0 do 30 [%] - 10 [%] -
FU2-79 Wersja oprogramowania S/W version 79 Wersja 1.05 0.1 Wersja 1.05 Tak
FU2-81[13] |Drugi czas przyspieszania 2nd Acc time 81 od 0 do 6000 [sek.] 0.1 5.0 [sek.] Tak
FU2-82 Drugi czas zwalniania 2nd Dec time 82 od 0 do 6000 [sek.] 0.01 10.0 [sek.] Nie
FU2-83 Druga czestotliwo$¢ podstawowa 2nd Basefreq 83 od 30 do FU1-20 1 60.0 [HZ] Nie
FU2-84 Drugi wzorzec 2nd V/IF 84 Liniowy 0 0.1 Liniowy (0) Nie
Kwadratowy 1
Napiecie/czestotliwo$é 2
podane przez uzytkownika
FU2-85 Druga wartos¢ zwiekszania momentu obrotowego do przodu 2nd F-boost 85 od 0 do 15 [%] 0.1 2.0 [%] Nie
FU2-86 Druga warto$¢ zwiekszania momentu obrotowego do tytu 2nd R-boost 86 od 0 do 15 [%] 1 2.0 [%] Nie
FU2-87 Drugi poziom zabezpieczenia przed utknigciem 2nd Stall 87 od 30 do 150 [%] 1 150 [%] Tak
FU2-88 Drugi poziom termiczny uktadu elektronicznego dla 1 minuty 2nd ETH 1min 88 od FU2-89 do 200 [%] 1 150 [%] Tak
FU2-89 Drugi poziom termiczny uktadu elektronicznego dla pracy ciagtej 2ndETH cont 89 od 50 do FU2-88 (nie wiecej niz 150%) 0.1 100 [%] Nie
FU2-90 Drugi znamionowy prad silnika 2nd R-Curr 90 od 1 do 200 [A] 1 3.6 [A] Nie
FU2-91 Wczytanie parametréw z napedu do bloku klawiszow Para. Read 91 Nie 0 1 Nie (0) Nie
Tak 1
FU2-92 Whpisanie parametréw z bloku klawiszéw do napedu Para. Write 92 Nie 0 1 Nie (0) Nie
Tak 1
FU2-93 Parametr inicjalizacji Para. Init 93 Nie 0 1 Nie (0) Tak
Cata grupa 1
DRV 2
FU1 3
FU2 4
110 5
EXT 6
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Wyswietlacz klawiatury

Zakres nastawiania

Regulowane

Kod Opis Wyswietlacz 7-segmentowy Wyswietlacz 7-segmentowy | Jednostki Wartos¢ podczas
cieklokrystaliczny ciektokrystaliczny fabryczna pracy
FU2-94 Zabezpieczenie przed wpisaniem parametru Para. Lock 94 od 0 do 255 0 Tak
FU2-99 Kod zwrotny Not display 99 Niedostepne [PROGI/ENT] 1 Tak
lub
[SHIFT/ESC]

4. Grupa wejsciowo-wyjsciowa [I/O]

. Wyswietlacz klawiatury Zakres nastawiania Regulowane
Kod Opis Wyswietlacz | 7-segmentowy Wyswietlacz 7-segmentowy | Jednostki Wartos¢ fabryczna podczas
ciektokrysta- cieklokrystaliczny pracy
liczny

1/0-00 Skok do pozgdanego numeru kodu Jump Nie wyswietlane od 1 do 99 Niedostepne 1 1 Tak
1/0-01 Stata czasowa filtrowania dla wejscia sygnatu V1 V1 Filter 1 od 0 do 9999 [ms] 1 10 [ms] Tak
1/0-02 Minimalne napiecie wejscia V1 V1 volt x1 2 od 0 do 10 [V] 0.01 0.00 [V] Tak
1/0-03 Czestotliwos¢ odpowiadajaca minimalnemu napieciu wejscia V1 V1 freq y1 3 od 0 do FU1-20 (czestotliwo$¢ maksymalna) 0.01 0.00 [HZ] Tak
1/0-04 Maksymalne napiecie wejscia V1 V1 volt x2 4 od 0 do 10 [V] 0.01 10.00 [V] Tak
1/0-05 Czestotliwos¢ odpowiadajaca maksymalnemu napieciu wejscia V1| V1 freq y2 5 od 0 do FU1-20 (czestotliwo$¢ maksymalna) 0.01 60.00 [HZ] Tak
1/0-06 Stata czasowa filtrowania dla wej$cia sygnatu | | filter 6 od 0 do 9999 [ms] 1 10 [ms] Tak
1/0-07 Minimalny prad wejscia | | curr x1 7 od 0 do 20 [ms] 0.01 4.00 [mA] Tak
1/0-08 Czestotliwo$¢ odpowiadajgca minimalnemu pradowi wejscia | | freq y1 8 od 0 do FU1-20 (czestotliwo$¢ maksymalna) 0.01 0.00 [HZ] Tak
1/0-09 Maksymalny prad wejscia | | curr x2 9 od 0 do 20 [ms] 0.01 20.00 [mA] Tak
1/0-10 Czestotliwos¢ odpowiadajaca maksymalnemu pradowi wejscia | | freq y2 10 od 0 do FU1-20 0.01 60.00 [HZ] Tak
1/0-11 Kryteria dla utraty sygnatu analogowego wejscia Wire broken 11 Brak 0 1 Brak (0) Tak

Potowa x1 1

Ponizej x1 2
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Opis

Wyswietlacz klawiatury

Zakres nastawiania

Regulowane

Kod Wyswietlacz | 7-segmentowy Wyswietlacz 7-segmentowy | Jednostki Wartos¢ fabryczna podczas
ciektokrysta- ciektokrystaliczny pracy
liczny
1/0-12 Okreslenie zacisku ‘P1’ wejscia wielofunkcyjnego P1 define 12 Predkos$¢ —L(mata) 0 1 Predkos$¢ —L(mata)(0) Tak
Predkosé —M($rednia) 1
Predkos¢ —H(duza) 2
XCEL-L(mate przysp.) 3
XCEL-M($rednie przysp.) 4
XCEL-H(duze przysp.) 5
Hamowanie statoprgdowe 6
Druga funkcja 7
Wymiana 8
-Do tytu- 9
Do géry 10
Na dot 11
3-przewodowo 12
Zewn. samoczynne wyt.-A 13
Zewn. samoczynne wyt.-B 14
-Do tytu- 15
Otwarta petla 16
Gtéwny naped 17
Analogowe zatrzymanie 18
Zakonczenie przyspiesz. 19
-Do tytu- 20
SEQ-L (SEQ-mate) 21
SEQ-M (SEQ-$rednie) 22
SEQ-H (SEQ-duze) 23
Reczne 24
Uruchomienie kroku 25
Zatrzymanie kroku 26
Stan niski wyréownania 27
przesuniecia
Stan wysoki wyréwnania 28
przesuniecia
Blokada 1 29
Blokada 2 30
Blokada 3 31
Blokada 4 32
1/0-13 Okreslenie zacisku ‘P2’ wejscia wielofunkcyjnego P2 define 13 Jak wyzej 1 Predkos¢ —M(s$rednia) (1) Tak
1/0-14 Okreslenie zacisku ‘P3’ wejscia wielofunkcyjnego P3 define 14 Jak wyzej 1 Predko$¢ —H(duza) (2) Tak
1/10-15 Stan wej$¢ zaciskow In status 15 od 000000000 do 11111111 - 000000000 -
1/0-16 Stan wyj$¢ zaciskdw Out status 16 od 0000 do 1111 - 0000 -
1/10-17 Stata czasowa filtrowania dla zacisku wejscia wielofunkcyjnego Ti Fit Num 17 od 2 do 50 1 15 Tak
1/10-20 Ustalanie czestotliwosci impulsowania Jog freq 20 od FU1-22 do FU1-20 (od czestotliwosci 0.01 10.00 [HZ] Tak
poczatkowej do maksymalnej)
1/0-21 Czestotliwo$¢ taktowania 4 Step freq-4 21 40.00 [Hz] Tak
1/0-22 Czestotliwos¢ taktowania 5 Step freq-5 22 50.00 [Hz] Tak
1/0-23 Czestotliwo$c¢ taktowania 6 Step freq-6 23 40.00 [Hz] Tak
1/0-24 Czestotliwo$¢ taktowania 7 Step freq-7 24 30.00 [HZ] Tak
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Wyswietlacz klawiatury

Zakres nastawiania

Regulowane

Kod Opis Wyswietlacz | 7-segmentowy Wyswietlacz 7-segmentowy | Jednostki Wartos¢ fabryczna podczas
ciektokrysta- ciektokrystaliczny pracy
liczny
1/0-25 Czas przyspieszania 1 dla czestotliwosci taktowania Acc time-1 25 od 0 do 6000 [sek.] 0.1 20.00 [sek.] Tak
1/0-26 Czas zwalniania 1 dla czestotliwos$ci taktowania Dec time-1 26 od 0 do 6000 [sek.] 0.1 20.00 [sek.] Tak
1/10-27 Czas przyspieszania 2 Acc time-2 27 od 0 do 6000 [sek.] 0.1 30.00 [sek.] Tak
1/0-28 Czas zwalniania 2 Dec time-2 28 od 0 do 6000 [sek.] 0.1 30.00 [sek.] Tak
1/10-29 Czas przyspieszania 3 Acc time-3 29 od 0 do 6000 [sek.] 0.1 40.00 [sek.] Tak
1/0-30 Czas zwalniania 3 Dec time-3 30 od 0 do 6000 [sek.] 0.1 40.00 [sek.] Tak
1/0-31 Czas przyspieszania 4 Acc time-4 31 od 0 do 6000 [sek.] 0.1 50.00 [sek.] Tak
1/0-32 Czas zwalniania 4 Dec time-4 32 od 0 do 6000 [sek.] 0.1 50.00 [sek.] Tak
1/0-33 Czas przyspieszania 5 Acc time-5 33 od 0 do 6000 [sek.] 0.1 40.00 [sek.] Tak
1/0-34 Czas zwalniania 5 Dec time-5 34 od 0 do 6000 [sek.] 0.1 40.00 [sek.] Tak
1/0-35 Czas przyspieszania 6 Acc time-6 35 od 0 do 6000 [sek.] 0.1 30.00 [sek.] Tak
1/0-36 Czas zwalniania 6 Dec time-6 36 od 0 do 6000 [sek.] 0.1 30.00 [sek.] Tak
1/0-37 Czas przyspieszania 7 Acc time-7 37 od 0 do 6000 [sek.] 0.1 20.00 [sek.] Tak
1/0-38 Czas zwalniania 7 Dec time-7 38 od 0 do 6000 [sek.] 0.1 20.00 [sek.] Tak
1/0-40 Wybér wyjscia miernika czestotliwosci (FM) FM mode 40 Czestotliwo$é 0 1 Czestotliwos¢ (0) Tak
Prad 1
Napiecie 2
Napigcie potaczenia 3
statopradowego
1/0-41 Regulacja wyjscia miernika czestotliwosci (FM) FM adjust 41 od 10 do 200 [%] 1 100 [%] Tak
1/0-42 Poziom wykrywania czestotliwosci FDT freq 42 od 0 do FU1-20 0.01 30.00 [Hz] Tak
1/0-43 Szeroko$¢ pasma wykrywania czestotliwosci FDT band 43 od 0 do FU1-20 0.01 10.00 [HZ] Tak
1/0-44 Okreslenie wielofunkcyjnego pomocniczego wyjscia stykowego Aux mode 44 FDT-1 (wykrywanie czest.) 0 1 Praca (12) Tak
(AXA, AXC) FDT-2 (wykrywanie czest.) 1
FDT-3 (wykrywanie czest.) 2
FDT-4 (wykrywanie czest.) 3
FDT-5 (wykrywanie czest.) 4
oL 5
IOL 6
Utkniecie 7
ov 8
LV 9
OH 10
Utrata sygnatu sterujgcego 11
Praca 12
Zatrzymanie 13
1/0-45 Ustawianie przekaznika wyjscia usterki (30A,30B,30C) Relay mode 45 od 000 do 111 (ustawianie bitowe) - 010 [bit] Tak
1/0-46[14] [Numer przemiennika Inv No. 46 od 1do 32 1 1 Tak
1/10-47 Szybkos$¢ transmisji danych cyfrowych Baud rate 47 1200 bitéw na sekunde 0 1 9600 bitéw na sekunde (0) Tak
2400 bitéow na sekunde 1
4800 bitow na sekunde 2
9600 bitow na sekunde 3
19200 bitéw na sekunde 4
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Wyswietlacz klawiatury

Zakres nastawiania

Regulowane

Kod Opis Wyswietlacz | 7-segmentowy Wyswietlacz 7-segmentowy | Jednostki Wartos¢ fabryczna podczas
ciektokrysta- ciektokrystaliczny pracy
liczny
1/0-48 Wybér rodzaju pracy po utracie wzorca czestotliwosci lost command 48 Brak 0 1 Brak (0) Tak
Praca swobodna 1
Zatrzymanie 2
1/0-49 Czas oczekiwania po utracie wzorca czestotliwosci Time out 49 od 0.1 do 120 [sek.] 0.1 0.1 [sek.] Tak
1/0-50 Wybdr pracy automatycznej (sekwencyjnej) Auto mode 50 Brak 0 1 Brak (0) Nie
Auto-A 1
Auto-B 2
1/0-51 Wybér numeru sekwencji Seq selet 51 od1do5 1 1 Tak
1/0-52 llo$¢ krokéw sekwencji numer # Step number 52 od1do8 1 2 Tak
1/0-53[15] |Czestotliwos¢ pierwszego kroku sekwenc;ji Seq1/1F 53 od 0.01 do FU1-20 (czestotliwosé 0.01 11.00 [HZ] Tak
maksymalna)
1/0-54 Czas przejscia do pierwszego kroku sekwenciji Seq1/1T 54 od 0.1 do 6000 [sek.] 0.1 1.1 [sek.] Tak
1/0-55 Czas statej predkosci w pierwszym kroku sekwencji Seq1/1S 55 od 0.1 do 6000 [sek.] 0.1 1.1 [sek.] Tak
1/0-56 Kierunek silnika dla pierwszego kroku sekwenc;ji 1 Seq1/1D 56 Do tytu 0 - Do przodu (1) Tak
Do przodu 1
1/0-57 Pierwszy krok czestotliwosci sekwencji 2 Seq1/1F 57 od 0.01 do FU1-20 (czestotliwos¢ 0.01 21.00 [HZ] Tak
maksymalna)
1/0-58 Czas przejscia do pierwszego kroku sekwencji 2 Seq1/1T 58 od 0.1 do 6000 [sek.] 0.1 1.1 [sek.] Tak
1/0-59 Czas statej predkosci w pierwszym kroku sekwencji 2 Seq1/1S 59 od 0.1 do 6000 [sek.] 0.1 1.1 [sek.] Tak
1/0-60 Kierunek silnika dla pierwszego kroku sekwencji 2 Seq1/1D 60 Do tylu 0 1 Do przodu (1) Tak
Do przodu 1
1/0-99 Kod zwrotny Not displayed 99 Niedostepne [PROG/ENT] 1 1 Tak
lub
[SHIFT/ESC]
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5.Grupa zewnetrzna [EXT]

Wyswietlacz klawiatury

Zakres nastawiania

Regulowane

Kod Opis Wyswietlacz 7-segmentowy Wyswietlacz 7-segmentowy | Jednostki | Warto$¢ fabryczna podczas
ciektokrystaliczny ciektokrystaliczny pracy
EXT-00 |Skok do pozadanego numeru kodu Jump code Nie wyswietlane od 0 do 99 Niedostepne 1 1 Tak
EXT-01 |Wyswietlanie typu ptytki ,Sub” 1 Brak 0 1 Brak (0) Ustawiane
SUB-A 1 automatycznie
SUB-B 2
SUB-C 3
SUB-D 4
SUB-E 5
SUB-F 6
SUB-G 7
SUB-H 8
EXT-02 |Okreslenie zacisku ‘P4’ wej$cia wielofunkcyjnego Sub B/C 2 Predkos¢ —L(mata) 0 1 XCEL-L (3) Tak
Predkos¢ —M(s$rednia) 1
Predkos$¢ —H(duza) 2
XCEL-L (mate przysp.) 3
XCEL-M ($rednie przysp.) 4
XCEL-H (duze przysp.) 5
Hamowanie statopradowe 6
Druga funkcja 7
Wymiana 8
-Do tytu- 9
Do goéry 10
Na dot 11
3-przewodowo 12
Zewn. samoczynne wyt.-A 13
Zewn. samoczynne wyt.-B 14
-Do tytu- 15
Otwarta petla 16
Giéwny naped 17
Analogowe zatrzymanie 18
Zakonczenie przyspiesz. 19
-Do tytu- 20
SEQ-L (SEQ-mate) 21
SEQ-M (SEQ-s$rednie) 22
SEQ-H (SEQ-duze) 23
Reczne 24
Uruchomienie kroku 25
Zatrzymanie kroku 26
Stan niski wyréwnania 27
przesunigcia
Stan wysoki wyréwnania 28
przesuniecia
Blokada 1 29
Blokada 2 30
Blokada 3 31
Blokada 4 32
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Wyswietlacz klawiatury

Zakres nastawiania

Regulowane

Kod Opis Wyswietlacz | 7-segmentowy Wyswietlacz 7-segmentowy |Jednostki| Wartos¢ fabryczna | podczas
ciektokrystaliczny ciektokrystaliczny pracy
EXT-03 |Okreslenie zacisku ‘P5’ wejscia wielofunkcyjnego P5 define 3 Jak wyzej - XCEL-M(4) Tak
EXT-04 |Okreslenie zacisku ‘P6’ wejscia wielofunkcyjnego P6 define 4 Jak wyzej - XCEL-H(5) Tak
EXT-05 [Wybor trybu V2 V2 mode 5 Brak 0 - Brak (0) Nie
Zastgpienie 1
Wzorzec 2
EXT-06 |Stata czasowa filtrowania dla wejscia sygnatowego V2 V2 filter 6 od 0 do 10000 [ms] 1 10 [ms] Tak
EXT-07 |Minimalne napiecie wejscia V2 V2 volt x1 7 od 0 do 10 [V] 0.01 0.00 [V] Tak
EXT-08 |Czestotliwo$¢ odpowiadajgca minimalnemu napieciu wejscia V2 V2 freq y2 8 od 0 do FU1-20 (czestotliwo$¢ maksymalna) 0.01 0.00 [HZ] Tak
EXT-09 |Maksymalne napigecie wejscia V2 V2 volt x2 9 od 0do 10 [V] 0.01 10.00 [V] Tak
EXT-10 |Czestotliwo$¢ odpowiadajaca maksymalnemu napieciu wejscia V2 V2 freq y2 10 od 0 do FU1-20 (czestotliwo$¢ maksymalna) 0.01 60.00 [HZz] Tak
EXT-14 |Uzycie sygnatu wejscia impulsowego F mode 14 Brak 0 - Brak (0) Nie
Sprzezenie zwrotne 1
Wzorzec 2
EXT-15 [Wybodr sygnatu wejscia impulsowego F pulse set 15 A+B 0 - A+B (0) Tak
A 1
EXT-16 |llo$¢ impulséw kodera F pulse num 16 od 360 do 4096 1 1024 Nie
EXT-17 |Stata czasowa filtrowania dla sygnatu wejscia impulsowego F filter 17 od 0 do 9999 [ms] 1 10 [ms] Tak
EXT-18 |Minimalna czestotliwo$¢ wejscia impulsowego F pulse x1 18 od 0 do 100 [kHz] 0.01 0.00 [kHz] Tak
EXT-19 [Wyjsciowy sygnat czestotliwosci odpowiadajacej minimalnej F freq y1 19 od 0 do FU1-20 (czestotliwos¢ maksymalna) 0.01 0.00 [HZ] Tak
czestotliwosci wejscia impulsowego
EXT-20 |Maksymalna czestotliwo$¢ wejscia impulsowego F pulse x2 20 od 0 do 100 [kHz] 0.01 10.00 [kHZ] Tak
EXT-21 [Wyjsciowy sygnat czestotliwosci odpowiadajacy maksymainej F freq y2 21 od 0 do FU1-20 (czestotliwo$¢ maksymalna) 0.01 60.00 [Hz] Tak
czestotliwosci wejscia impulsowego
EXT-22 |Wzmocnienie uktadu proporcjonalnego (P) dla ‘Sub-B’ PG P-gain 22 od 0 do 9999 1 3000 Tak
EXT-23 |Wzmocnienie uktadu catkujacego () dla ‘Sub-B’ PG I-gain 23 od 0 do 9999 1 300 Tak
EXT-24 |Wzmocnienie uktadu proporcjonalnego (P) poslizgu dla PG Slip freq 24 od 0 do 20 [%] 1 100 [%] Tak

czestotliwosci, ptytka ‘Sub-B’
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Wyswietlacz klawiatury

Zakres nastawiania

Regulowane

Kod Opis Wyswietlacz 7-segmentowy Wyswietlacz 7-segmentowy |Jednostki| Wartos¢ fabryczna | podczas
ciektokrystaliczny ciektokrystaliczny pracy
EXT-30 |Okreslenie zacisku ‘Q1’ wejscia wielofunkcyjnego Q1 define 30 FDT-1 (wykrywanie czest.) 0 - FDT-1(0) Tak
FDT-2 (wykrywanie czest.) 1
FDT-3 (wykrywanie czest.) 2
FDT-4 (wykrywanie czest.) 3
FDT-5 (wykrywanie czest.) 4
oL 5
IOL 6
Utkniecie 7
ov 8
LV 9
OH 10
Utrata sygnatu sterujgcego 11
Praca 12
Zatrzymanie 13
Staly 14
Przewdéd przemiennika 15
Przewdd komunikacyjny 16
Przeszukiwanie (regulacja) 17
Impuls taktowania (krok) 18
Impuls sekwenc;ji 19
Gotowe 20
Przyspieszanie przesuwu 21
Zwalnianie przesuwu 22
Sterowanie wielosilnikowe 23
EXT-31 |Okreslenie zacisku ‘Q2’ wejscia wielofunkcyjnego Q2 define 31 Jak wyzej - FDT-2(1) Tak
EXT-32 |Okreslenie zacisku ‘Q3’ wejscia wielofunkcyjnego Q3 define 32 Jak wyzej FDT-3(2) Tak
EXT-34 |Wybor wyjscia miernika mocy (LM) LM mode 34 Czestotliwosc 0 Prad (1) Tak
Prad 1
Napiecie 2
Napiecie potaczenia 3
statopragdowego
EXT-35 |Regulacja miernika mocy (LM) LM adjust 35 od 100 do 200 [%] 100 [%] Tak
EXT-40 |Wybdr wyjscia analogowego miernika 1 (AM1) AM1 mode 40 Czestotliwosé 0 Czestotliwos¢ (0) Tak
Prad 1
Napiecie 2
Napiecie potaczenia 3
statopragdowego
EXT-41 |Regulacja wyjscia analogowego miernika 1 (AM1) AM1 adjust 41 od 100 do 200 [%] 100 [%] Tak
EXT-42 |Wybor wyjscia analogowego miernika 2 (AM2) AM2 mode 42 Czestotliwosé 0 Napiecie potaczenia Tak
Prad 1 statopragdowego (3)
Napiecie 2
Napiecie potaczenia 3
statopragdowego
EXT-43 |Regulacja wyjscia analogowego miernika 2 (AM2) AM2 adjust 43 od 100 do 200 [%] 100 [%] Tak
EXT-99 |Kod zwrotny Not displayed 99 Niedostepne [PROG/ENT] 1 Tak
lub
[SHIFT/ESC]
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6. Grupa komunikacyjna [COM]

Wyswietlacz klawiatury

Zakres nastawiania

Regulowane

Kod Opis Wyswietlacz 7-segmentowy Wyswietlacz 7-segmentowy Jednostki Wartos¢ podczas
ciektokrystaliczny cieklokrystaliczny fabryczna pracy

COM-00 |Skok do pozadanego numeru kodu Jump code Nie wyswietlane od 0 do 99 Niedostepne 1 1 Tak
COM-01 |Wyswietlanie typu ptytki opcji Opt B/D 1 Brak 0 1 Brak (0) Tak

Device Net 1

Synchro 2

PLC-GF 3

Profibus-DP 4

Digital-in 5

RS-485 6

ModBus-RTU 7
COM-02 |Tryb opgciji Opt Mode 2 Brak 0 1 Brak (0) Nie

Sygnat sterujacy 1

Czestotliwos¢ 2

Sygnat ster.+Czest. 3
COM-03  |Wersja opcji Opt Version 3 Wersja opgji Nie
COM-04 |Wybor trybu wejsciowego opcji cyfrowej (binarnej) D-in Mode 4 8-bitowy binarny 1 1 8-bitowy binarny Tak

8 BCD 1% 2

8 BCD 1Hz 3

12-bitowy binarny 4

12BCD 1% 5

12 BCD 0.1Hz 6

12 BCD 1Hz 7
COM-05 |Cyfrowy (binarny) filtr wejsciowy Digital Ftr 5 od 0 do 50 1 15 Tak
COM-10 Identyfikator Device Net MAC ID 10 od 0 do 63 1 0 Tak
COM-11  |Szybkos$¢ transmisji Device Net Baud rate 11 125 kilobitéw/s 0 1 125 kilobitow/s Tak

250 kilobitow/s 1 0)

500 kilobitow/s 2
COM-12  |Przykiad wyjscia Device Net Out Instance 12 20 0 1 20 (0) Tak

21 1

100 2

101 3
COM-13  |Przykiad wejscia Device Net In Instance 13 70 0 1 70 (0) Tak

71 1

110 2

111 3
COM-17  |ldentyfikator stacji sterownika programowalnego (PLC) Station ID 17 od 0 do 63 1 1 Tak
COM-20 (Identyfikator Profibus-DP Profi MAC ID 20 od 0 do 127 1 1 Tak
COM-30 |Numer wyjscia Output Num 30 od0do8 1 3 Tak
COM-31 Wyjscie 1 Output 1 31 od 0000 do 57FF (zapis szesnastkowy) - 000A (szesn.) Tak
COM-32  |Wyjscie 2 Output 2 32 od 0000 do 57FF (zapis szeshastkowy) - 000A (szesn.) Tak
COM-33  [Wyjscie 3 Output 3 33 od 0000 do 57FF (zapis szesnastkowy) - 000A (szesn.) Tak
COM-34 [Wyjscie 4 Qutput 4 34 od 0000 do 57FF (zapis szesnastkowy) - 000A (szesn.) Tak
COM-35 |Wyjscie 5 Output 5 35 od 0000 do 57FF (zapis szeshastkowy) - 000A (szesn.) Tak
COM-36 [Wyjscie 6 Qutput 6 36 od 0000 do 57FF (zapis szesnastkowy) - 000A (szesn.) Tak
COM-37  |Wyjscie 7 Output 7 37 od 0000 do 57FF (zapis szeshastkowy) - 000A (szesn.) Tak
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Wyswietlacz klawiatury

Zakres nastawiania

Regulowane

Kod Opis Wyswietlacz 7-segmentowy Wyswietlacz 7-segmentowy Jednostki Wartos¢ podczas
ciektokrystaliczny ciektokrystaliczny fabryczna pracy
COM-38 [Wyjscie 8 Output 8 38 od 0000 do 57FF (zapis szesnastkowy) - 000A (szesn.) Tak
COM-40  |Numer wejscia Input Num 40 od0do8 1 2 Tak
COM-41 Wejscie 1 Input 1 41 od 0000 do 57FF (zapis szesnastkowy) - 000A (szesn.) Tak
COM-42  |Wejscie 2 Input 2 42 od 0000 do 57FF (zapis szesnastkowy) - 000A (szesn.) Tak
COM-43  |Wejscie 3 Input 3 43 od 0000 do 57FF (zapis szeshastkowy) - 000A (szesn.) Tak
COM-44 |Wejscie 4 Input 4 44 od 0000 do 57FF (zapis szesnastkowy) - 000A (szesn.) Tak
COM-45 |Wejscie 5 Input 5 45 od 0000 do 57FF (zapis szeshastkowy) - 000A (szesn.) Tak
COM-46 |Wejscie 6 Input 6 46 od 0000 do 57FF (zapis szesnastkowy) - 000A (szesn.) Tak
COM-47  |Wejscie 7 Input 7 47 od 0000 do 57FF (zapis szesnastkowy) - 000A (szesn.) Tak
COM-48 |Wejscie 8 Input 8 48 od 0000 do 57FF (zapis szesnastkowy) - 000A (szesn.) Tak
COM-52  |Tryb Modbus-RTU ModBus Mode 52 Modbus-RTU - ModBus-RTU Tak
COM-99 |Kod zwrotny not displayed 99 Niedostepne [PROG/ENT] - 1 Tak

lub [SHIFT/ESC]

BCD = Binary-Coded Decimal = kod dwojkowo-dziesietny
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7.Grupa zastosowania [APP]

Wyswietlacz klawiatury

Zakres nastawiania

Regulowane

Opis Wyswietlacz 7-segmentowy Wyswietlacz 7-segmentowy Jednostki Wartos¢ podczas
Kod cieklokrystaliczny cieklokrystaliczny fabryczna pracy
APP-00 Skok do pozgdanego numeru kodu Jump code Nie wyswietlane od 0 do 99 Niedostepne 1 1 Tak
APP-01 Tryb zastosowania App Mode 1 Brak 0 1 Brak (0) Nie
Przesuw 1
Sterow. wielosilnikowe 2
Ciagniecie 3
APP-02 Zakres przesuwu Trv. Amp 2 od 0.0 do 20.0 [%] 0.1 0.0 [%] Tak
APP-03 Zakres przesuwu dodatkowego Trv. Scr 3 od 0.0 do 50.0 [%] 0.1 0.0 [%] Tak
APP-04 Czas przyspieszania przesuwu Trv Acc Time 4 od 0.1 do 6000 [sek.] 0.1 2.0 [sek.] Tak
APP-05 Czas zwalniania przesuwu Trv Dec Time 5 od 0.1 do 6000 [sek.] 0.1 3.0 [sek.] Tak
APP-06 Poziom wysoki wyréwnania przesuniecia Trv Off Hi 6 od 0.0 do 20.0 [%] 0.1 0.0 [%] Tak
APP-07 Poziom niski wyréwnania przesuniecia Trv Off Lo 7 od 0.0 do 20.0 [%] 0.1 0.0 [%] Tak
APP-08 Numer pracujgcego silnika pomocniczego Aux Mot Run 8 # - # -
APP-09 Uruchomienie silnika pomocniczego Start Aux 9 od 1do 4 1 1 Tak
APP-10 Wyswietlanie czasu pracy poprzez automatyczng zmiane Auto Op Time 10 # 0.01 # -
APP-11 Czestotliwos¢ poczgtkowa silnika pomocniczego 1 Start freq 1 11 od 0 do FU1-20 (czestotliwo$¢ maksymalna) 0.01 59.99 [HZ] Tak
APP-12 Czestotliwos$¢ poczatkowa silnika pomocniczego 2 Start freq 2 12 od 0 do FU1-20 (czestotliwo$¢ maksymalna) 0.01 59.99 [HZ] Tak
APP-13 Czestotliwos¢ poczgtkowa silnika pomocniczego 3 Start freq 3 13 od 0 do FU1-20 (czestotliwo$¢ maksymalna) 0.01 59.99 [HZ] Tak
APP-14 Czestotliwos$¢ poczatkowa silnika pomocniczego 4 Start freq 4 14 od 0 do FU1-20 (czestotliwo$¢ maksymalna) 0.01 59.99 [HZ] Tak
APP-17 Czestotliwos¢ poczatkowa silnika pomocniczego 3 Stop freq 3 17 od 0 do FU1-20 (czestotliwo$¢ maksymalna) 0.01 15.00 [Hz] Tak
APP-18 Czestotliwo$¢ poczatkowa silnika pomocniczego 4 Stop freq 4 18 od 0 do FU1-20 (czestotliwo$¢ maksymalna) 0.01 15.00 [HZ] Tak
APP-19 Czas opodznienia uruchomienia silnika pomocniczego Aux start DT 19 od 0.0 do 9999 [sek.] 0.1 60.00 [sek.] Tak
APP-20 Czas opdznienia zatrzymania silnika pomocniczego Aux stop DT 20 od 0.0 do 9999 [sek.] 0.1 60.00 [sek.] Tak
APP-21 Numer silnika pomocniczego Nbr Aux’s 21 od 0do 4 1 4 Tak
APP-22 Wybodr bocznika Regul Bypass 22 Brak 0 1 Brak (0) Tak
Tak 1
APP-23 Opdznienie uspienia Sleep Delay 23 od 0.0 do 9999 [sek.] 0.1 60.00 [sek.] Tak
APP-24 Czestotliwos¢ uspienia Sleep Freq 24 od 0 do FU1-20 (czestotliwo$¢ maksymalna) 0.01 19.00 [HZ] Tak
APP-25 Poziom wyj$cia ze stanu uspienia Wakeup level 25 od 0.0 do 100.0 [%] 0.1 35.0 [%] Tak
APP-26 Wybér trybu automatycznej zmiany AutoCh_Mode 26 od 0do 2 1 1 Tak
APP-27 Czas automatycznej zmiany AutoCh_intv 27 od 00:00 do 99:00 00:01 72:00 Tak
APP-28 Poziom automatycznej zmiany AutoCh_Mode level 28 od 0.0 do 100.0 [%] 0.1 20.0 [%] Tak
APP-29 Wybér blokady Inter-lock 29 Brak 0 1 Brak (0) Tak
Tak
APP-30 Wyswietlane aktualnej wartosci Actal Value 30 # 1 - # -
APP-31 Procentowa warto$¢ aktualna Actal Perc 31 Brak # 0 - # -
APP-32 Wybér trybu ciggniecia (Draw) Draw Mod 32 V1_Draw 1 1 Brak (0) Tak
|_Draw 2
V2 Draw 3
APP-33 Wybor wartosci procentowej ciagniecia DrawPerc 33 od 0.0 do 150.0 [%] 0.1 00.0 [%] Tak
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Uwaga: Opis asortymentu ptytek ,,Sub” z uwzglednieniem ich funkcji

Wyswietlacz klawiatury

Typ Plytki ,Sub”

Kod Opis funkcji Wyswietlacz 7-segmentowy | Plytka Sub-A | Pltytka Sub-B | Plytka Sub-C
cieklokrystaliczny

EXT-01 |Wybor ptytki ,Sub” Sub B/D 1 ® ° )
EXT-02 |Zacisk ‘P4’ wejscia wielofunkcyjnego P4 define 2 L ®
EXT-03 |Zacisk ‘P5’ wejscia wielofunkcyjnego P5 define 3 L ®
EXT-04 |Zacisk ‘P6’ wejscia wielofunkcyjnego P6 define 4 o ®
EXT-05 |Wybor trybu V2 V2 mode 5 o L
EXT-06 |Stata czasowa filtrowania dla sygnatu wejscia V2 V2 filter 6 L L
EXT-07 |Minimalne napiecie wejscia V2 V2 volt x1 7 o o
EXT-08 |Czestotliwos¢ odpowiadajgca minimalnemu napieciu wejscia V2 V2 freq y1 8 o o
EXT-09 |Maksymalne napiecie wejscia V2 V2 volt x2 9 o °
EXT-10 |Czestotliwo$¢ odpowiadajgca maksymalnemu napieciu wejscia V2 V2 freq y2 10 o [ J
EXT-14 |Zastosowanie dla impulsowego sygnatu wejsciowego F mode 14 o

EXT-15 |Wybdr impulsowego sygnatu wejsciowego F pulse set 15 o

EXT-16 |Wybdr impulsu kodera F pulse num 16 o

EXT-17 |Stata czasowa filtrowania dla impulsowego sygnatu wejsciowego F filter 17 o

EXT-18 |Czestotliwo$¢ minimalna wejscia impulsowego F pulse x1 18 L

EXT-19 |Czestotliwosé wyjsciowa odpowiadajgca minimalnej czestotliwosci wejscia |f freq y1 19 °

impulsowego
EXT-20 |Czestotliwo$¢ maksymalna wejscia impulsowego F pulse x2 20 o
EXT-21 |Czestotliwosé wyjsciowa odpowiadajgca minimalnej czestotliwosci wejscia |f freq y2 21 L]
impulsowego

EXT-22 |Wzmocnienie uktadu proporcjonalnego (P) dla opcji PG PG P-gain 22 o

EXT-23 |Wzmocnienie ukfadu catkujgcego (1) dla opcji PG PG I-gain 23 L

EXT-24 |Czestotliwosé poslizgu dla opcji PG PG Slip freq 24 i

EXT-30 |Zacisk ‘Q1’ wejscia wielofunkcyjnego g1 define 30 o L
EXT-31 |Zacisk ‘Q2’ wejscia wielofunkcyjnego g2 define 31 L

EXT-32 |Zacisk ‘Q3’ wejscia wielofunkcyjnego g3 define 32 L

EXT-34 |Wybdr wyjscia miernika obcigzenia (LM) LM mode 34 L

EXT-35 |Regulacja wyjscia miernika obcigzenia (LM) LM adjust 35 L

EXT-40 |Wybor wyjscia analogowego miernika 1 (AM1) AM1 mode 40 [
EXT-41 |Regulacja wyjscia analogowego miernika 1 (AM1) AM1 adjust 41 (4
EXT-42 |Wybdr wyjécia analogowego miernika 2 (AM2) Am2 mode 42 o
EXT-43 |Regulacja wyjscia analogowego miernika 2 (AM2) AM2 adjust 43 ®

[1]
2]

Kod od FU1-08 do FU1-11 pojawia sie tylko gdy FU1-07 jest ustawiony na hamowanie statoprgdowe (‘DC-brake’).
Kod od FU1-24 do FU1-25 pojawia sie tylko gdy FU1-23 jest ustawiony na ,tak” (‘Yes’).
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[3]
[4]
[5]
[6]

[7]

[8]
[9]

[10]
[11]
[12]
[13]
[14]
[15]

Kod od FU1-30 do FU1-37 pojawia sie tylko gdy FU1-29 jest ustawiony na napiecie/czestotliwos¢ uzytkownika (‘User V/F’).
Kod od FU1-51 do FU1-53 pojawia sie tylko gdy FU1-50 jest ustawiony na ,tak” (‘Yes’).
Kod od FU2-11 do FU2-16 pojawia sie tylko gdy FU2-10 jest ustawiony na ,tak” (‘Yes’).

Wartos¢ znamionowa silnika jest ustawiana automatycznie zgodnie z nazwg typu napedu. W przypadku uzycia innego silnika nalezy
ustali¢ znamionowg moc podtgczonego silnika.

Wartosc ta jest wprowadzana automatycznie zgodnie z wartoscig znamionowg silnika ustalong w FU2-30. Je$li jest inna, to nalezy ustali¢
prawidtowg warto$¢ odpowiadajgcq silnikowi.

Kod FU2-34 pojawia sie tylko gdy FU2-40 ustawiony jest na kompensacje poslizgu (‘Slip comp’).

Wartosc ta jest wprowadzana automatycznie zgodnie z wartoscig znamionowsg silnika ustalong w FU2-30. Je$li jest inna, to nalezy ustali¢
prawidtowg warto$¢ odpowiadajgca silnikowi.

Kod od FU2-43 do FU2-46 pojawia sie tylko gdy FU2-40 jest ustawiony na brak czujnika (‘Sensorless’).

Kod od FU2-50 do FU2-59 pojawia sie tylko gdy FU2-40 jest ustawiony na sterowanie proporcjonalno-catkowo-rézniczkowe (‘PID’).
Kod FU2-76 pojawia sie tylko gdy FU2-75 ustawiony jest na zewnetrzny rezystor dynamicznego hamowania (‘Ext.DB-R’).

Kod od FU2-81 do FU2-90 pojawia sie tylko gdy jeden z parametréw 1/0-12 ~ 1/0-14 jest ustawiony na druga funkcje (‘2" function’).
Kody od 1/0-46 do 1/0-49 uzywane sg w przypadku korzystania z ptytki opcji, takiej jak RS485, Device Net oraz F-net i tak dale;.

‘Seg# kodu od 1/0-53 do I/0-60 zmienia sie stosownie do numeru sekwencji wybranego w 1/0-51.
Kod parametru moze by¢ rozszerzony do 1/0-84 w zalezno$ci od ilosci krokdw ustalonych w 1/0-52 poniewaz ilos¢ tych krokdbw mozna
ustala¢ az do 8.
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Wymiary

Wymiary (mm)

1. SV008iS5-2, SV015iS5-2, SV022iS5-2, SV037iS5-2, SV055iS5-2, SV075iS5-2,
SV008iS5-4, SV015iS5-4, SV022iS5-4, SV037iS5-4, SV055iS5-4, SV075iS5-4
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Naped w1 W2 H1 H2 D1

SV008iS5-2/4 | 150 130 | 284 | 269 |156.5

SV015iS5-2/4 | 150 130 284 269 [156.5

SV022iS5-2/4 | 150 130 | 284 | 269 |156.5

o1

SV037iS5-2/4 | 150 130 284 269 |156.5

SV055iS5-2/4 | 200 180 355 340 |182.5

SV075iS5-2/4 | 200 180 | 355 | 340 |182.5

2. SV110iS5-2, SV150iS5-2, SV185iS5-2, SV220iS5-2,
SV110iS5-4, SV150iS5-4, SV185iS5-4, SV220iS5-4
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Naped W1 | W2 | H1 | H2 | D1

SV110iS5-2/4 | 250 | 230 | 385 | 370 | 201

SV150iS5-2/4 | 250 | 230 | 385 | 370 | 201

SV185iS5-2/4 | 304 | 284 | 460 | 445 | 234

SV220iS5-2/4 | 304 | 284 | 460 | 445 | 234
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Opcje, rezystor dynamicznego hamowania (DB) i urzadzenia zewnetrzne

Opcja Nazwa Opis
Instalacja Ptytka Plytka Sub-A Modut rozszerzonego wejscia/wyjscia
wewnetrzna |,,Sub” (Rozszerzone wejscie-wyjscie) 3 wejscia wielofunkcyjne (P4, P5, P6)

3 wyjscia wielofunkcyjne (Q1, Q2, Q3)
Pomocniczy analogowy wzorzec czestotliwosci odniesienia (V2)
Wyjscie miernika obcigzenia (LM) (impuls 0 ~ 10V)

Ptytka Sub-B (sprzezenie zwrotne predkosci) |Impulsowe wejscie kodera - sprzezenie zwrotne predkosci (AOC, BOC /A+,A-,B+ B-)
Impulsowe wyjscie kodera (FBA, FBB)

Ptytka Sub-C Modut rozszerzonego wejscia/wyjscia

(Rozszerzone wejscie-wyjscie) 3 wejscia wielofunkcyjne (P4, P5, P6)

1 wyjsécie wielofunkcyjne (Q1)

Izolowany pomocniczy analogowy wzorzec czestotliwosci odniesienia (V2)
2 izolowane analogowe wyjscia miernika (AM1 .AM2)

Ptytka opcji |Device Net Wbudowany protokét DeviceNet

Sterownik Can

Podtgczenie napedu: nie wiecej niz 64

Napiecie wejsciowe: prad staty 11 ~ 25V

Szybkos¢ transmisji: 125, 250, 500 kilobitéw na sekunde

Metoda wielodostepu [do sieci z badaniem (rozpoznawaniem) stanu kanatu] przez
wykrywanie nosnej i z wykrywaniem konfliktow — NBA (CSMA/CD-NBA)

Komunikacja ze sterownikami Potaczenie z modutem komunikacyjnym Fnet sterownika programowalnego GLOFA
programowalnymi (F-Net) Podtaczenie napedu: nie wiecej niz 64

Szybkos¢ transmisji: nie wiecej niz 1 megabit na sekunde

Metoda sztafetowa

RS-485 Komunikacja RS-485
Podtaczenie napedu: nie wiecej niz 32
Szybkos¢ transmisji: nie wiecej niz 19200 bitéw na sekunde

Profi-Bus Podtaczenie do sieci ProfiBus

Typ urzadzenia: Urzadzenie podrzedne Profibus Dp
Podtgczenie napedu: nie wiecej niz 64

Szybkos$¢ transmisji: nie wiecej niz 12 megabitéw na sekunde

ModBus-RTU Komunikacja ModBus-RTU
Podtgczenie napedu: nie wiecej niz 32
Szybkos$¢ transmisji: nie wiecej niz 19200 bitéw na sekunde
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Opcja

Nazwa

Opis

Instalacja Klawiatura |Wyswietlacz ciektokrystaliczny

zewnetrzna

Wyswietlacz 32-znakowy
t adowanie danych przez tacze komunikacyjne (fadowanie skrosne) z uzyciem klawiatury

Diody elektroluminescencyjne (7-segmentowe)

6-cyfrowy wyswietlacz 7-segmentowy

Kabel
zdalnego
sterowania

Kabel zdalnego sterowania

Kable do klawiatury, o dlugosciach 2m, 3m, 5m, do oddzielnej instalacji klawiatury

Dynamiczne [Rezystor dynamicznego hamowania (DB)
hamowanie [Uktad dynamicznego hamowania (DB)

Umozliwia szybkie zwalnianie napedu
Uktady dynamicznego hamowania dla przemiennikéw 15 ~ 30 KM dostarczane sg jako opcja

wal

Diymarmic Braking Usil
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Nazwa typu SV150DBU-2 |SV220DBU-2|SV150DBU-4| SV220DBU-4
Maksymalne state 400V 400V 800V 800V
napiecie wejsciowe
Zastosowany silnik [KM] 15 20 | 25 | 30 | 15 | 20 | 25 | 30
Rezystor dynamicznego [Moc w watach [kW]* 2.4 24 3.6 22.4 3.6
hamowania (DB) Wartos¢ rezystora [ ] 108 5 4030 20
Sredni moment obrotowy 150% 150% 150% 150%
hamowania
Wartos¢ dozwolonej 10% 10% 10% 10%

wydajnosci nominalnej
(ED)

Sygnat wyj$ciowy

Wyj$cie sygnatu przegrzania radiatora

Zabezpieczenie

Odtaczenie wyjscia przegrzania radiatora

Temperatura otoczenia

-10°C ~

40°C

Wilgotno$c¢

Wilgotnos$¢ wzgledna ponizej 90% (brak kondensacji)

Wysokos¢

Mniej niz 3,300 stop (1,000m) bez obnizania wartosci
znamionowych

Sposoéb chtodzenia

Stygniecie

Instalacja

Nalezy unika¢ gazéw powodujgcych korozje, rozpyloneg
oleju, palnych gazéw oraz pytu

[e]

* Podana moc rezystora w watach jest oparta na momencie obrotowym wynoszgcym
150% oraz dozwolonej wydajnosci nominalnej 5%. W przypadku korzystania z 10%
dozwolonej wydajnosci nominalnej moc w watach nalezy podwoic.

1. Rezystory wewnetrzne (wbudowane)

W urzadzeniach 0.75~3.7 kW

rezystory dynamicznego hamowania zostaty

wbudowane.
Nazwa typu | kW Wewnetrzny rezystor Dozwolona wydajnos¢
dynamicznego hamowania nominalna / czas ciagtego
hamowania
SV008iS5-2 | 0.75 200 , 100 watéw 3% / 5 sekund
SV015iS5-2 | 1.5 100 , 100 watéw 3% / 5 sekund
SV022iS5-2 | 2.2 60 , 100 watow 2% / 5 sekund
SV037iS5-2 | 3.7 40 , 100 watéw 2% / 5 sekund
SV008iS5-2 | 0.75 900 , 100 watow 3% / 5 sekund
SV015iS5-2 | 1.5 450 , 100 watéw 3% / 5 sekund
SV022iS5-2 | 2.2 300 , 100 watow 2% / 5 sekund
SV037iS5-2 | 3.7 200 , 100 watow 2% / 5 sekund

* Powyzszg tabele sporzadzono w oparciu o moment obrotowy wynoszacy 100%.
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2. Rezystory zewnetrzne (opcjonalne)

Nazwa typu | kW Rezystor dynamicznego Rezystor dynamicznego
hamowania (moment hamowania (moment
obrotowy hamowania 100%) | obrotowy hamowania 150%)
SV008iS5-2 | 0.75 200 , 100 watéw 150 , 150 watéw
SV015iS5-2 | 1.5 100 , 200 watéw 60 , 300 watow
SV022iS5-2 | 2.2 60 , 300 watéw 50 , 400 watow
SV037iS5-2 | 3.7 40 , 500 watéw 33 , 600 watow
SV055iS5-2 | 5.5 3 , 700 watow 20 , 800 watow
SV075iS5-2 | 7.5 20 , 1000 watéw 15 , 1200 watéw
SV110iS5-2 11 15 , 1400 watéw 10 , 2400 watéw
SV150iS5-2 15 11 , 2000 watéw 8 , 2400 watow
SV185iS5-2 | 18.5 9 , 2400 watow 5 , 3600 watow
SV220iS5-2 22 8 , 2800 watéw 5 , 3600 watow
SV008iS5-4 | 0.75 900 , 100 watow 600 , 150 watéw
SV015iS5-4 | 1.5 450 , 200 watéw 300 , 300 watow
SV022iS5-4 | 2.2 300 , 300 watow 200 , 400 watow
SV037iS5-4 | 3.7 200 , 500 watéw 130 , 600 watéw
SV055iS5-4 | 55 120 , 700 watow 85 , 1000 watéw
SV075iS54 | 7.5 90 , 1000 watow 60 , 1200 watow
SV110iS5-4 11 60 , 1400 watow 40 , 2000 watéw
SV150iS5-4 15 45 , 2000 watéw 30 , 2400 watow
SV185iS5-4 | 18.5 35 , 2400 watow 20 , 3600 watéw
SV220iS5-4 22 30 , 2800 watow 20 , 3600 watéw

* Powyzszg tabele sporzadzono w oparciu o dozwolong wydajno$¢ nominalng 5% oraz
czas ciggtego hamowania wynoszacy 15 sekund.
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MCCB (ptytka Stycznik Przewdd, (AWG) Wejsciowy
Typy napedow | KM sq(ts::jna:%;:)lf 'EtLBI r:;e:gr:;— R,S,T |U,V,W| Uzie- bezg’i:glz‘nik Dtawik pradu | Diawik pradu
mienie zmiennego zmiennego statego
SV008iS5-2 1 ABS33a, EBS33 SMC-10P | 2(14) [ 2(14) | 3.5(12) 10A 2.13mH, 5.7A | 7.00mH, 5.7A
SV015iS5-2 2 ABS33a, EBS33 SMC-10P | 2(14) [ 2(14) | 3.5(12) 15A 1.20mH, 10A [ 4.05mH, 9.2A
SV022iS5-2 3 ABS33a, EBS33 SMC-15P | 2(14) [ 2(14) | 3.5(12) 25A 0.88mH, 14A [ 2.92mH, 13A
SV037iS5-2 5 ABS33a, EBS33 SMC-20P |3.5(12)[3.5(12)| 3.5(12) 40A 0.56mH, 20A | 1.98mH, 19A
SV055iS5-2 (7.5 ABS53a, EBS53 SMC-25P 15.5(10)[5.5(10)| 5.5(10) 40A 0.39mH, 30A [ 1.37mH, 29A
SV075iS5-2 | 10 ABS63a, EBS63 SMC-35P | 8(8) [ 8(8) | 5.5(10) 50A 0.28mH, 40A | 1.05mH, 38A
SV110iS5-2 | 15 ABS103a, EBS103 SMC-50P | 14(6) [ 14(6) | 14(6) 70A 0.20mH, 59A [ 0.74mH, 56A
SV150iS5-2 | 20 ABS103a, EBS103 SMC-65P | 22(4) [ 22(4) | 14(6) 100A 0.15mH, 75A [ 0.57mH, 71A
SV185iS5-2 | 25 ABS203a, EBS203 SMC-80P | 30(3) [ 30(3) | 22(4) 100A 0.12mH, 96A [ 0.49mH, 91A
SV220iS5-2 | 30 ABS203a, EBS203  [SMC-100P| 38(2) | 30(3) | 22(4) 125A 0.10mH, 112A | 0.42mH, 107A
SV008iS5-4 1 ABS33a, EBS33 SMC-10P | 2(14) [ 2(14) | 2(14) 6A 8.63mH, 2.8A | 28.62mH, 2.7A
SV015iS5-4 2 ABS33a, EBS33 SMC-10P | 2(14) [ 2(14) | 2(14) 10A 4.81mH, 4.8A | 16.14mH, 4.6A
SV022iS5-4 3 ABS33a, EBS33 SMC-20P | 2(14) [ 2(14) | 2(14) 10A 3.23mH, 7.5A | 11.66mH, 7.1A
SV037iS5-4 5 ABS33a, EBS33 SMC-20P |3.5(12)[ 2(14) | 2(14) 20A 2.34mH, 10A [ 7.83mH, 10A
SV055iS5-4 | 7.5 ABS33a, EBS33 SMC-20P |3.5(12)[ 2(14) | 3.5(12) 20A 1.22mH, 15A | 5.34mH, 14A
SV075iS5-4 | 10 ABS33a, EBS33 SMC-20P |5.5(10)(3.5(12)| 3.5(12) 30A 1.14mH, 20A | 4.04mH, 19A
SV110iS5-4 | 15 ABS53a, EBS53 SMC-20P | 8(8) [5.5(10)] 8(8) 35A 0.81mH, 30A [ 2.76mH, 29A
SV150iS5-4 | 20 ABS63a, EBS63 SMC-25P | 14(6) [ 8(8) 8(8) 45A 0.61mH, 38A [ 2.18mH, 36A
SV185iS5-4 | 25 ABS103a, EBS103 SMC-35P | 14(6) [ 8(8) 14(6) 60A 0.45mH, 50A [ 1.79mH, 48A
SV220iS5-4 | 30 ABS103a, EBS103 SMC-50P | 22(4) [ 14(6) | 14(6) 70A 0.39mH, 58A [ 1.54mH, 55A

(AWG = amerykanski znormalizowany szereg Srednic drutu, oznaczonych umownymi
liczbami, uzywany do drutéw niezelaznych)

-40 -




Filtry zakiocen o czestotliwosciach radiowych

Seria iS5 Filtr ,,Footprinting” (,,stopka”)
Naped Moc Kod Prad |Napiecie| Prad Wymiary Montaz |Ciezar|Zamoco-| Diawiki
uptywowy | dtug. szer. wys. Y X wanie |wyjsciowe

TROJFAZOWY NOM.| MAKS.

SV008iS5-2 |0.75kW|FFS5-T012-(X)[ 12A | 250VA [ 0.3A 18A |329 X 149.5 X 50| 315X 120 M5 FS-2

SV015iS5-2 | 1.5kW

SV022iS5-2 | 2.2kW |[FFS5-T020-(X)| 20A [ 250VA | 0.3A 18A [329 X 149.5 X 50| 315 X 120 M5 FS-2

SV037iS5-2 | 3.7kW

SV055iS5-2 | 5.5kW |FFS5-T030-(X)| 30A | 250VA [ 0.3A 18A |415X 199.5 X 60| 410 X 160 M5 FS-2

SV075iS5-2 | 7.5kW |FFS5-T050-(X)| 50A | 250VA [ 0.3A 18A |415X199.5 X 60| 410 X 160 M5 FS-2

SV110iS5-2 | 11kW 100A | 250VA | 0.3A 18A FS-3

SV150iS5-2 | 15kW

SV185iS5-2 | 18kW 120A | 250VA | 0.3A 18A FS-3

SV220iS5-2 | 22kW

SV008iS5-4 |0.75kW|FFS5-T006-(X)| 6A | 380VA [ 0.5A 27A |329 X 149.5 X 50| 315X 120 M5 FS-1

SV015iS5-4 | 1.5kW

SV022iS5-4 | 2.2kW |FFS5-T012-(X)[ 12A | 380VA [ 0.5A 27A |329 X 149.5 X 50| 315X 120 M5 FS-2

SV037iS5-4 | 3.7kW

SV055iS5-4 | 5.5kW |FFS5-T030-(X)[ 30A | 380VA [ 0.5A 27A |415X 199.5 X 60| 401 X 160 M5 FS-2

SV075iS5-4 | 7.5kW

SV110iS5-4 | 11kW |FFS5-T051-(X)[ 51A | 380VA [ 0.5A 27A | 466 X 258 X 65 |515.5 X 255 M8 FS-2

SV150iS5-4 | 15kW

SV185iS5-4 | 18kW |FFS5-T060-(X)| 60A | 380VA [ 0.5A 27A | 541 X 332 X 65 |515.5 X 255 M8 FS-2

SV220iS5-4 | 22kW |FFS5-T070-(X)[ 70A [ 380VA | 0.5A 27A | 541 X 332 X 65 M8 FS-2

Seria iS5 Filtr standardowy
Naped Moc Kod Prad |Napiecie| Prad Wymiary Montaz |Ciezar|Zamoco-| Diawiki
uptywowy | dtug. szer. wys. Y X wanie |wyjsciowe

TROJFAZOWY NOM.| MAKS.

SV008iS5-2 (0.75kW| FE-T012-(X) | 12A | 250VA [ 0.3A 18A | 250 X 110 X 60 | 238 X 76 - FS-2

SV015iS5-2 | 1.5kW

SV022iS5-2 | 2.2kW | FE-T020-(X) [ 20A [ 250VA | 0.3A 18A | 270 X 140 X 60 | 258 X 106 - FS-2

SV037iS5-2 | 3.7kW

SV055iS5-2 | 5.5kW | FE-T030-(X) | 30A | 250VA [ 0.3A 18A | 270 X 140 X 60 | 258 X 106 - FS-2

SV075iS5-2 | 7.5kW | FE-T050-(X) | 50A | 250VA [ 0.3A 18A | 270 X 140 X 60 | 258 X 106 - FS-2

SV110iS5-2 | 11kW | FE-T100-(x) | 100A | 250VA [ 0.3A 18A |420 X 200 X 130 | 408 X 166 - FS-3

SV150iS5-2 | 15kW

SV185iS5-2 | 18kW | FE-T120-(x) | 120A | 250VA [1.3A 180A|420 X 200 X 130 | 408 X 106 - FS-3

SV220iS5-2 | 22kwW

SV008iS5-4 (0.75kW| FE-T006-(X) | 6A | 380VA [ 0.5A27A | 250 X 110 X 60 | 238 X 76 - FS-2

SV015iS5-4 | 1.5kW

SV022iS5-4 | 2.2kW | FE-T012-(X) | 12A | 380VA [ 0.5A27A | 250 X 110 X 60 | 238 X 76 - FS-2

SV037iS5-4 | 3.7kW

SV055iS5-4 | 5.5kW | FE-T030-(X) | 30A | 380VA [ 0.5A27A | 270 X 140 X 60 | 258 X 106 - FS-2

SV075iS5-4 | 7.5kW

SV110iS5-4 | 11kW | FE-T050-(X) [ 50A [ 380VA | 0.5A27A | 270 X 140 X 90 | 258 X 106 - FS-2

SV150iS5-4 | 15kW

SV185iS5-4 | 18kW | FE-T060-(X) | 60A | 380VA [ 0.5A 27A | 270 X 140 X 90 | 258 X 106 - FS-2

SV220iS5-4 | 22kW | FE-T070-(X) | 70A | 380VA [ 0.5A 27A | 350 X 180 X 90 | 338 X 146 - FS-2
(X) (1) Srodowisko przemystowe EN 50081-1 (Klasa A)

(2) Srodowisko domowe i przemystowe EN 50081-1 (Klasa B)
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Seria FF (Footprint — ,,stopka”)
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Seria FE (Standardowa)
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Seria FS (dfawiki wyjsciowe)
%D ) Typ D W H X 0
FS-1 21 85 46 70 5
FS-2 28.5 105 62 90 5
— FS-3 48 150 110 | 125x 30 5
I" FS-4 58 200 170 | 180x45| 5
W

Seria FF (Footprint — ,,stopka”)
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Seria FE (Standardowa)
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