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Dziekujemy za zakup przemiennika czestotliwosci LG

INSTRUKCJA BEZPIECZENSTWA

Aby zapobiec uszkodzeniom i awariom urzadzenia, przeczytaj ta instrukcje. Nieprawidlowa
praca wynikajaca ze zignorowania instrukcji obstugi moze spowodowac¢ znaczne
uszkodzenia.

Po przeczytaniu tej instrukcji, pozostaw ja w miejscu tatwo dostepnym dla osoby
majacej stycznos¢ z przemiennikiem.

Instrukcje ta powinna posiadac osoba, ktéra aktualnie obstuguje urzadzenie i jest
odpowiedzialna za jej dzialanie.

/i UWAGA

— Nie zdejmuj obudowy przemiennika, kiedy podane jest zasilanie

— Nie uruchamiaj przemiennika przy zdjetej obudowie.

— Pokrywe przednia nalezy zdejmowac tylko w przypadku podtaczania przewodéw lub
przy przegladach okresowych, ale tylko przy odiaczonym zasilaniu.

- Podlaczanie przewodow lub przeglady okresowe powinny by¢ wykonywane, co
najmniej po uptywie 10 minut od odiaczenia zasilania i po sprawdzeniu, ze napiecie
na szynie DC spadto ponizej 30V DC.

- Przy podiaczaniu przewodow rece powinny by¢ suche.

— Nie uzywaj przewodow z uszkodzong izolacja.

- Nie poddawaj przewodow $cieraniu, zbytnim naprezeniom oraz sciskaniu.

W przeciwnym razie moze doj$¢ do porazenia pragdem.

— Instaluj falownik na niepalnych powierzchniach oraz w poblizu takich materiatéw. W
przeciwnym razie moze dojs¢ do pozaru.

— Odlacz zasilanie, jezeli falownik doznatl uszkodzenia. W przeciwnym razie moze to
spowodowac dalsze uszkodzenia.

— Nie dotykaj czesci przewodzacych przy zasilonym urzadzeniu gdyz moga one by¢
gorace. W przeciwnym razie moze doj$¢ do poparzen skory.

— Nie podawaj zasilania, gdy przemiennik jest uszkodzony lub, gdy brakuje w nim
jakiejkolwiek czesci. W przeciwnym razie moze doj$¢ do porazenia pradem.

— Nie wktadaj papieru, elementéw z drewna lub metalu lub innych ciat obcych do
urzadzenia. W przeciwnym razie moze dojs¢ do porazenia pradem.

SRODKI OSTROZNOSCI

Przenoszenie i instalacja

—  Przy przenoszeniu zwr6¢ uwage na wage produktu.

— Instaluj urzadzenie zgodnie z instrukcjg uruchomienia.

— Nie zdejmuj pokrywy falownika podczas transportu.

— Sprawdz czy wlasciwa jest pozycja urzadzenia przy transporcie.

— Nie rzucaj opakowaniem z urzadzeniem lub samym urzadzeniem.

— Impedancja doziemna powinna a by¢ mniejsza niz 100Q2 dla zasilania 1-fazowego lub mniej niz
10Q dla zasilania 3-fazowego.

—  Uzytkuj falownik przy zachowaniu nastepujacych warunkéw srodowiskowych:




Temp. zewnetrzna pracy -10~40C

Wilgotnos¢ 90% lub mniej

Temp. przechowywania -20~65C

Miejsca chronione przed korozjg, oparami oleju i
kurzem, niepalne

Max. 1,000m nad poziomem morza, Max. 5.9m/sec?

(0.6G) lub mniej
Cisnienie atmosferyczne 70 ~ 106 kPa

Lokalizacja

Wysokos¢ i wibracje

Przewodowanie

— Nie podtaczaj kondensatoréw do poprawy wspdtczynnika mocy, dtawikéw wejsciowych oraz
filtréw wejsciowych na wyjscie falownika.

— Kolejnos¢ podtaczenia faz U, V, W na wyjsciu falownika determinuje kierunek obrotdéw silnika.

— Podtaczenie zasilania falownika na zaciski wyjsciowe spowoduje uszkodzenie urzadzenia.

— Przed rozpoczeciem podtgczania przewoddw nalezy doktadnie przeczytac instrukcje.

— Zawsze najpierw zamontuj przemiennik a dopiero pézniej podfaczaj przewody.

Prébny start

— Sprawdz wszystkie niezbedne parametry przed uruchamianiem. Zmiana niektdrych
parametrow moze by¢ wymagana z uwagi na charakter obcigzenia.

— Zawsze podawaj wiasciwe napiecie zasilania na zaciski falownika. W przypadku zasilania 1-
fazowego przemiennika nie podawaj na zaciski napiecia miedzyfazowego. W przeciwnym razie
dojdzie do uszkodzenia urzadzenia.

Srodki ostroznosci przy uruchomieniu

— Przy wybraniu opcji autorestartu uwazaj, aby nie dotykac czesci wirujacych silnika, gdyz po
ustgpieniu awarii zacznie on pracowac.

— Przycisk stop na klawiaturze jest aktywny, gdy wybrana jest taka opcja sterowania.

— Po resecie awarii nalezy uwazac, gdyz przy zataczonym sygnale start oraz gdy mamy obecny
sygnat zadajacy predkosci, silnik moze nagle zaczac sie obracac..

— Nie zmieniaj i nie modyfikuj zadnej czesci w falowniku.

— Nie uzywaj stycznika na wejsciu falownika w celu zalaczania i wylaczania silnika.

— Uzywaj filtréw przeciwzaktdceniowych do redukgji zaktdcen elektromagnetycznych. W
przeciwnym razie przemiennik moze zaktécac¢ urzadzenia znajdujace sie w poblizu.

— W przypadku wahan napiecia wejsciowego, uzyj dtawika sieciowego. Brak dtawika moze
powodowac wzrost temperatury kondensatoréw do poprawy wspotczynnika mocy, zasilaczy,
lub ich uszkodzenie

—  Przed programowaniem falownika i uruchomieniem silnika zresetuj ustawienia falownika do
ustawien fabrycznych (par. FU2-93)

— Sprawdz ustawienia czestotliwosci falownika przed uruchomieniem silnika. Dostosuj tg
czestotliwos¢ do mozliwosci znamionowych silnika.

Srodki ostroznoéci przed awariami

— Przy waznych maszynach zapewnij dodatkowe zabezpieczenia np. hamulec bezpieczenstwa,
ktory bedzie ochraniat inne urzadzenia przed niebezpiecznymi skutkami awarii falownika.



2. Charakterystyka przemiennikow czestotliwosci LG serii iS5

Sterowane wektorowo przemienniki
czestotliwosci LG serii iG5A zapewnia
bardziej stabilna prace oraz zwieksza
pewnosc¢ sterowania procesow
technologicznych.

Opcje

m Phytka komunikacyjna:
e RS-485
e DeviceNet
o F-Net
e ModBus-RTU
e ProfiBus DP
e Karty wejsc¢ / wyjsc¢
- Ptytka Sub-A:
3 dodatkowe wejscia wielofunkcyjne
3 dodatkowe wyjscia wielofunkcyjne
Wejscie analogowe
Pomiarowe wyjscie analogowe

- Ptytka Sub-B:
Sterowanie falownika przy uzyciu
enkodera

- Plytka Sub-C:
3 dodatkowe wejscia wielofunkcyjne
3 dodatkowe wyjscia wielofunkcyjne
Dwa analogowe wyjscia pomiarowe

m Kable do zdalnego sterowania za pomocq
klawiatury

m Ukfady do dynamicznego hamowania

m Rezystory do hamowania dynamicznego

Wrtasciwosci standardowe
m Obudowa: IP20

m Metoda sterowania: wektorowa
bezczujnikowa, wektorowa z czujnikiem
momentowa lub predkosciowa oraz U/f

m Czestotliwo$¢ nosna 1 ~ 15kHz

m Czestotliwo$¢ wyjsciowa 0 ~ 400Hz

m Klawiatura LED lub LCD z mozliwoscig
wyniesienia poza falownik za pomocg
dodatkowego przewodu

m Mozliwos$¢ autorestartu po ustgpieniu
awarii

m 8 wejs¢ wielofunkcyjnych

m 2 wyjscia wielofunkcyjne

m Wbudowane sterowanie PID

m Praca 3-przewodowa

m Praca sekwencyjna

m Automatyczne zwiekszanie momentu

obrotowego

m Hamowanie z uzyciem pradu statego

m Zapobieganie utknieciom

m Wbudowany uktad hamowania dla

urzadzen 0.75 ~ 7.5kW

Zastosowanie

m Przesuwanie

m Ciggniecie

m Sterowanie wielosilnikowe (MMC - Multi
Motor Control)

m Przetwarzanie

m Transport materiatow

m Ukfad sterowania wentylatorem/pompg
m Przenosniki

m Maszyna do mycia przemystowego, i tak
dalej.

Zgodnosc z ogolnoswiatowymi
normami

m Certyfikaty CE dla Europy

m Procedury zapewniajace jakos¢
regulowane przez 1S09001, 1SO14000




3. Dane techniczne przemiennikow czestotliwosci LG serii iS5

Moc'jel 008 015 022 037 055 075 110 150 185 220
(SV xxx iS5 - 4)
Moc HP 1 2 3 5 7.5 10 15 20 25 30
silnika kw 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15 18.5 22
Moc [kVA] 1.9 3.0 4.5 6.1 9.1 12.2 18.3 22.9 29.7 343
Dane Prad FLA [A] 2.5 4 6 8 12 16 24 30 39 45
znam. Czestotliwos¢ 0 ~ 400 Hz (Sterowanie wektorowe bezczujnikowe: 0 ~ 300Hz, Sterowanie wektorowe z
wyj$ciowe czujnikiem: 0 ~ 120 Hz)
Napiecie 3-fazowe 380 ~ 460 V
Dane Napiecie 3-fazowe 380 ~ 460 V (+ 10 %)
znam. Czestotliwos¢ 50 ~ 60 Hz (£5 %)
wejsciowe
Czoper wbudowany wbudowany opcja
Max. moment
. 100% 100% 150%
Hamowa - | hamujacy
ne Max. czas- 5 sekund 5 sekund 15 sekund
hamowania
Max. obcigzenie 3% ED 2% ED 5% ED
Waga [kg] 4.7 4.7 4.8 4.9 7.5 | 7.7 | 13.8 | 14.3 | 19.4 | 20
Model
. 300 370 450 550 750
(SV xxx iS5 - 4)
Moc HP 40 50 60 75 100
silnika kw 30 37 45 55 75
Moc [kVA] 45 56 68 82 100
Dane Prad FLA [A] 61 75 91 110 152
zZnam. Czestotliwos¢ 0 ~ 400 Hz (Sterowanie wektorowe bezczujnikowe: 0 ~ 300Hz, Sterowanie wektorowe z
wyjsciowe czujnikiem: 0 ~ 120 Hz)
Napiecie 3-fazowe 380 ~ 460 V
Dane Napiecie 3-fazowe 380 ~ 460 V (+ 10 %)
znam. Czestotliwos¢ 50 ~ 60 Hz (£5 %)
wejsciowe
Czoper opcja
Max. moment 150%
Hamowa - | hamujacy
nie Max. czas
hamowania 15 sekund
Max. obcigzenie |10 % ED
Waga [kg] 45 45 63 63 68




Sposdb sterowania

Sterowanie U/f, Sterowanie wektorowe bezczujnikowe, Sterowane wektorowe z czujnikiem
(predkos¢, moment)

Rozdzielczo$¢ nastawy

Rozdzielczo$¢ nastawy cyfrowej: 0.01 Hz (ponizej 100 Hz), 0.1 Hz (powyzej 100 Hz)

2 czestotliwosci Rozdzielczo$¢ nastawy analogowej: 0.03 Hz dla 60 Hz
% Dok’radnoéc’l nastawy Cyfrowo: 0.01 % max. czestotliwoéc,i wyjéc,iowej

| czestotliwosci Analogowo: 0.1 % max. czestotliwosci wyjsciowej

@ Charakterystyka U/f liniowa, kwadratowa, uzytkownika U/f

Mozliwos¢ przecigzenia 150 % pradu znamionowego przez 1 minute, 200% pradu znamionowego przez 30 sec.
(charakterystyka odwrotnie proporcjonalna do czasu)

Forsowanie momentu Reczne forsowanie momentu (0 ~ 15 %), Automatyczne forsowanie momentu

Metoda sterowania klawiatura / Listwa zaciskowa / protokoty komunikacji
Nastawa Analogowo: 0 ~ 10V lub 4 ~ 20mA

° czestotliwosci Cyfrowo: Klawiatura

E Sygnat startu Sygnat pracy do przodu i tytu

‘% Praca krokowa Nastawa do 16 predkosci krokowych oraz 8 czasdw przyspieszania i hamowania

i (0 ~ 6000s.) przy uzyciu wejs¢ wielofunkcyjnych

E Stop awaryjny Natychmiastowe odciecia napiecia na wyjsciu falownika

% Czestotliwosc Wybor predkosci nadrzednej na wejsciu falownika

nadrzedna
g Praca sekwencyjna Mozliwos¢ pracy sekwencyjnej na pomocg wejsc¢ wielofunkcyjnych ( 5 sekwencji po 8
o krokéw)

o | Funkcje pracy Poziom detekcji czestotliwosci, Alarm przeciazenia, Utkniecie, Zbyt wysokie i niskie

_§ napiecie, Przegrzanie falownika, Praca, Zatrzymanie, Predkosc¢ statg, By-pass falownika,

E Szukanie predkosci, Praca krokowa, Praca sekwencyjna

i Wyijscie btedu Przekaznik wyjéciowy (30A, 30C, 30B) — AC250V 1A, DC30V 1A

Uf)! Parametry wyjéciowe | Czestotliwos¢ wyjéciowa, Prad wyjsciowy, Napiecie wyjéciowe, Napiecie szyny DC, Moment
wyjséciowy — jedno do wyboru (wyjscie: 0 ~ 10V)

Funkcje Hamowanie pradem statym, Ograniczenie czestotliwosci, Omijanie czestotliwosci, funkcja
drugiego silnika, Kompensacja poslizgu, Ochrona przed zmiang kierunku, Autorestart, By-
pass falownika, Autotuning, Regulator PID

Wylaczenie awaryjne Zbyt duze i niskie napiecie, Przecigzenie, Otwarty bezpiecznik, Zwarcie doziemne,

pos Przegrzanie falownika, Przegrzanie silnika, Brak fazy na wyjsciu, Btad zewnetrzny, Btad
_‘LEC; komunikacji, Utrata sygnatu zadajacego, Btad sprzetowy

O| Alarm falownika Ochrona przed utykiem, Alarm przecigzenia, Btad czujnika temperatury

Autorestart Mozliwos¢ do 10 préb autorestartu

© Wartosci Czestotliwo$¢ wyjsciowa, Prad wyjsciowy, Napiecie wyjsciowe, Nastawa czestotliwosci,
_*E Klawia- | wySwietlane Predko$¢ pracy, Napiecie szyny DC, Moment wyjéciowy

E tura Btedy Pamiec¢ btedéw i awarii ( do 5 ostatnich ) przechowywana przez falownik

< wysSwietlane

o Temperatura pracy -10 °C ~ 40 °C

G| Temperatura -20 °C ~ 65 °C

_§ przechowywania
\‘% Wilgotnos$¢ powietrza Mniej niz 90 %, dla pracy przy 50°C — 30%

Wibracje

Ponizej 1000m ponizej 5.9m/sec? (=0.69)




4. Zaciski falownika oraz ich funkcje

Zabezpieczenie
3¢ O O
380 +460 V O
50/60 Hz
O O

Sygnat START do przodu——

Dlawik (opcja)®

Czoper*
(powyzej 7,5kW)

P | N [B1]|B2

Rezystor*

P1' P2' N

o A n>x
=<

©)

+
"
5G )

0 O FX (Par. 1/0-96) sy
Sygnat START do tytu o RX (par. 1/0-97)
ar. -
Zatrzymanie awaryjne o o BX (Per. 054) V
ar. -
Reset btedu =
0 O RST (Par. 1/0-93)
JOG ==
0 O JOG (Par. 1/0-95 oraz I/0-20)
Wejscie wielofunkcyjne 10—
o P1  Predko$¢ krokowa niska (par. 1/0-12)
Wejscie wielofunkcyjne 20—
2 24 o) P2  Predkos¢ krokowa érednia (I/0-13)
Wejscie wielofunkcyjne ﬁ P3  predkost krokowa
) ) wysoka (par. /0-14)  (NO) 30 A Przekaznik bledu
Zacisk wspolny Mnigj niz 250V AC, 1A
CM 30C lub 30V DC, 1A
ar. 1/0-45
(NC)30 B ® )
Potencjometr Bkran Przekaznik wielofunkcyjny
(10 kQ, lfW) Zasilanie dla AXA—O0 O—{) Mniej niz 250V AC, 1A 1ub
VR sygnatu predkosci: 30V DC, 1A
+ 12V, 100mA AXC () Nastawa fabryczna: ‘Praca’
(par. I/0O-44)
Vo) 2] Wejscie analogowe 0 ~ 10V
(par. 1/0-02 do I/0-05 )
Y 1 Wejscie analogowe 4 ~20mA (2500hm)
\_/ (par. 1/0-06 do 1/0-10 )

Analogowe zadawanie predkosci 2

Uwagi @ Zaciski sitowe

HwWN=

O 56

Zacisk wspdlny dla
VR, V1,1

Q Zaciski sterownicze.

Konfiguracja zaciskow zalezy od konkretnego modelu.

Analogowe zadawanie predkosci moze by¢ pradowe, napieciowe lub oba.

Tylko w przypadku zastosowania dtawika DC zwora pomiedzy P1 i P2 musi by¢ usunieta
Falowniki na moce od 0,75 do 7,5kW majg wbudowany modut hamujacy (czoper). Rezystory
hamujace sa wbudowane do mocy 3,7kW . Powyzej 7,5kW falowniki musza posiada¢ zewnetrzny
czoper i rezystor jezeli wymaga tego aplikacja

Wyjscie pomiarowe

(par. I/0O-40)



Listwa zaciskow sitowych dla falownikéw o mocy 0,75kW do 3,7kW

(RIsfrlc N m]e]lulv|w)

Listwa zaciskow sitowych dla falownikéw o mocy 5,5kW i 7,5kW

(RyIslrlocfPr N orjn]ulv]w,

Listwa zaciskow sitowych dla falownikéw o mocy 11kW do 22kwW

[
(Rislrloefrmirm|N]JuUulv]|w]

Listwa zaciskéw sitowych dla falownikéw o mocy powyzej 22kW

]
(Rislrleclufviwller]rm]N

Zacisk Opis

R Zasilanie przemiennika czestotliwosci (3 fazy, 3x400V AC).
S

T

u Zaciski wyjsciowe silnika ( 3-fazy, 3x400V AC ).

\")

W

P

zastosowanie wymaga hamowania powyzej 30% dozwolonej wydajnosci nominalnej.

P1 Zaciski szyny zbiorczej napiecia statego, zaciski podtaczeniowe dtawika DC. Zaciski te sg

P2 dostepne dla napedéw od 11 do 22 kW z zewnetrznym uktadem dynamicznego hamowania.
Gdy uktad dynamicznego hamowania nie jest uzywany, to zaciski te sg zwarte.

Bl Zaciski do podtaczenia rezystora hamowania. Zaciski te sg dostepne dla napedéw od 0.75 do

B2 3.7kW

N Zacisk ujemny szyny zbiorczej DC.

Zaciski szyny zbiorczej szyny napiecia statego, zaciski podtaczeniowe dtawika DC. Zaciski te
sq dostepne dla napeddw od 5.5 do 7.5 kW z zewnetrznym rezystorem hamowania, gdy




Zaciski sterownicze

ETNETd BT ST S

Zacisk

Funkcja

Opis

P1, P2, P3

Wejscia wielofunkcyjne

Uzywane dla wejécia wielofunkcyjnego. Fabryczna warto$¢
standardowa nastawiona na czestotliwosc krokowg St1, St2, St3. (par.
1/0-20, 21 22)

FX

Praca do przodu

Ruch do przodu w przypadku zwarcia z zaciskiem CM i zatrzymanie w
przypadku rozwarcia. (par. I/0-96)

RX

Praca do tytu

Ruch do tylu w przypadku zwarcia z zaciskiem CM i zatrzymanie w
przypadku rozwarcia. (par. I/0-97)

JOG

Czestotliwos¢
nadrzedna

Praca z czestotliwo$cig nadrzedng gdy zacisk jest zwarty z CM. Kierunek
ustala sie sygnatem FX (lub RX), ktéry musi by¢ réwniez zwarty (par.
1/0-95)

BX

Blokada napedu

Gdy zacisk BX jest zwarty z CM, to napiecie na wyjsciu

napedu jest odfaczane. Gdy silnik wykorzystuje do

zatrzymania hamulec mechaniczny, to do odfaczenia sygnatu
wyjsciowego uzywa sie BX. Nalezy zachowac ostroznos¢,

poniewaz po zdjeciu sygnatu BX ukiad startuje gdy podany jest sygnat
startu FX lub RX. (par. I/0-94)

RST

Kasowanie usterki

Stuzy do kasowania btedow, ktére powodujg wytaczenie falownika. (par.
1/0-93)

CM

Zacisk wspdlny

Zacisk wspolny dla zaciskdw opisanych powyzej

NC

Nie wykorzystywany

VR

Zasilanie nastawiania
czestotliwosci (+12V)

Stosuje sie jako zasilanie dla analogowego nastawiania
czestotliwosci ( np. potencjometru ). Maksymalna wydajno$¢ wynosi
+12V, 100mA.

V1

Sygnat odniesienia
czestotliwosci (napiecie)

Uzywany jako sygnat odniesienia czestotliwosci. Jako sygnat
wejéciowy wykorzystywane jest napiecie 0-10V DC

Sygnat odniesienia
czestotliwosci (prad)

Uzywany jako sygnat odniesienia czestotliwosci, jako sygnat
wejsciowy wykorzystywany jest prad staty 4-20mA.
Rezystancja wejsciowa wynosi 250Q.

5G

Zacisk wspolny

Zacisk wspdlny dla analogowego zadawania czestotliwosci VR, I oraz FM

FM

Wyjscie analogowe

Wyjscie pomiarowe dla jednego z nastepujacych sygnatow:
czestotliwos¢

wyjsciowa, prad wyjsciowy, napiecie wyjsciowe, napiecie szyny DC.
Nastawiong fabrycznie warto$cig standardowa_jest czestotliwos¢
wyjsciowa. Maksymalne napiecie wyjsciowe oraz prad wyjsciowy
wynosza: 0-10V, 1mA.

Czestotliwo$¢ wyjéciowa nastawiona jest na 500Hz.

30A,308B,30C

Wyjscie styku usterki

Jest aktywowane, gdy dziata funkcja zabezpieczajaca. Prad zmienny:
250V 1A, prad staty: 30V 1A

Usterka: 30A-30C zwarte (30B-30C rozwarte).

Praca: 30B-30C zwarte (30A-30C rozwarte). (par. I/0-45)

AXA,AXC

Wyjscie wielofunkcyjne

Uzywa sie po zdefiniowaniu wielofunkcyjnego zacisku
wyjsciowego. Prad zmienny: 250V 1A lub mniej, prad staty:
30V 1A lub mniej. (par. 1I/0-44)
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5. Montaz przemiennika czestotliwosci

Falownik montowany w szafie sterowniczej musi posiadac z kazdej strony wolng przestrzen. Wymagane
odlegtosci to A= 100mm B=50mm

A
=
F ol
N S | PR
B 1B
=

A

Falownik nalezy instalowa¢ w odpowiednim Srodowisku (opisanym w instrukgji bezpieczenstwa). Ponadto
w szafie sterowniczej nalezy zapewnic¢ wiasciwy przeptyw powietrza

Wentylacja
- A 4
Wentvl 4 f 4 f
entylatory % > %
DOBRZE ZLE DOBRZE ZLE

Umieszczenie kilku falownikéw w szafie Instalacja wentylatora szafowego
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GRUPA NAPEDU (DRV)

6. Procedura uruchomienia falownika LG serii iS5

Podstawowymi parametrami potrzebnymi do uruchomienia falownika to DRV-03 i DRV-04. Poruszanie

sie po samych parametrach pokazane jest w punkcie z opisem klawiatur sterujgcych w dalszej czesci

instrukgcji.

Pierwszy stuzy do ustalenia, w jaki sposob realizujemy START/STOP falownika. Mozemy wybraé opcje

startu z klawiatury (Keypad) lub poprzez uktad zewnetrzny np. przyciski zewnetrzne lub sterownik

(Fx/RX).

Parametr DRV-04 stuzy do wyboru, w jaki sposdb regulujemy predko$¢ obrotowg silnika.

Mozemy wybraé regulacje za pomocg klawiatury (Keypad) lub sygnatami analogowymi: napieciowym

0..10V (V1), pradowym 4...20mA (I) lub suma tych sygnatéw (V1+I). Jezeli predko$¢ regulowana bedzie

poprzez klawiature, nastawiamy jg w parametrze DRV-00.

Wyswietlacz Warto$¢ nastawiana
Kod Parametr Opis Nastawa
fabryczna
LCD LED LCD LED
DRV-03 | Tryb Drive 03 Keypad 0 Start/Stop realizowany poprzez przyciski na Fx/Rx - 1
sterowania mode klawiaturze falownika.
napedem Fx/Rx-1 1 .| FX - zalgczenie pracy do przodu
START / STOP Sterowanie | py _ sataczenie pracy do tytu
poprzez FX - praca falownika
Fx/Rx-2 2 zaciski praca .
RX - wybor pracy przéd/tyt
DRV-04 | Metoda Freq 04 Keypad-1 0 Klawiatura 1 Keypad-1
zadawania mode Po przyciénieciu przycisku PROG
czestotliwosci lub nalezy nastawic¢ zadang
lub momentu Torque czestotliwos¢ i po przycisnieciu
mode jeszcze raz ENTER falownik uzyska
Cyfrowa nowg ustawiong czestotliwoséé
Keypad-2 1 Klawiatura 2
Po przyciénieciu przycisku PROG
mozna ptynnie regulowac
czestotliwos¢ falownika przyciskami
gora/dot
V1 2 viee N
Sterowanie napieciowe zaciskiem
V1 w zakresie O[V] + 10[V]
: 3 gterowanie pradowe zaciskiem I w
Analogowa zakresie 0 + 20[mA]
V1+1 4 Vi+1 _
Réwnoczesne sterowanie sygnatem
napieciowym V1 i sygnatem
pradowym I
DRV-00| Czestotliwos¢ Cmd. Flubr 0 =+ FU1-20 (f. max) | Parametr ustala czestotliwos¢ na wyjsciu 0.00[Hz]
zadana lub Freq falownika.
moment zadany lub (DRV-13) Podczas pracy na wyswietlaczu jest pokazana
Cmd. Trq aktualna czestotliwo$¢ na wyjsciu falownika.
Podczas stopu pokazywana jest czestotliwosé
zadana.
Parametr ten nie moze by¢ wiekszy niz FU1-20
(czestotliwo$¢ maksymalna). Jednostka predkosci
jest zmieniona na % gdy parametr FU2-40
ustawiona jest na "Sensorless_T" lub "VectorTRQ"
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Nastawienie czestotliwosci powyzej 60Hz

Fabrycznie czestotliwo$¢ maksymalna falownika jest ustalona na 60Hz. Jezeli chcemy, aby czestotliwos¢

pracy byla wyzsza, nalezy zmieni¢ jg w parametrze FU1-20. Dodatkowo, jezeli predkos¢ regulujemy
poprzez sygnat analogowy napieciowy (potencjometr) lub pradowy to musimy jeszcze zmienic zakres

regulacji czestotliwosci poprzez te sygnaty w parametrach I/0-02 do I/0-10.

Wyswietlacz Warto$¢ nastawiana Nastawa
Kod Parametr Opis
LCD LED LCD LED fabryczna
FU1-20 | Czestotliwo5¢ Max freq 20 40 + 400[Hz] Maksymalna czestotliwo$¢ mozliwa do 60.00[Hz]
maksymalna uzyskania na wyjsciu falownika.
Do tej czestotliwosci odnoszone sq czasy
przyspieszania i hamowania. Jezeli w par. FU2-40
ustawione jest 4 (sterowanie wektorowe) - max
nastawa 300Hz
1/0-02 Minimalne V1 volt 02 0 + 10[V] Nastawa minimalnego napiecia wejscia V1, 0.00[V]
napiecie wejscia x1 ktdére uaktywnia dziatanie falownika.
Vi Parametry I/0-02 do 05 tworzg,
charakterystyke liniowa po ktorej porusza sie
falownik przy zadawaniu sygnatem
napieciowym.
1/0-03 Czestotliwos¢ V1 freq 03 0 + FU1-20[Hz] Czestotliwos¢ odpowiadajaca napieciu w 0.00[Hz}
odpowiadajaca yl parametrze 1/0-02.
minimalnemu V1[%]
napieciu V1 yl 0 + 150[%] 0[%]
1/0-04 Maksymalne V1 volt 04 0 + 10[V] Nastawa maksymalnego napiecia ujemego 10.00[V]
napiecie wejscia x2 wejscia V1, po uzyskaniu ktérego falownik
Vi nie przyspiesza.
1/0-05 | Czestotliwosé V1 freq 05 0 + FU1-20[Hz] Czestotliwos¢ odpowiadajaca napieciu w 60.00[Hz]
odpowiadajaca y2 parametrze 1/0-04.
maksymalnemu | V1[%]
napieciu V1 y2 0 + 150[%] 100[%]
1/0-07 | Minimalny prad | I curr x1 07 0 + 20[mA] Nastawa minimalnego pradu wejscia I, ktére 0[mA]
wejscia I uaktywnia dziatanie falownika.
Parametry I/O-07 do 10 tworzg charakterystyke
liniowa, po ktorej porusza sie falownik przy
zadawaniu sygnatem pradowym
1/0-08 | Czestotliwos¢ Ifreqyl 08 0 + FU1-20[Hz] Czestotliwos¢ odpowiadajaca napieciu w 0.0[Hz]
odpowiadajaca parametrze  I/0-07.
pradowi 1/0-07 | %]yl 0 + 150[%] 0[%]
1/0-09 | Maksymalny I curr x2 09 0 + 20[mA] Nastawa maksymalnego pradu wejscia I, po 20[mA]
prad wejscia I uzyskaniu ktorego falownik nie przyspiesza.
1/0-10 | Czestotliwos¢ I freq y2 10 0 + FU1-20[Hz] Czestotliwos¢ odpowiadajaca napieciu w 60.00[Hz]
odpowiadajaca parametrze  I/0-09.
pradowi I/0-09 | I[%]y2 0 + 150[%] 150[%]
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Wybér pracy z requlatorem PID

Jezeli chcemy aby falownik pracowat w zamknietej petli sprzezenia zwrotnego ( np. z czujnikiem
cisnienia, temperatury itp.) nalezy uaktywnic¢ te funkcje w parametrze FU2-47

Wyswietlacz

Wartos$¢ nastawiana

Nastawa
Kod Parametr Opis fab
LCD LED LCD LED abryczna
FU2-47 | Wybdr pracy z Proc PI 47 No 0 Nastawa na 1 powoduje wybdr pracy No
regulatorem q falownika ze sprzezeniem zwrotnym.
PID moade Regulacja stosowana do utrzymywania statej
Yes 1 predkosci, temperatury, cinienia itp. Wybor
rodzaju sygnatu sprzezenia w par. FU2-49.
Parametry FU2-48 do 60 sg aktywne, gdy nastawa
=1
Powrdt do ustawien fabrycznych
Jezeli zostaty zmienione jakiekolwiek parametry falownika a naped nie pracuje wiasciwie, to nalezy w
pierwszej kolejnosci powrdci¢ do ustawien fabrycznych falownika poprzez zmiane FU2-93
Wyswietlacz Warto$¢ nastawiana Nastawa
Kod Parametr Opis fab
LCD LED LCD LED abryczna
FU2-93 | Powrdt do Para. Init 93 Powrét do parametréw fabrycznych No
ustawien falownika. Kasuje wszelkie zmiany
fabrycznych parametréw dokonane przez uzytkownika.
No 0 Ustawienie po wejéciu do parametru
All groups 1 Wszystkie parametry wracaja do ustawien
fabrycznych
DRV 2 Tylko parametry z grupy DRV
FU1 3 Tylko parametry z grupy FU1
FU?2 4 Tylko parametry z grupy FU2
1/0 5 Tylko parametry z grupy I/O
EXT 6 Tylko parametry z grupy EXT
COM 7 Tylko parametry z grupy COM
APP 8 Tylko parametry z grupy APP
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7. Funkcje ochronne falownika iS5

Przemiennik posiada funkcje ochronne, ktore fabrycznie nie sq wiaczone. Dla bezpieczniejszego dziatania
urzadzenia nalezy je aktywowac i prawidtowo ustawi¢ parametry od FU1-50 do FU1-60. Szczegétowo
parametry te sg wyjasnione w rozdziale 8.

Wyswietlacz Warto$¢ nastawiana
. Nastawa
Kod Parametr Opis fabryczna
LCD LED LCD LED
FU1-50 | Wybor elektronicznego | ETH Select 50 No 0 Wybierane do ochrony silnika przed 0
zabezpieczenia przegrzaniem.
termiczego I2t Yes 1 Parametr aktywuje parametry FU1-51 do
53.
FU1-59 | Wybodr ochrony przed | Stall prev 59 000+111 Nastawa parametru pozwala na ochrone 000
utykiem silnika przed utykiem - przekroczeniem
pradu nastawionego w par. FU1-60.
Falownik nie pozwoli na wzrost tego
pradu.

8. Klawiatury sterujace oraz programowanie napedu
Klawiatura sterujaca LCD

m Klawisz PROG stuzy do

wiaczania trybu

/ programowania w celu
L. przeprow§dzenia zmiany
Eé-Dcyfrowy wysSwietlacz parametrow.
Klawisz ENT stuzy do
/ 7 zatwierdzania
parametréw.
Klawisz MODE umozliwia
przechodzenie przez LC-200
siedem grup Klawisz SHIFT stuzy do
parametréw: DRV, FUN1, \\_\ przesuwania kursora
FUN2, /O, EXT, COM MODE PROG ENT na wyéwietlaczu w trybie
oraz APP. programowania.

// Klawisz ESC stuzy do
A v SHIFT | przesuwania kodu

ESC programowego z
Strzatki ,w gore” i ,w dowolnego na DRV00.
dot” stuza do poruszania 0] 0] 0]
sie po parametrach oraz
do ich zmieniania. REV RSI;I-SDIET FWD

Klawisz FWD - ruchu ,do
przodu” uzywany jest
gdy silnik ma obraca¢ sie
Klawisz REV - pracy b do przodu.

wstecznej uzywany jest
gdy silnik ma pracowac
w kierunku wstecznym.

Klawisz STOP zatrzymuje
pracujacy silnik.

Klawisz RESET stuzy do
kasowania usterek.
Dioda LED pulsuje
podczas wystapienia
usterki.
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Procedura zmieniania parametréw na wyswietlaczu LCD

1. Przyciskajagc [MODE] chodzimy po grupach parametréw:

DRV | Grupa napedu

Parametry podstawowe jak zadawanie czestotliwosci, czas
przyspieszania / zwalniania itp.

FUN1 | Grupa funkcyjna 1

Podstawowe parametry funkcyjne jak regulacja czestotliwosci
wyj$ciowej, napiecia itp.

FUN2 | Grupa funkcyjna 2

Parametry aplikacyjne jak operacja PID, ustawienie drugiego silnika
itp.

I/O | Grupa wejs¢ / wyjsc

Parametry do konstrukgji sekwencji takich jak ustawienie
wielofunkcyjnego terminala itp.

EXT | Grupa zewnetrzna

Wyswietlane w przypadku zainstalowania ptytki ,Sub”.

COM | Grupa komunikacji

Wyswietlane w przypadku zainstalowania ptytki komunikacji

APP | Grupa aplikacji

Parametry zwigzane z aplikacjg wielosilnikowg, nawijania

2. Naciskajac [A ] lub [ V] przechodzimy po parametrach w danej grupie. W przypadku, gdy znamy
numer parametru, mozemy go wpisa¢ w parametrze ,Jump code” (pierwszy w kazdej grupie oprocz
grupy DRV) i wtedy od razu przejdziemy do tego parametru.

3. Przyciskajac [PROG] wchodzimy do parametru.

4. Przyciskiem [SHIFT/ESC] poruszamy sie po poszczegdlnych cyfrach na wyswietlaczu
5. Przyciskajac [A] lub [ ¥ ] zmieniamy liczby lub funkcje w danym parametrze.

6. Przyciskajac [ENT] zatwierdzamy parametr.

7. Przyciskiem [SHIFT/ESC] wracamy do parametru DRV-00

Widok wyswietlacza LCD

2) Wybér START/STOP

3) Nastawa czestotliwosci
1) Grupa parametréw \\ / / 4) Prad wyjsciowy

5) Numer parametru

6) Status pracy

DRV{T /K 0.0 A
0 STP 0.0Q Hz

/

7) Czestotliwo$¢ wyjsciowa lub
zadana

Displays

Description

1) Grupa parametréw

Wyswietlana jest grupa parametréw, w ktorej aktualnie sg znajdujemy

2) Wybér START/STOP

Wyswietla sposob realizowania startu i stopu falownika
K: Poprzez przyciski na klawiaturze

T: Poprzez zaciski FX, RX na listwie zaciskowej falownika
O: Poprzez dodatkowe karty Sub
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3) Sposob zadawania
predkosci

Wyswietla zrédto zadawania czestotliwosci
K: Poprzez klawiature

V: Poprzez sygnat napieciowy V1 (0 ~10V) lub sume napieciowego i pradowego V1

+1

I: Poprzez sygnat pradowy I (4 ~ 20mA)

U: Wybrana funkcja motopotencjometru — podany sygnat gora
D: Wybrana funkcja motopotencjometru — podany sygnat dot
S: Wybrana funkcja motopotencjometru — podany sygnat stop
O: Poprzez karte komunikacji Profibus, Modbus itd.

X: Poprzez dodatkowe karty Sub

J: Poprzez zacisk JOG — czestotliwo$¢ nadrzedna

1 ~ 8: Krok przy wyborze czestotliwosci krokowej

4) Prad wyjsciowy

Wyswietla aktualny prad na wyjsciu falownika

5) Numer parametru

Wyswietla aktualny numer parametru w danej grupie. Zmieniamy przyciskami
A (gora), v (doh)

6) Status pracy

Wyswietla aktualny stan pracy falownika

STP: Stop

FWD: Paca do przodu

REV: Praca do tytu

DCB: Hamowanie pradem statym

LOP: Utrata sygnatu zadajacego na ptytce (btad DPRAM)

LOR: Utrata sygnatu zadajacego na ptytce komunikacyjnej

LOV: Utrata sygnatu zadajacego analogowego napieciowego (V1: 0~10V)
LOI: Utrata sygnatu zadajacego analogowego pradowego (I: 4~20mA)
LOS: Utrata sygnatu zadajacego na ptytce dodatkowej Sub

7) Czestotliwos¢ wyjsciowa
Czestotliwo$¢ zadana

Wyswietla czestotliwos¢ wyjsciowg podczas pracy
Wyswietla czestotliwos¢ zadang podczas trybu stop.

Klawiatura sterujaca LED

)

Diody pokazujace grupy

| _—] parametréw

Wyséwietlacz LED |\

Uzywane jest do
przechodzenia przez
siedem grup parametréow
oraz kodéw parametrow.

_—

o O O O O

DRV FU1 FU2 1/0 EXT

Klawisz SHIFT stuzy do
przesuwania kursora

na wyswietlaczu w trybie
programowania.

Klawisz ECS ten stuzy do

Uzywa sie go réwniez do

przesuwania kodu

zmiany danych poprzez
obrdt pokretta.

Przycisk PROG/ENT stuzy
do wejscia do trybu
programowania w celu
dokonania zmiany danych
oraz wprowadzenia T
zmienionych danych.

programowego z
dowolnego kodu
programowego na DRV00.

Stuzy do uruchomienia
napedu. Kierunek

obrotu silnika ustala sie w
DRV13.

O O O
PROG STOP RUN
ENT RESET STOP stuzy do
zatrzymania pracujacego
i napedu.
\\

RESET uzywa sie do

kasowania usterki.




Procedura zmieniania parametrow na wyswietlaczu LED

W grupie DRV

1. Obracajac pokretto chodzimy po parametrach grupie DRV.

2. Przyciskajac [PROG/ENT] wchodzimy do parametru (liczba miga).

3. Przyciskajac [SHIFT/ESC] poruszamy sie po poszczegolnych cyfrach na wyswietlaczu.
4. Obracajac pokretto zmieniamy cyfre w parametrze.

5. Przyciskajac [PROG/ENT] zatwierdzamy parametr.

W grupie FUN1

. Obrd¢ pokrettem do parametru nr 20 w grupie DRV

. Przyciénij [PROG/ENT] aby wejs¢ do grupy FUN1

. Obracajac pokretto chodzimy po parametrach grupie FUN1.

. Przyciskajac [PROG/ENT] wchodzimy do parametru (liczba miga).

. Przyciskajac [SHIFT/ESC] poruszamy sie po poszczegolnych cyfrach na wyswietlaczu.
. Obracajac pokretto zmieniamy cyfre w parametrze.

. Przyciskajac [PROG/ENT] zatwierdzamy parametr.

NoOo o b~ WN -

W grupie FUN2

1. Obré¢ pokrettem do parametru nr 21 w grupie DRV.
2. Dalsze postepowanie identycznie jak w grupie FUN1 (powyzej)

Pozostate grupy

1. Obro¢ pokrettem do parametru nr 22 w grupie DRV, aby wejs$¢ do grupy I/0.
Obrdc pokrettem do parametru nr 23 w grupie DRV, aby wej$¢ do grupy EXT.
Obroc pokrettem do parametru nr 24 w grupie DRV, aby wej$¢ do grupy COM.
Obrdc pokrettem do parametru nr 25 w grupie DRV, aby wej$¢ do grupy APP.

2. Dalsze postepowanie identycznie jak w grupie FUN1 (powyzej) od punktu 2.

Widok wyswietlacza LED

1) Grupa parametrow \

R/ FU A2 /0 BXT
e O O O O
| Crnrnr
I Lo

2) Numer parametru

. 3) Czestotliwos¢ wyjsciowa lub
i status pracy

zadana
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Cyfra Opis

1) Grupa parametrow Diody LED pokazujg w ktdrej grupie parametrow sie znajdujemy.

Dioda miga kiedy znajdujemy sie w grupie DRV: DRV-20 (grupa FU1) ; DRV-21 (grupa
FU2) DRV-22 (grupa I/O) ; DRV-23 (grupa EXT). Kiedy jesteSmy w DRV-24 (przy pracy z
ptytkami opcyjnymi) migajg diody I/O+EXT, natomiast przy DRV-25 (grupa aplikacji)
pulsujg diody FU2+I/O+EXT.

Kiedy jesteSmy juz w danej grupie parametréw diody Swiecq stale.

2) Numer parametru i status | Wys$wietla aktualny numer parametru w danej grupie oraz status pracy
pracy [Pierwsza cyfra]

F: Praca do przodu

r: Praca do tytu

[Druga cyfa]

d: Hamowanie pradem statym

J: Czestotliwos¢ nadrzedna JOG

1~8: Krok przy wyborze czestotliwosci krokowej

[Dwie cyfry] - mark the reference is lost.

PL: Utrata sygnatu zadajacego na ptytce (btad DPRAM)

rL: Utrata sygnatu zadajacego na ptytce komunikacyjnej

vL: Utrata sygnatu zadajacego analogowego napieciowego (V1: 0~10V)
IL: Utrata sygnatu zadajacego analogowego pradowego (I: 4~20mA)
XL: Utrata sygnatu zadajacego na ptytce dodatkowej Sub

3) Czestotliwos$¢ wyjsciowa Wyswietla czestotliwoé¢ wyjéciowa podczas pracy
Czestotliwo$¢ zadana Wyswietla czestotliwo$¢ zadang podczas trybu stop.
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9. Opis wszystkich parametréw falownika

GRUPA NAPEDU (DRV)

Wyswietlacz Warto$¢ nastawiana Nastawa lel?;l/lvvéo:i:
Kod Parametr Opis
fabryczna | podczas
LCD LED LCD LED pracy
DRV-00 | Czestotliwo$¢ zadana lub Cmd. Freq Flubr 0 + FU1-20 (f. max) Parametr ustala czestotliwo$¢ na wyjsciu falownika. 0.00[Hz] Tak
moment zadany lub (DRV-13) Podczas pracy na wyswietlaczu jest pokazana aktualna
Cmd. Trq czestotliwos¢ na wyjsciu falownika.
Podczas stopu pokazywana jest czestotliwos$¢ zadana.
Parametr ten nie moze by¢ wiekszy niz FU1-20 (czestotliwos$¢
maksymalna). Jednostka predkosci jest zmieniona na % gdy
parametr FU2-40 ustawiona jest na "Sensorless_T" lub "VectorTRQ"
DRV-01 | Czas przyspieszania Acc. time 01 0 + 6000 Parametr ustala czasy przyspieszania przy starcie i 20.0[sec] Tak
- - zwalniania przy zatrzymaniu falownika.
DRV-02 | Czas zatrzymania Dec. time 02 0 = 6000 prey zatzy 30.0[sec] | Tak
DRV-03 | Tryb sterowania Drive mode 03 Keypad 0 Start/Stop realizowany poprzez przyciski na klawiaturze Fx/Rx - 1 Nie
napedem START / STOP falownika.
Fx/Rx-1 1 .| FX - zalaczenie pracy do przodu
Sf)er;ve\:/;nle RX - zataczenie pracy do tytu
Fx/Rx-2 2 Eagiski FX - praca falownika
RX - wybor pracy przod/tyt
DRV-04 | Metoda zadawania Freq mode 04 Keypad-1 0 Klawiatura 1 Keypad- Nie
czestotliwosci lub lub Torque Po przyciénieciu przycisku PROG nalezy nastawié¢ 1
momentu mode zadang czestotliwos¢ i po przycisnieciu jeszcze raz
ENTER falownik uzyska nowg ustawiong
czestotliwosc
Cyfrowa
Keypad-2 1 Klawiatura 2
Po przycisénieciu przycisku PROG mozna ptynnie
regulowac czestotliwos¢ falownika przyciskami
gora/dot
Vi 2 Vi
Sterowanie napigciowe zaciskiem V1 w zakresie
0[V] + 10[V]
I 3 I
Analogowa | Sterowanie pradowe zaciskiem I w zakresie 0 +
20[mA]
V1+1 4 Vi+1
Rownoczesne sterowanie sygnatem napieciowym
V1 i sygnatem pradowym I




Wyswietlacz

Wartos¢ nastawiana

Mozliwos¢

Kod Parametr Opis Nastawa | ustawiania
P fabryczna | podczas
LCD LED LCD LED pracy
DRV-05 | Czestotliwo$¢ krokowa 1 Step freg-1 05 0 + FU1-20 (f max.) Nastawianie czestotliwosci krokowej 1 podczas pracy 10.00[Hz] Tak
wielostopniowej
Nalezy zdefiniowac uzywany zacisk P1+P3 na prace wielostopniowg
(par. 112-114 na 0)
DRV-06 | Czestotliwos¢ krokowa 2 Step freg-2 06 Nastawianie czestotliwosci krokowej 2 podczas pracy 20.00[Hz] Tak
wielostopniowej
Nalezy zdefiniowac uzywany zacisk P1+P3 na prace wielostopniowg
(par. I112-114 na 1)
DRV-07 | Czestotliwo$¢ krokowa 3 Step freg-3 07 Nastawianie czestotliwosci krokowej 3 podczas pracy 30.00[Hz] Tak
wielostopniowej
Nalezy zdefiniowac uzywany zacisk P1+P3 na prace wielostopniowg
(par. 112-114 na 2)
DRV-08 | Prad wyjs$ciowy Current 08 Prad obcigzenia w RMS Wyswietla aktualny prad na wyjsciu falownika - -
DRV-09 | Predkosc¢ obrotowa silnika Speed 09 Predko$¢ w obr/min Wyswietla predko$¢ obrotowg napedzanego silnika -- --
DRV-10 | Napigcie na szynie DC DC link Vtg 10 Napiecie szyny DC w [V] | WySwietla warto$¢ napiecia na szynie DC falownika - -
DRV-11 | Ekran uzytkownika User disp 11 Wybrane w FU2-73 Wyswietla warto$¢ dla pozycji wybranej w parametrze H73 vOL -
DRV-12 | Wyswietlanie btedu Fault 12 - - Wyswietla typ btedu, prad, czestotliwos¢ i stany pracy w -- --
chwili wystgpienia btedu
DRV-13 | Kierunek obrotdw silnika Nie 13 Nie 0-do Wybor kierunku obrotu silnika. Dostepne tylko w 0 Tak
wysSwietlane dostepne | przodu wyswietlaczach LED (7-segmentowych)
1 - do tylu
DRV-14 | Czestotliwo$¢ nastawiona | Tar/Out Freq. 14 - - Wyswietla warto$¢ nastawionej czestotliwosci w parametrze Tak
lub wyjsciowa DRV-00 i czestotliwos¢ wyjsciowq falownika
DRV-15 | Czestotliwos¢ Ref/Fbk Freq. 15 - - Wyswietla czestotliwos¢ odniesienia dla regulatora PID przy | 0.00[Hz] Tak
referencyjna dla regulacji pracy z sygnatem zwrotnym. Parametr jest
PID wyswietlany, gdy FU2-47 = Yes
DRV-16 | Wybor jednostki Hz/Rpm Disp. 16 Hz disp 0 Parametr powoduje, ze predkosc jest wyswietlana w [Hz] - 0 Tak
predkosci 0 lub [obr/min] - 1. Zmiana jest
Rpm disp 1 widoczna m.in. dla parametréw: DRV-00, 05, 06,07; FU1-
20,21,22,24,25; FU2-32; 1/0-3,5,8
DRV-20 | Wybdr grupy FU1 Nie wyswie- 20 Nie Przycisng¢ | Parametr powoduje przejécie do dalszych grup funkcyjnych. 1 Tak
- . tlane dostepne przycisk | Dostepne tylko w wyswietlaczach LED (7-segmentowych).
DRV-21 | Wybor grupy FU2 21 PROG/ENT | Parametry DRV-23 i DRV-24 sg aktywne, gdy zainstalowane sg
DRV-22 | Wybor grupy 1I/0 22 plytki opcjonalne.
DRV-23 | Wybdr grupy EXT 23
DRV-24 | Wybor grupy COM 24
DRV-25 | Wybor grupy APP 25




GRUPA FUNKCYJINA FU1

Wyswietlacz Warto$¢ nastawiana Nast Mct)ili\{vo;c
Kod Parametr Opis fala)rsycazxaa u:oa;Z?asla
LCD LED LCD LED pracy
FU1-00 |Idz do zadanego kodu Jump code Niewyswie- 1+99 Nie Przechodzenie bezposrednio do zadanego numeru kodu w 1 Tak
tlane dostepne | grupie funkcyjnej FU1
FU1-03 | Blokada kierunku pracy Run Prev. 03 None 0 Brak blokad None Nie
silnika Forward 1 Blokada pracy silnika do przodu
Prev.
Reverse 2 Blokada pracy silnika do tytu
Prev.
FU1-05 | Krzywa przyspieszania Acc. Patern 05 Linear 0 Charakterystyka liniowa Linear Nie
S-curve 1 Krzywa S
U-curve 2 Krzywa U (stosowane gtéwnie do maszyn wirujacych)
Minimum 3 Szybsze przyspieszanie z wartoscig 150% wartosci pradu
znamionowego. Nie uzywac tego ustawienia dla maszyn z duza
inercja np. wentylatory oraz aplikacji windowych
Optimum 4 Szybsze przyspieszanie z wartoscig 120% wartosci pradu
znamionowegdo. Nie uzywac tego ustawienia dla maszyn z duzg
inercja np. wentylatory oraz aplikacji windowych. Wskazane gdy
moc silnika jest mniejsza niz moc falownika
FU1-06 | Krzywa hamowania Dec. Patern 06 Linear 0 Charakterystyka liniowa Linear Nie
S-curve 1 Krzywa S
U-curve 2 Krzywa U (stosowane gtéwnie do maszyn wirujacych)
Minimum 3 Szybsze hamowanie z wartoscig 95% wartosci max.
napiecia szyny DC. Nie uzywac tego ustawienia dla maszyn z
duza inercjg np. wentylatory oraz aplikacji windowych
Optimum 4 Szybsze hamowanie z wartoscig 93% wartosci max.
napiecia szyny DC. Nie uzywac tego ustawienia dla maszyn z
duza inercjg np. wentylatory oraz aplikacji windowych. Wskazane
gdy moc silnika jest mniejsza niz moc falownika
FU1-07 | Tryb stopu Stop mode 07 Decel 0 Hamowanie poprzez nastawione parametry w napedzie Decel Nie
DC-brake 1 Hamowanie pradem statym
Free-run 2 Wolny wybieg silnika
FU1-08 | Czestotliwo$¢ hamowania DcBr freq 08 FU1-22 + 60[Hz] Czestotliwos¢, od ktérej aktywne jest hamowanie pradem 5.00[Hz] Nie
wstrzykiwaniem pradu statem.
statego Parametr jest aktywny gdy FU1-07 =1
FU1-09 | Opdznienie zataczania DcBlk time 09 0 + 60[s] Czas op0znienia hamowania pradem statym po osiggnieciu 0.1[s] Nie
hamowania czestotliwosci F8
wstrzykiwaniem pradu Parametr jest aktywny gdy FU1-07 =1
statego




Wyswietlacz

Wartos¢ nastawiana

Mozliwos¢

Kod Parametr Opis f':la)rs;(a:g]z u[s)t:C\I/leaansla
LCD LED LCD LED pracy
FU1-10 | Napiecie hamowania DcBr value 10 0 + 200[%] Napiecie szyny pradu statego podawane na wyjscie 50[%] Nie
wstrzykiwaniem pradu falownika
statego Nastawiane w % par. H33 (znamionowy prad silnika). Parametr jest
aktywny gdy FU1-07 =1
FU1-11 | Czas hamowania DcBr time 11 0 + 60[s] Czas podawania pradu statego do silnika 1.0[s] Nie
wstrzykiwaniem pradu Parametr jest aktywny gdy FU1-07 =1
statego
FU1-12 | Napigcie poczatkowe DcSt value 12 0 + 200[%] Parametr ustala wartoS¢ napiecia hamowania przed startem 50 Nie
hamowania falownika.
wstrzykiwaniem pradu Nastawiane w % par. H33 (znamionowy prad silnika)
statego
FU1-13 | Czas poczatkowy DcSt time 13 0 + 60[s] Czas trzymania hamowania przed rozpoczeciem 0.0[s] Nie
hamowania przyspieszania silnika
wstrzykiwaniem pradu
statego
FU1-14 | Czas wzbudzania silnika PreExtTime 14 0 + 60[s] Czas podawania pradu do silnika przed rozpoczeciem 1.0[s] Nie
przyspieszania przy pracy wektorowej
FU1-15 | Czas trzymania momentu Hold Time 15 0 + 10000[ms] Czas trzymania momentu przy zerowej czestotliwosci 1000[ms] Nie
wyjsciowej przy hamowaniu silnika.
Parametr aktywny gdy parametr FU2-39 = Vector_SPD
FU1-16 | Prad wzbudzania silnika Flux Force 16 100 + 500[%] Procentowa wartos¢ pradu z parametru FU2-34. Falownik 100[%] Nie
wzbudza silnik pradem do momentu, gdy prad magnesujacy
silnika osiggnie warto$¢ znamionowa. Czas podawania
tego pradu jest ograniczony parametrem FU1-14
FU1-20 | Czestotliwo$¢ Max freq 20 40 + 400[Hz] Maksymalna czestotliwo$¢ mozliwa do uzyskania na wyjsciu | 60.00[Hz] Nie
maksymalna falownika.
Do tej czestotliwosci odnoszone sg czasy przyspieszania i
hamowania. Jezeli w par. FU2-40 ustawione jest 4 (sterowanie
wektorowe) - max nastawa 300Hz
FU1-21 | Czestotliwos¢ bazowa Base freq 21 30 + FU1-20[Hz] Czestotliwogé, przy ktérej na wyjéciu falownika bedzie 60.00[Hz] Nie
napiecie znamionowe.
Czestotliwo$¢ bazowa powinna by¢ réwna znamionowej silnika
FU1-22 | Czestotliwo$¢ poczatkowa | Start freq 22 0.01 + 10[Hz] Czestotliwos¢, od ktorej falownik rozpoczyna podawanie 0.50[Hz] Nie
napiecia na wyjsciu falownika
FU1-23 | Wybdr granicy Freq limit 23 No 0 Wybdér mozliwosci ustawiania dolnej i gérnej granicy 0 Nie
czestotliwosci Yes 1 czestotliwosci
FU1-24 | Gérna granica F-limit Lo 24 0 + FU1-25[Hz] Nastawa gornej granicy czestotliwosci pracy falownika. 60.00[HZz] Tak
czestotliwosci Wyswietlane gdy par FU1-23 = 1.
FU1-25 | Dolna granica F-limit Hi 25 FU1-24 + FU1-20[Hz] | Nastawa dolnej granicy czestotliwos$ci pracy falownika. 0.50[Hz] Nie
czestotliwosci Wyswietlane gdy par FU1-23 = 1.
FU1-26 | Wybor forsowania Torque Boost 26 Manual 0 Forsowanie stuzy do zwiekszania momentu startowego przy 0 Nie
momentu pracy przy niskich czestotliwosciach. Forsowanie jest
Auto 1 nieaktywne gdy FU1-29 = 2 ( User U/f ).




Mozliwos¢

Wyswietlacz Warto$¢ nastawiana Nast VoS
Kod Parametr Opis . astawa | ustawiania
LCD LED LCD LED abryczna | podczas
pracy
FU1-27 | Forsowanie przy pracy do | Fwd Boost 27 0 + 15[%] Nastawa warto$ci forsowania momentu w kierunku pracy 5[%] Nie
przodu silnika do przodu.
Zbyt duza nastawa tego parametru ( oraz FU1-28 ) moze
spowodowac nasycenie strumienia i np. przecigzenie pradowe
falownika. Nastawiane jako % maksymalnego napiecia wyjsciowego
FU1-28 | Forsowanie przy pracy do | Rev Boost 28 0 + 15[%] Nastawa wartosci forsowania momentu w kierunku pracy 5[%] Nie
tytu silnika do tytu.
Nastawiane jako % maksymalnego napiecia wyjsciowego
FU1-29 | Charakterystyka U/f V/f pattern 29 Linear 0 Linowa 0 Nie
Ustawienie odpowiednie do aplikacji gdzie wymagany jest staty
moment
Square 1 Kwadratowa
Ustawienie odpowiednie do aplikacji gdzie wymagany jest zmienny
moment np.. wentylatory, pompy
User V/f 2 Stworzona przez uzytkownika (par. FU1-30+ 37)
FU1-30 | Charakterystyka U/f - User freq 1 30 0 + FU1-20[Hz] Czestotliwosci nie moga by¢ wigksze niz FU1-20 15.00[Hz] Nie
czestotliwosé 1 Warto$¢ napiecia jest nastawiana jako procent napiecia
_ _ - 0 znamionowego silnika. 0 ;
FU1-31 Cha_r ak_terystyka U/t User volt 1 31 0 + 100[%] Wartosci wyzszych parametrow muszg by¢ wieksze niz nizszych. 25[%] Nie
napiecie 1 Aktywne gdy FU1-29 = 2
FU1-32 | Charakterystyka U/f - User freq 2 32 0 + FU1-20[HZz] 30.00[Hz] Nie
czestotliwosc¢ 2
FU1-33 | Charakterystyka U/f - User volt 2 33 0 + 100[%] 50[%] Nie
napiecie 2
FU1-34 | Charakterystyka U/f - User freq 3 34 0 + FU1-20[HZz] 45.00[Hz] Nie
czestotliwos¢ 3
FU1-35 | Charakterystyka U/f - User volt 3 35 0 + 100[%] 75[%] Nie
napiecie 3
FU1-36 | Charakterystyka U/f - User freq 4 36 0 + FU1-20[HZz] 60.00[HZ] Nie
czestotliwos¢ 4
FU1-37 | Charakterystyka U/f - User volt 4 37 0 + 100[%] 100[%] Nie
napiecie 4
FU1-38 | Regulacja napiecia Volt control 38 40 + 110[%] Nastawa warto$ci napiecia na wyjsciu falownika. Parametr 100[%] Nie
wyjsciowego stosowany do silnikdw, ktdre majq nizsze napiecie
Znamionowe niz napiecie falownika Ustawiana
jako procent wartosci napiecia wyjsciowego.
FU1-39 | Oszczedzanie energii Energy Save 39 0 + 30[%] Parametr obniza warto$¢ napiecia wyjsciowego zaleznie od 0[%] Tak
poziomu obcigzenia. Stosowac gdy nie jest wymagany duzy
moment przy ciagtej pracy. Funkcja nieaktywna, gdy
FU2-39 = 3 (sensorless)
FU1-50 | Wybor elektronicznego ETH Select 50 No 0 Wybierane do ochrony silnika przed przegrzaniem. Parametr 0 Tak
zabezpieczenia aktywuje parametry FU1-51 do 53.
termiczego I2t Yes 1




Wyswietlacz

Wartos¢ nastawiana

Mozliwos¢

Kod Parametr Opis f':ta)ftgg]z ustc;':lc\'/:/:i;]ansia
LCD LED LCD LED Y P
pracy
FU1-51 | Poziom elektronicznego ETH 1min 51 FU1-52 + 200[%] Nastawa maksymalnego pradu silnika przez 1 minute. 150[%] Tak
zabezpieczenia Wartos¢ jest procentem parametru FU2-33. Nie moze byc
termicznego dla 1 minuty ustawione ponizej F52. Aktywowane przez FU1-50 = 1
FU1-52 | Poziom elektroniczego ETH cont 52 50 + FU1-51[%] Nastawa maksymalnego pradu silnika przy pracy ciagtej 100[%] tak
zabezpieczenia Wartos¢ jest procentem parametru FU2-33. Aktywowane przez
termicznego dla pracy FU1-50 = 1
ciagtej
FU1-53 | Metoda chtodzenia silnika | Motor type 53 self-cool Wybdr zastosowanego chtodzenia silnika: wiasne - 0 lub 0 Tak
Forsed 1 wymuszone - 1 (went. obcy).
FU1-54 | Poziom alarmu OL level 54 30 + 150[%] Nastawa wartosci pradu, po przekroczeniu ktérego podany 150[%] Tak
przecigzenia jest sygnat alarmu na wyjsciu przekaznikowym lub
wielofunkcyjnym AXA-AXC
Ustawiane jako procent FU2-33 (znam. prad silnika).
FU1-55 | Czas trzymania alarmu OL Time 55 0 + 30[s] Nastawa czasu, po ktérym trzymany jest alarm przecigzenia 10[s] Tak
przecigzenia po przekroczeniu wartosci pradu FU1-54
FU1-56 | Wybdr wytaczenia od OLT select 56 No Wybér czy falownik ma zatrzymac silnik po przecigzeniu 1 Tak
przecigzenia Yes 1 termicznym.
FU1-57 | Poziom wylaczenia od OLT level 57 30 + 150[%] Nastawa wartosci pradu, po przekroczeniu ktdrego silnik ma | 180[%] Tak
przecigzenia byc¢ zatrzymany. Ustawiane jako procent FU2-33.
FU1-58 | Czas opdznienia OLT time 58 0 + 60[s] Nastawa czasu zwioki wytaczenia silnika po przekroczeniu 60[s] Tak
wylaczenia od wartosci parametru FU1-57
przecigzenia
FU1-59 | Wybdr ochrony przed Stall prev 59 000+111 Nastawa parametru pozwala na ochrone silnika przed 000 Nie
utykiem utykiem - przekroczeniem pradu nastawionego w par. FU1-
60. Falownik nie pozwoli na wzrost tego pradu.
podczas przyspiesz. podczas ciagtej podczas
pracy hamowania
Bit 3 Bit 2 Bit 1
0 0 1
0 1 0
1 0 0
FU1-60 | Poziom ochrony przed Stall level 60 30 + 150[%] Nastawa wartosci pradu aktywujacego ochrone przed 150[%] Nie
utykiem utykiem podczas przyspieszania, ciagtej pracy i hamowania.
Wartos¢ jest procentem parametru FU2-33 (znam. prad silnika)
FU1-99 | Kod powrotny Nie wyswie - 99 Nie Przycisna¢ | Kod uzywany do opuszczenia grupy funkcyjnej FU1. Tylko 1 Tak
tlane dostepne | PROG/ENT | w wyswietlaczach LED (7 segmentowych)
lub
SHIFT/ESC




GRUPA FUNKCYJINA FU2

Wyswietlacz Warto$¢ nastawiana MOi“V.VOS.C
Kod Parametr Opis tha)stawa usta(;manla
abryczna | podczas
LCD LED LCD LED pracy
FU2-00 |Idz do zadanego kodu Jump code | Niewyswie- 1+99 Nie Przechodzenie bezposrednio do zadanego numeru kodu w 1 Tak
tlane dostepne | grupie funkcyjnej FU2
FU2-01 | Historia btedéw 1 Last trip-1 1 Informacje dotyczace typow awarii, czestotliwosci, pradu i None -
FU2-02 | Historia btedéw 2 Last trip-2 2 warunkow pracy w czasie awarii. None -
FU2-03 | Historia btedéw 3 Last trip-3 3 None -
FU2-04 | Historia bledéw 4 Last trip-4 4 None -
FU2-05 | Historia btedow 5 Last trip-5 5 None -
FU2-06 | Kasowanie historii btedéw | Erase trips 6 No 0 Kasuje historie btedéw zapamietanych w parametrach FU2- 0 Tak
Yes 1 01 do 05
FU2-07 | Czestotliwo$¢ Dwell freq 7 FU1-22 + FU1-20[Hz] | W momencie uzyskania czestotliwo$ci nastawionej w tym 5.00[Hz] Nie
przytrzymania parametrze, falownik zatrzymuje przyspieszanie na jej
poziomie. Parametr
uzywany gtdwnie w aplikacjach windowych i realizujacy
mechaniczny hamulec.
FU2-08 | Czas przytrzymania Dwell time 8 0 + 10[s] Nastawa czasu, przez ktdry przytrzymywana jest 0.0[s] Nie
czestotliwos¢ z parametru FU2-07
FU2-10 | Wybor pracy z Jump freq 10 No 0 Nastawa pozwalajaca na wybor obszaréw czestotliwosci 0 Nie
czestotliwosciami ktére beda omijane w czasie pracy. Jest to
omijanymi parametr pozwalajacy na ochrone silnika przed niestabilnymi
Yes 1 obszarami pracy, rezonansami i wibracjami mechanicznymi
maszyny. Mozna ustali¢ 3
takie obszary (param. FU2-11 do 16)
FU2-11 | Dolna wartosc¢ Jump Lo 1 11 FU1-22 + FU2-12[Hz] | Nastawa obszaréw pomijanych przy pracy. Przy 10.00[Hz] Nie
czestotliwosci dla obszaru przyspieszaniu i hamowaniu przez falownik czestotliwos¢
1 przechodzi skokowo od wartosci dolnej do gornej (przy
FU2-12 | Gérna wartosé Jump Hi 1 12 FU2-11 < FU2-20[Hz] | Pr2yspieszaniu) lub odwrotnie (przy hamowaniu). Wartosci I ~-"g5r 1 Nie
L wyzszych parametrow musza byC wieksze niz nizszych.
czestotliwosci dla obszaru
1
FU2-13 | Dolna wartos¢ Jump Lo 2 13 FU1-22 + FU2-14[Hz] 20.00[Hz] Nie
czestotliwosci dla obszaru
2
FU2-14 | Gérna wartosc¢ Jump Hi 2 14 FU2-13 + FU2-20[Hz] 25.00[Hz] Nie
czestotliwosci dla obszaru
2
FU2-15 | Dolna wartosc¢ Jump Lo 3 15 FU1-22 + FU2-16[Hz] 30.00[Hz] Nie
czestotliwosci dla obszaru
3
FU2-16 | Gorna wartosc¢ Jump Hi 3 16 FU2-15 + FU2-20[Hz] 35.00[Hz] Nie
czestotliwosci dla obszaru
3




Mozliwos¢

Wyswietlacz Warto$¢ nastawiana Nastawa | ustawiania
Kod Parametr Opis fabryczna | podczas
LCD LED LCD LED pracy
FU2-17 | Nachylenie poczatku Start curve 17 0 + 100[%] Ksztattowanie poczatku charakterystyki typu S 40[%] Nie
krzywej S przyspieszania i zwalniania.
Aktywne gdy parametr FU1-05 lub 06 = 1. Im wieksza wartos¢
parametru tym charakterystyka jest mniej liniowa
FU2-18 | Nachylenie konca End curve 18 0 + 100[%] Ksztattowanie konca charakterystyki typu S przyspieszania i 40[ %] Nie
krzywej S zwalniania.
Aktywne gdy parametr FU1-05 lub FU1-06 = 1 (S-curve). Im
wieksza warto$¢ parametru tym charakterystyka jest mniej liniowa.
FU2-19 | Wybor ochrony przed Trip select 19 00 =+ 11 (bitowo) Zaleznie od ustawienia, falownik odcina napiecie na wyjsciu 00 Tak
zanikiem faz w przypadku zaniku fazy na wyjsciu badz wejsciu
Bit 2 Bit 1
0 0 Brak zabezpieczania
0 1 Ochrona od zaniku fazy na wyjsciu
1 0 Ochrona od zaniku fazy na wejsciu
1 1 Ochrona od zaniku fazy na wejsciu i
wyjsciu falownika
FU2-20 | Autorestart po Power on run 20 No 0 Parametr pozwala na wybdr jak falownik ma sie zachowac 0 Tak
ponownym zataczeniu po ponownym podaniu zasilania.
zasilania Autorestart jest wykonywany gdy po skasowaniu awarii jest sygnat
Yes 1 na zacisk FX lub RX. Przy tym parametrze powinno sie jeszcze
ustawi¢ FU2-22 na "1xxx"
FU2-21 | Wybor autorestartu po RST restart 21 No 0 Parametr pozwala na wybor restartu falownika po 0 Tak
zresetowaniu awarii zatwierdzeniu awarii.
Autorestart jest wykonywany gdy po podaniu zasilania aktywny jest
Yes 1 sygnat na zacisk FX lub RX. Natomiast resetowanie awarii jest
poprzez zacisk RST. Przy tym parametrze powinno sie jeszcze
ustawi¢ FU2-22 na "xx1x"
FU2-22 | Wybor szukania predkosci | Speed search 22 0000 + 1111 (bitowo) | Parametr jest uzywany do ochrony przed mozliwymi 0000 Nie
btedami podczas pracy silnika
FU2-20 Restart po | FU2-21 Przyspieszanie
Autorestart | chwilowym | Restart po
braku resecie awarii
zasilania
Bit 4 1 0 0 0
Bit 3 0 1 0 0
Bit 2 0 0 1 0
Bit 1 0 0 0 1
FU2-23 | Ograniczenie pradu przy | SS Sup-Curr 23 80 + 200[%] Parametr ogranicza warto$¢ pradu podczas szukania 100[%] Tak
szukaniu predkosci predkosci. Wartoéé
jest procentem parametru FU2-33 (znam. prad silnika)




Mozliwos¢

Wyswietlacz Warto$¢ nastawiana v
Kod Parametr Opis 1:Nastawa ustawiania
LCD LED LCD LED abryczna | podczas
pracy
FU2-24 | Wzmocnienie P przy SS P-gain 24 0 + 30000 Wzmochienie cztonu proporcjonalnego uzywanego do 100 Tak
szukaniu predkosci szukania predkosci w kontrolerze PI
FU2-25 | Wzmocnienie I przy SS I-gain 25 0 + 30000 Wzmochienie cztonu integracyjnego uzywanego do szukania 1000 Tak
szukaniu predkosci predko$ci w kontrolerze PI
FU2-26 | Liczba prob Retry number 26 0+10 Nastawa ilosci prob autorestartow po wystapieniu awarii. Po 0 Tak
autorestartow 30sek. bezawaryjnej pracy licznik autorestaréw wraca do zera.
FU2-27 | Czas pomiedzy prébami Retry delay 27 0 + 60[s] Nastawa czasu pomiedzy probami autorestartow. 1[s] Tak
autorestartu
FU2-28 | Opdznenie przy szukaniu | SS blk time 28 0 + 60[s] Opobznienie czasu reakcji na szukanie predkosci po 1[s] Tak
predkosci ponownym zafgczeniu zasilania.
FU2-30 | Moc znamionowa Motor select 30 0.75[kw] 0 Moc znamionowa silnika z tabliczki znamionowej. Moc Nie
napedzanego silnika fabrycznie jest przypisana do mocy znamionowej falownika.
1.5[kW] 1 W f,alc_)wnikach od mocy 30kW w goére wyposazone sq W
wyswietlacz LCD.
2.2[kw] 2
3.7[kW] 3
5.5[kW] 4
7.5[kw] 5
11[kW] 6
15[kW] 7
18.5[kW] 8
22[kw] 9
30[kw]
45[kW]
55[kW]
75[kw]
FU2-31 | Liczba par biegunow Pole number 31 2+12 Liczba par biegundw spisana z tabliczki znamionowej silnika. 4 Nie
napedzanego silnika Warto$c¢ tq falownik przelicza do wyswietlania predkosci obrotowej
silnika.
FU2-32 | Znamionowy poslizg Rated-Slip 32 0 + 10[Hz] Znamionowy poslizg silnika spisany z tabliczki znamionowej Nie
silnika silnika lub obliczony ze wzoru
FU2-33 | Znamionowy prad silnika Rated-Curr 33 1+ 200[A] Znamionowy prad silnika spisany z tabliczki znamionowej Nie
silnika.
FU2-34 | Prad silnika bez Noload Curr 34 0.5 + 200[A] Prad silnika przy obrotach znamionowych silnika bez Nie
obcigzenia podtaczenia go do obcigzenia. w
przypadku braku danych, nalezy wpisa¢ 50% wartosci parametru
FU2-33. Parametr aktywny gdy FU2-40 =1
FU2-35 | Napiecie znamionowe Motor Volt 35 360 + 460[A] Napiecie znamionowe silnika spisane z tabliczki Nie
silnika znamionowej silnika.
FU2-36 | Sprawnosc silnika Efficiency 36 70 + 100[%] Znamionowa sprawnos$c¢ silnika spisana z tabliczki Nie

znamionowej silnika.




Mozliwos¢

Wyswietlacz Warto$¢ nastawiana Nast VoS
Kod Parametr Opis P ta)s awa ustac\l/wama
LCD LED LCD LED abryczna | podczas
pracy
FU2-37 | Bezwladno$¢ obcigzenia Inertia rate 37 0+1 Wybor momentu bezwtadnosci obcigzenia w stosunku do 0 Nie
silnika.
0 - dla bezwtadno$ci mniejszej niz 10-krotno$¢ bezwtadnosci silnika
, 1- dla wiekszej niz 10.
FU2-38 | Czestotliwo$¢ nosna Carrier freq 38 1+ 15[Hz] Czestotliwos¢ przetaczania kluczy falownika. 5[Hz] Tak
Praca z napedem moze powodowac styszalne dzwieki pracy silnika i
pojawienie sie pradu uptywowego. Im wyzsza czestotliwos¢ tym
dzwieki z silnika sa mniej styszalne. Podniesienie czestotliwosci
no$nej powoduje zmniejszenie mocy falownika.
FU2-39 | Wybor trybu sterowania | Control Mode 39 V/f Sterowanie skalarne z liniowg charakterystyka U/f V/f Nie
Slip comp 1 Kompensacja poslizgu.
Falownik bedzie redukowat réznice predkosci znamionowej od
nastawionej, wynikajacg z poslizgu znamionowego silnika.
Sensorless_S 2 Bezczujnikowe sterowanie wektorowe predkosciowe. Opcja
odpowiednia przy duzych momentach przy niskich obrotach i
duzych wahan obcigzenia.
Sensorless_T 3 Bezczujnikowe sterowanie wektorowe momentowe.
Vecto_SPD 4 Czujnikowe wektorowe sterowanie predkosciowe. Opcja
mozliwa tylko przy pracy z ptytka Sub-B (wspdtpraca z enkoderem).
Vector_TRQ 5 Czujnikowe wektorowe sterowanie momentowe. Opcja
mozliwa tylko przy pracy z ptytka Sub-B (wspdtpraca z enkoderem).
FU2-40 Autotuning Autotuning 40 No 0 Bez autotuningu No Nie
All Falownik wykonuje petny autotuning silnika na obracajacym
sie silniku. Obliczane parametry:
rezystancja stojana(Rs), indukcyjno$¢ uptywu (Lsigma),
indukcyjnosc stojana(Ls) i prad pracy jatowej (Noload current)
Rs+Lsigma 2 Falownik oblicza parametry silnika przy zatrzymanym
silniku.
Enc test 3 Falownik dostraja enkoder jako sprzezenie zwrotne.
Tr 4 Falownik oblicza statg czasowq wirnika przy obracajacym sie
silniku.
FU2-41 | Rezystancja silnika Rs Rs 41 0--zaleznie od silnika Warto$¢ rezystancji stojana silnika Nie
FU2-42 | Induktancja uptywu Lo Lsigma 42 0-+zaleznie do silnika | Warto$¢ induktancji uptywu stojana silnika Nie
FU2-43 | Induktancja silnika Ls Ls 43 0-+zaleznie do silnika | Warto$¢ induktancji stojana silnika
FU2-44 | Stata czasowa wirnika Tr 44 0-+zaleznie do silnika | Warto$¢ statej czasowej wirnika
FU2-45 | Bezczujnikowe SL P-gain 45 0 + 32767 Wzmocnienie P dla sterowania wektorowego. Zwiekszanie 1000 Tak

wzmochienie P

wartosci parametru powoduje szybszg reakcje na zmiany. Zbyt
wysoka nastawa moze spowodowac niestabilna prace.




Wyswietlacz

Wartos¢ nastawiana

Mozliwos¢

LCD LED LCD LED pracy
FU2-46 | Bezczujnikowe SL I-gain 46 0 + 32767 Wzmocnienie I dla sterowania wektorowego. Zmniejszanie 100 Tak
wzmocnienie I wartosci parametru powoduje tagodniejsze reakcje na zmiany. Zbyt
niska nastawa moze spowodowac przeregulowania.
FU2-47 | Wybor pracy z Proc PI mode 47 No 0 Nastawa na 1 powoduje wybor pracy falownika ze No Nie
regulatorem PID sprzezeniem zwrotnym. Regulacja stosowana do
utrzymywania statej predkosci, temperatury, ciSnienia itp.
Yes 1 Wybor rodzaju sygnatu sprzezenia w par. FU2-49. Parametry FU2-
48 do 60 sa aktywne gdy nastawa =1
FU2-48 | Wzmocnienie F dla PID F-gain 48 0 + 999.9[%] Nastawa wzmocnienia dla regulatora PID, gdy wymagana 0[%] Tak
sprzezenia zwrotnego PID jest szybka reakcja na sygnat zadajacy.
FU2-49 | Wybor sygnatu Aux Ref 49 None 0 Wybor sygnatu zadajacego dla sterowania PID. Jest None Nie
zadajacego dla regulatora mode Keypad-1 1 to warto$¢ zadana dla falownika. Sygnaty analogiczne jak w par.
PID DRV-04.
Keypad-2 2
Vi 3
I 4
V2 5
FU2-50 PID Out Dir 50 Target freq 0 Wybdr kierunku wartosci wyjsciowej dla regulatora PID. Target Nie
Warto$¢ wyjsciowa jest dodawana do wartosci z tego parametru freq
FU2-51 | Wybor sygnatu PID F/B 51 I 0 Sygnat sprzezenia zwrotnego moze pochodzi¢ z czujnikow, I Nie
sprzezenia zwrotnego dla regulatorow itp. Moze to by¢ sygnat
regulatora PID V1 1 pradowy I (4..20mA), napieciowy V1 (0..10V) Sygnat V2 jest
V2 2 aktywny gdy falownik jest wyposazony w ptytke Sub-B
FU2-52 | Wzmocnienie P dla PID P-gain 52 0 + 999.9[%] Nastawy wzmocnien dla regulatora PID przy sterowaniu 1.0[%] Tak
sprzezenia zwrotnego PID poprzez sprzezenie zwrotne
FU2-53 | Wzmocnienie I dla PID I-gain 53 0 + 32[s] 10[s] Tak
sprzezenia zwrotnego PID
FU2-54 | Wzmocnienie D dla PID D-gain 54 0 +1000[ms] 0.0[ms] Tak
sprzezenia zwrotnego PID
FU2-55 | Gérna granica PID limit-H 55 0 + 300[Hz] Parametr ogranicza gorng warto$¢ czestotliwosci wyjsciowej | 60[Hz] Tak
czestotliowsci dla dla sterowania PID
regulatora PID
FU2-56 | Dolna granica PID limit-L 56 0 + 300[Hz] Parametr ogranicza dolng warto$¢ czestotliwosci wyjsciowej 0[Hz] Tak
czestotliowsci dla dla sterowania PID
regulatora PID
FU2-57 | Odwrdcenie dzitania PID Out Inv 57 No 0 Ustawienie parametru na 1 powoduje, ze wyjscie regulatora No No
regulatora PID PID jest odwrdcone.
Yes 1
FU2-58 | Skala regulatora PID PID Out scale 58 0.1 +999.9[%] Parametr zmienia skale dziatania regulatora PID. 100[%] No
FU2-69 | Czestotliwo$¢ zmiany Acc/Dec ch F 69 0 + FU1-20[Hz] Parametr uzywany do zmiany rampy hamowania i 0.0[Hz] No

rampy przyspieszania i
hamowania

przyspieszania przy nastawionej czestotliwosci.
Parametr pomocny przy maszynach widkienniczych. Drugie czasy
ramp ustawiane s w par. I/0-25i 26




Mozliwos¢

Wyswietlacz Warto$¢ nastawiana VoS
Kod Parametr Opis 1:Nastawa ustawiania
LCD LED LCD LED abryczna | podczas
pracy
FU2-70 |Referencja czestotliwosci | Acc/Dec freq 70 Max. freq 0 Parametr okresla dla jakiej czestotliwosci okreslone sg Max freq Nie
dla przyspieszania i liniowe rampy przyspieszania i hamowania.
hamowania Delta freq 1 Mozemy wybraé czy w 9kreélonym przez nas czasie ma by¢
osiggnieta czestotliwos¢ max (FU1-20). czy zadana (DRV-00).
FU2-71 | Doktadno$¢ nastaw Time scale 71 0.01[s] 0 Parametr okresla z jakq doktadnoscig chcemy nastawiac 0.1[s] Tak
czasow pr;yspieszania i 0.1[s] czasy przyspieszania i hamowania. Przy
hamowania nastawie 0.01 max. czas to 600s ; przy 0.1s - 6000s ; 1s - 60000s
1[s] 2
FU2-72 | Ekran po wigczeniu Power on 72 Wybor parametru, ktdéry ma by¢ pokazany na wyswietlaczu 0 Tak
falownika disp po zataczeniu falownika
0 DRV-00 Czestotliwos¢ zadana
1 DRV-01 Czas przyspieszania
2 DRV-02 Czas hamowania
3 DRV-03 Tryb napedu
4 DRV-04 Tryb czestotliwosci
5 DRV-05 Czestotliwos¢ krokowa 1
6 DRV-06 Czestotliwos¢ krokowa 2
7 DRV-07 Czestotliwos¢ krokowa 3
8 DRV-08 Prad wyjsciowy
9 DRV-09 Predko$¢ obrotowa silnika
10 DRV-10 Napiecie szyny DC falownika
11 DRV-11 Ekran uzytkownika - nastawa FU2-73
12 DRV-12 Wyswietlanie btedu
FU2-73 | Wybor ekranu User disp 73 Voltage 0 Wybor parametru ktéry bedzie pokazany na wyswietlaczu Voltage Tak
uzytkownika gdy w par. FU2-72 = 11. 0-
Watt 1 napiecie wyjsciowe; 1-moc na wyjsciu falownika
FU2-74 | Przelicznik dla RPM factor 74 0 +1000[%] Parametr stuzacy do skalowania predkosci obrotowej 100[%] Tak
wyswietlania predkosci (obr/min) na predko$¢ mechaniczng (m/min = obr/min *
RPM factor).
FU2-75 | Wybor rezystora DB mode 75 None 0 Parametr stuzacy do wyboru pracy z rezystorem Int. DB-R Tak
hamujacego Tt DBR 1 hamujacym.
Ext. DB-R 2
FU2-76 | Warunki pracy rezystora DB %ED 76 0 +30[%] Parametr okreslajacy warunki pracy rezystora hamujacego. 10[%] Tak
hamujacego Liczony wg. Wzoru: czas hamow. *100 / (czas przysp+czas
pracy+czas hamow.+czas postoju). Parametr aktywny gdy FU2-75
= 2 (Ext. DB-R) - zastosowany rezystor zewnetrzny
FU2-79 | Wersja oprogramowania S/W version 79 Ver. X.xx Wyswietlenie wersji oprogramowania uzywanego przez Nie
falownik.
FU2-81 | Drugi silnik 2nd Acc time 81 0 +6000[s] Zestaw parametrow dla drugiego silnika. 5.0[s] Tak
Czas przyspieszania Parametr jest aktywny gdy ktdrys z zaciskow wielofunkcyjnych P




FU2-82 | Drugi silnik 2nd Dec time 82 0 +6000[s] jest ustawiony na przefaczenie na drugi silnik (I/012 + 14 = 2nd 10.0[s] Tak
Czas hamowania function)
FU2-83 | Drugi silnik 2nd Basefreq 83 30 + FU1-20[Hz] 60.00[s] Nie
Czestotliwo$¢ bazowa
FU2-84 | Drugi silnik 2nd V/f 84 Linear Linear Nie
Charakterystyka U/f Square 1
User V/f
FU2-85 | Drugi silnik 2nd F-boost 85 0 +15[%] 5[%] Nie
Forsowanie momentu do
przodu
FU2-86 | Drugi silnik 2nd R-boost 86 0 +15[%] 5[%] Nie
Forsowanie momentu do
tytu
FU2-87 | Drugi silnik 2nd stall 87 30 +150[%] 150[%] Nie
Poziom ochrony przed
utykiem
FU2-88 | Drugi silnik 2nd ETH 88 FU2-89 +200[%] 150[%] Tak
Poziom elektroniczego 1min
zabezpieczenia
termicznego dla 1 minuty
FU2-89 | Drugi silnik 2nd ETH cont 89 50 + FU2-88[%] 100[%] Tak
Poziom elektroniczego
zabezpieczenia
termicznego dla pracy
ciagtej
FU2-90 | Drugi silnik 2nd R-curr 90 1 + 200[A] Nie
Prad znamionowy silnika
FU2-91 | Zapisywanie parametréw Para. Read 91 No Nie Zmiana parametru na 1 spowoduje przepisanie parametrow No Nie
z falownika do dostepne | z falownika do panelu sterujacego. Funkcja pomocna
wyswietlacza Yes przy programowaniu wielu falownikdéw. Uwaga: nie sg
przepisywane parametry znamionowe silnika
FU2-92 | Zapisywanie parametréw | Para. Write 92 No Nie Zmiana parametru na 1 spowoduje przepisanie parametrow No Nie
z wyswietlacza do dostepne | z panelu sterujacego do falownika. Funkcja pomocna
falownika Yes przy programowaniu wielu falownikéw. Uwaga: nie sq
przepisywane parametry znamionowe silnika
FU2-93 | Powrdt do ustawien Para. Init 93 Powrét do parametréw fabrycznych falownika. Kasuje No Nie
fabrycznych wszelkie zmiany parametréw dokonane przez uzytkownika.
No 0 Ustawienie po wejsciu do parametru
All groups 1 Wszystkie parametry wracajq do ustawien fabrycznych
DRV 2 Tylko parametry z grupy DRV
FU1 3 Tylko parametry z grupy FU1
FU2 4 Tylko parametry z grupy FU2
I/0 5 Tylko parametry z grupy I/O
EXT 6 Tylko parametry z grupy EXT
COM 7 Tylko parametry z grupy COM
APP 8 Tylko parametry z grupy APP




Mozliwos¢

Wyswietlacz Warto$¢ nastawiana N NOS
Kod Parametr Opis astawa | ustawiania
LCD LED LCD LED fabryczna podczas
pracy
FU2-94 | Hasto zabezpieczajace Para. Lock 94 0+ 255 Hasto do zabezpieczania falownika przed zmianami 0 Tak
parametréw.
Kodem zabezpieczajacym jest "12"
FU2-99 | Kod powrotny Nie wyswie - 99 Nie Przycisna¢ | Kod uzywany do opuszczenia grupy funkcyjnej FU2. Tylko 1 Tak
tlane dostepne PROG/ENT | w wyswietlaczach LED (7 segmentowych)
lub
SHIFT/ESC
GRUPA WEJSC / WYISC (1/0)
Wyswietlacz Warto$¢ nastawiana MOi“V.VOS.C
. Nastawa | ustawiania
Kod Parametr Opis
fabryczna | podczas
LCD LED LCD LED pracy
I/0-00 |Idz do zadanego kodu Jump code | Niewyswie- 1+99 Nie Przechodzenie bezposrednio do zadanego numeru kodu w 1 Tak
tlane dostepne | grupie funkcyjnej FU2
I/0-01 | Stata czasowa filtru dla V1 filter 01 0 + 9999[ms] Dopasowanie reakgji falownika na sygnat napieciowy 0...10V | 10[ms] Tak
wejscia sygnatu V1 Im wieksza nastawa tym wolniejsza reakcja na skokowg zmiane
(napieciowego) sygnatu zadajacego
I/0-02 | Minimalne napiecie V1 volt x1 02 0+ 10[V] Nastawa minimalnego napiecia wejscia V1, ktére uaktywnia | 0.00[V] Tak
wejscia V1 dziatanie falownika.
Parametry 1/0-02 do 05 tworzg charakterystyke liniowg po ktérej
porusza si¢ falownik przy zadawaniu sygnatem napigeciowym.
I/0-03 | Czestotliwos¢ V1 freq yl 03 0 + FU1-20[Hz] Czestotliwos¢ odpowiadajaca napieciu w parametrze I/O- | 0.00[Hz} Tak
odpowiadajaca 02.
minimalnemu napieciu V1 | V1[%] y1 0 + 150[%] 0[%]
I/0-04 | Maksymalne napiecie V1 volt x2 04 0 + 10[V] Nastawa maksymalnego napiecia ujemnego wejscia V1, po 10.00[V] Tak
wejscia V1 uzyskaniu ktérego falownik nie przyspiesza.
I/0-05 | Czestotliwos¢ V1 freq y2 05 0 + FU1-20[Hz] Czestotliwos¢ odpowiadajaca napieciu w parametrze 60.00[Hz] Tak
odpowiadajaca 1/0-04.
maksymalnemu napieciu V1[%] y2 0 + 150[%] 100[%]
V1
I/0-06 | Stata czasowa filtru dla I filter 06 0 +9999[ms] Dopasowanie reakgji falownika na sygnat pradowy 0- 10[ms] Tak
wejscia sygnatu 20mA (wejscie I). Im wieksza
pradowego I nastawa tym wolniejsza reakcja na skokowg zmiane sygnatu
zadajacego
1/0-07 | Minimalny prad wejscia I I curr x1 07 0 + 20[mA] Nastawa minimalnego pradu wejscia I, ktore uaktywnia O0[mA] Tak
dziatanie falownika. Parametry
1/0-07 do 10 tworzg charakterystyke liniowa, po ktorej porusza sie
falownik przy zadawaniu sygnatem pradowym
I/0-08 | Czestotliwosc¢ Ifreqyl 08 0 + FU1-20[Hz] Czestotliwos¢ odpowiadajaca napieciu w parametrze  I/0O- | 0.0[Hz] Tak
odpowiadajaca pradowi 07.
1/0-07 1[%] y1 0 + 150[%] 0[%]




Wyswietlacz Warto$¢ nastawiana Nast Mozliwos¢
Kod Parametr Opis P ta)s awa ustac\l/wama
LCD LED LCD LED abryczna | podczas
pracy
I/0-09 | Maksymalny prad wejscia I curr x2 09 0 + 20[mA] Nastawa maksymalnego pradu wejscia I, po uzyskaniu 20[mA] Tak
I ktérego falownik nie przyspiesza.
I/0-10 | Czestotliwos¢ I freqy2 10 0 + FU1-20[Hz] Czestotliwos¢ odpowiadajaca napieciu w parametrze  I/O- | 60.00[Hz] Tak
odpowiadajaca pradowi 09.
1/0-09 I[%] y2 0 + 150[%] 150[%]
I/O-11 |Kryterium zaniku sygnatu | Wire broken 11 None 0 Parametr ustala poziom sygnatu analogowego, dla ktorego None Tak
analogowego predkosci falownik informuje o utracie sygnatu zadajacego. Funkcje
half ofx1 1 mozna wytaczyé (0) ; ustalié¢ kryterium na potowe wartosci
minimalnej I/0-02 lub I/0-07 (1) lub ponizej wartosci minimalnej
below x1 2 1)
I/0-12 | Okreslenie funkcji wejscia |  P1 define 12 Speed-L 0 Predko$¢ niska Wejscia wyboru predkosci krokowych Speed-L Tak
wielofunkcyjnego P1 — - (bitowo). Predkosci krokowe ustawiane
Speed-M 1 Predkosc srednia sa w par. DRV-05 do 07 oraz I/0-20 do
I/0-13 | Okreslenie funkcji wejscia | P2 define 13 Speed-H 2 Predkos$¢ wysoka 24 Speed-M Tak
wielofunkcyjnego P2 XCEL-L 3 Rampy niskie Wejécia wyboru ramp przyspieszania i
TP = T - , - hamowania (bitowo). Czasy ustawiane
1/0-14 | Okreslenie funkcji wejscia | P3 define 14 XCEL-M 4 Rampy $rednie sa w par. DRV-01 i 02 oraz I/0-25 do 38 | Speed-H Tak
wielofunkeyjnego P3 XCEL-H 5 Rampy wysokie
Dc-brake 6 Zataczanie hamowaniem pradem statym
2nd func 7 Wybor funkgji dla drugiego silnika
Exchange 8 Zatgczanie obwodu bezposredniego zasilania. Funkcja
stosowane w przypadku gdy w ukfadzie z falownikiem pracuje
stycznik obejéciowy oraz stycznik w wyjsciu falownika.
-Reserved- 9 Rezerwa
Up 10 Przyspieszanie (funkcja motopotencjometru). Predko$¢
wzrasta przy podaniu sygnatu na wejscie. Po zdjeciu, pozostaje na
ustalonym poziomie
Down 11 Hamowanie (funkcja motopotencjometru).
Predkos¢ wzrasta przy podaniu sygnatu na wejscie. Po zdjeciu,
pozostaje na ustalonym poziomie
3-wire 12 Podtrzymanie impulsu zataczajacego (praca 3-przewodowa).
Sygnat start i stop realizowane sq za pomocg impulséw z
podtrzymaniem przez falownik
Ext Trip-A 13 Awaria zewnetrzna - styk normalnie otwarty (NO).
Gdy na wejscie podamy sygnat to falownik wyswietli awarie i
odetnie zasilanie na wyjsciu
Ext Trip-B 14 Awaria zewnetrzna - styk normalnie zamkniety (NZ).
Gdy z wejécia zdejmiemy sygnat to falownik wyswietli
awarie i odetnie zasilanie na wyjsciu
iTerm Clear 15 Zerowanie czionu integracyjnego w regulacji PID. Funkcja
uzywana przy pracy ze sprzezeniem zwrotnym PID,
powoduje zresetowanie wartosci cztonu integracyjnego I




Open-loop 16 Przetaczenie trybu pracy z regulacji z regulatorem PID na
sterowanie U/F . Funkcja
pomocna gdy chcemy szybko zmieni¢ sterowanie z zamknietej petli
sprzezenia zwrotnego na otwarta.
Main-drive 17 Przejscie ze sterowania cyfrowego na manualne.
Jezeli sterowanie falownikiem mamy za pomoca karty RS485,
Profibus DP itp. Mozemy za pomocg tego parametru przetaczyc
sterowanie na manualne (tylko przy zatrzymanym falowniku)

Analog hold 18 Przytrzymanie wartosci czestotliwosci przy zadawaniu
analogowym. Przy
podaniu impulsu na wejscie, czestotliwos$¢ bedzie utrzymywana na
poziomie z czasu kiedy podano sygnat. Czestotliwos¢ bedzie
utrzymywana przez caty czas podawania impulsu.

XCEL Stop 19 Zatrzymanie przyspieszania i zwalniania. Podanie
impulsu powoduje zatrzymanie przyspieszania lub hamowania i
prace falownika z predkoscig z chwili podania impulsu.

P Gain 2 20 Wybdr drugiego wspdtczynnika wzmocnienia P dla
sterowania PID.

SEQ-L 21 Sekwencja niska Wybdr sekwencji w uktadzie

SEQ-M 22 Sekwencja $rednia i)/rgc;/“s‘ejlévae“n)cy]ne] (par.

SEQ-H 23 Sekwencja wysoka

Manual 24 Przejécie z pracy sekwencyjnej na sterowanie reczne

Go step 25 Zafaczenie nastepnego kroku sekwencji w uktadzie B pracy
sekwencyjnej

Hold step 26 Zatrzymanie kroku sekwencji w uktadzie A pracy
sekwencyjnej

Trv Off.Lo 27 Funkcja stosowana do aplikacji nawijania. Stosowana do

Trv Off.Hi 28 ujemnego lub dodatniego wyréwnywania przy pracy

Interlock1 29 Parametry stosowane przy aplikacji pracy wielosilnikowej

Interlock2 30 MMC (APP-01). Pozwala na zataczanie silnikéw dodatkowych

Interlock3 31 przy uzyciu tych wejsc.

Interlock4 32

Reset 34 Resetowanie btedu falownika

BX 35 Blokowanie falownika - wylaczenie awaryjne
JOG 36 Czestotliwos¢ nadrzedna JOG

FX 37 Praca do przodu

RX 38 Praca do tylu

Ana change 39 Przefaczenie zadawania analogowego czestotliwosci z
napieciowego V1 na pradowe

Spd/Trq 41 Przetaczenie pracy wektorowej predkosciowej na
momentowaq,

ASR P/PI 42 Przetaczanie sprzezenia z P na PI w pracy wektorowej

predko$ciowej




Wyswietlacz

Wartos¢ nastawiana

Mozliwos¢

Kod Parametr Opis u;t:c\lzz?an;a
LCD LED LCD LED pracy
I/0-15 | Status zaciskow In status 15 0000000000 do Parametr pokazuje aktualny status zaciskéw wejsciowych falownika. -
wejsciowych 11111111111 Zaciski P4-P6 sg przy zastosowaniu ptytki rozszerzen Sub-B. Na wyswietlaczu
LED nie jest wyswietlany JOG ; 1 jest kreskg gorng , 0- dolng,
Zaciski JOG FX RX P6 P5 P4 P3 P2 P1
wejsciowe | Bitg Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
Wytaczone | 0 0 0 0 0 0 O 0 0
Zafaczone 1 1 1 1 1 1 1 1 1
I/0-16 | Wyswietlanie bitowe Out status 16 0000 do 1111 Parametr pokazuje aktualny status zaciskdw wyjsciowych falownika. -
zaciskdw wyjsciowych Zaciski Q1-Q3 sq przy zastosowaniu plytki rozszerzen Sub-B. Na wysSwietlaczu
LED 1 jest kreskg gorng , 0- dolng
Zaciski AXA-AXC Q3 Q2 Q1
wyjsciowe Bit3 Bit2 Bit1 Bit0
Wylaczone 0 0 0 0
Zataczone 1 1 1 1
1/0-17 | Stata czasowa filtru dla Ti Filt Num 17 2 do 50 Dopasowanie reakgji falownika na sygnat podany na wejscia 15 Tak
wejsc¢ wielofunkcyjnych wielofunkcyjne Im
wieksza nastawa tym wolniejsza reakcja na sygnat. Aby otrzymac
czas nalezy warto$¢ parametru pomnozy¢ przez 0.5msec
I/0-20 | Czestotliwos¢ nadrzedna Jog freq 20 0 + FU1-20[Hz] Czestotliwos¢ nadrzedna osiggana po aktywowaniu wejscia | 10.00[Hz] Tak
JOG JOG.
I/0-21 | Czestotliwos¢ krokowa 4 Step freg-4 21 0 + FU1-20[Hz] Kolejne czestotliwosci krokowe uzywane do pracy 40.00[Hz] Tak
I[/0-22 | Czestotliwoéé krokowa 5 | Step freq-5 22 wielostopniowej falownika. _ , Nalezy 55 0o[Hz] Tak
1/0-23 | CzestotliwoiC krokowa 6 | Step freq-6 23 fﬂgf'“ffﬁv?i Pinaid Z;;C's" P1+P3 na prace wielostopniowa, 174 6orp 1T Tak
I/0-24 | Czestotliwos$¢ krokowa 7 Step freq-7 24 30.00[Hz] Tak
I/0-25 | Przyspieszanie krokowe 1 | Dec Time-1 25 0 + 6000[s] Czasy przyspieszania i hamowania uzywane do pracy 20.0[s] Tak
I/0-26 |Hamowanie krokowe 1 Acc Time-1 26 0 = 6000[s] wielostopniowej falowniika. 20.0[s]
1/0-27 | Przyspieszanie krokowe 2 | Dec Time-2 27 0 + 6000[s] 30.0[s]
I/0-28 | Hamowanie krokowe 2 Acc Time-2 28 0 + 6000[s] 30.0[s]
1/0-29 | Przyspieszanie krokowe 3 | Dec Time-3 29 0 + 6000[s] 40.0[s]
I/O-30 | Hamowanie krokowe 3 Acc Time-3 30 0 + 6000[s] 40.0[s]
1/0-31 | Przyspieszanie krokowe 4 | Dec Time-4 31 0 + 6000[s] 50.0[s]
I/O-32 | Hamowanie krokowe 4 Acc Time-4 32 0 +6000[s] 50.0[s]
1/0-33 | Przyspieszanie krokowe 5 | Dec Time-5 33 0 + 6000[s] 40.0[s]
I/0-34 | Hamowanie krokowe 5 Acc Time-5 34 0 + 6000[s] 40.0[s]
1/0-35 | Przyspieszanie krokowe 6 | Dec Time-6 35 0 + 6000[s] 30.0[s]
I/0-36 | Hamowanie krokowe 6 Acc Time-6 36 0 + 6000[s] 30.0[s]
1/0-37 | Przyspieszanie krokowe 7 | Dec Time-7 37 0 + 6000[s] 20.0[s]
I/0-38 | Hamowanie krokowe 7 Acc Time-7 38 0 + 6000[s] 20.0[s]




Mozliwos¢

Wyswietlacz Warto$¢ nastawiana Nast VoS
Kod Parametr Opis . astawa | ustawiania
LCD LED LCD LED abryczna | podczas
pracy
I/0-40 | Wybdr stanu wyjscia FM Mode 40 Frequency 0 Wybor parametru, ktéra ma by¢ odwzorowywana na wyjsciu | Frequency Tak
analogowego FM Carrent 1 analogowym FM 0..10V. Do wyboru: czestotliwos¢, prad,
napiecie, napiecie DC szyny pradu statego lub moment.
Voltage 2 Wartos¢ obliczana jest ze wzoru dla np. czestotliwosci:
DC link Vtg 3 (czest. Wyjsciowa/Czest. Znamionowa)x 10V x (I/0-41
Torque 4 /100)
I/0-41 | Skalowanie wyjscia FM Adjust 41 10 + 200[%] Uzywane do doregulowania wyjscia analogowego, gdy 100[%] Tak
analogowego AM uzywamy go jako wyjscia pomiarowego.
1/0-42 | Poziom detekciji FDT freq 42 0 + FU1-20[HZz] Nastawa czestotliwosci, po uzyskaniu ktdorej podawany jest | 30.00[Hz] Tak
czestotliwosci sygnat na wyjscie wielofunkcyjne. Przy uzyciu jest funkcji w
parametrze I/0-44
I/0-43 | Pasmo detekdji FDT band 43 0 + FU1-20[Hz] Szerokos$¢ pasma czestotliwosci wykrywanej, ustalonej w 10.00[Hz] Tak
czestotliwosci par. I/0-42
I/0-44 | OkreSlenie funkcji Aux Mode 44 FDT-1 0 Zamkniecie przekaznika po osiagnieciu potowy pasma 12 Tak
przekaznika AXA-AXC detekcji (I/0-43 /2) ponizej kazdej czestotliwosci krokowej.
Otwarcie po przekroczeniu czestotliwosci krokowe;j.
FDT-2 1 Zamkniecie przekaznika po osiggnieciu potowy pasma
detekcji (I/0-43/ 2) ponizej czestotliwosci 1/0-42. Otwarcie
po przekroczeniu tej czestotliwosci.
FDT-3 2 Zamkniecie przekaznika po osiggnieciu potowy pasma 17
detekcji (I/0-43) ponizej czestotliwosci I/0-42. Otwarcie po
przekroczeniu potowy pasma detekgji (I/0-43 /2) powyzej
czestotliwosci 1/0-42
FDT-4 3 Zamkniecie przekaznika po osiagnieciu czestotliwosci 1/0-
42. Otwarcie po przekroczeniu potowy pasma detekcji (I/0O-
43 /2) ponizej czestotliwosci 1/0-42.
FDT-5 4 Dziatanie odwrotne niz w FDT 4
oL 5 OL Przecigzenie
(przekroczenie FU1-54 po czasie FU1-55)
IoL 6 IOL Przeciazenie falownika
(zadziatanie przekaznika gdy przez 36sekund wartos¢ pradu bedzie
wieksza niz 150% znamionowego - po minucie falownik sie
zatrzyma)
Stall 7 Utyk silnika
(przekaznik zadziata po przekroczeniu wartosci par. FU1-60)
ov 8 Zbyt wysokie napiecie szyny DC falownika - 760V DC
LV 9 Zbyt niskie napiecie szyny DC falownika - 400VDC
OH 10 Przegrzanie cieplne falownika




Lost 11 Zanik sygnatu zadawania predkosci
command
Run 12 Praca falownika
Stop 13 Zatrzymanie falownika
Steady 14 Osiggniecie czestotliwosci zadanej
INV Line 15 Praca falownikowa przy mozliwosci pracy poprzez stycznik
obejsciowy.
Wykorzystywane gdy I/0-12 do 14 (wejscia wielofunkcyjne)
ustawione sg na 8 (Exchange). Opcja mozliwa tylko przy pracy z
dodatkowymi ptytkami rozszerzen.
COMM Line 16 Praca poprzez stycznik liniowy (odwrotnie niz INV line)
Search 17 Szukanie predkosci
Step pulse 18 Impulsowe potwierdzenia kazdego kroku sekwencji przy
pracy sekwencyjnej.
Opcja mozliwa gdy I/O-50 (praca sekwencyjna) jest zataczona.
Impulsy majg minimum 100msec
Seq pulse 19 Impulsowe potwierdzenia ostatniego kroku sekwencji przy
pracy sekwencyjnej.
Opcja mozliwa gdy I/0-50 (praca sekwencyjna) jest zataczona.
Impulsy majg minimum 100msec
Ready 20 Falownik gotowy do pracy
Trv. Acc 21 Przyspieszanie falownika podczas pracy w aplikacji
nawijania
Trv.Dec 22 Hamowanie falownika podczas pracy w aplikacji nawijania
MMC 23 Wybrana funkcja sterowania wielosilnikowego MMC
Zspd Dect 24 Detekcja predko$ci zerowej przy sterowaniu wektorowym
Torq Dect 25 Detekcja momentu przy sterowaniu wektorowym i
bezczujnikowym wektorowym
I/0-45 | Ustawienie przekaznika Relay mode 45 000 + 111 (bitowo) Przekroczenie liczby Wystapienie awarii Wystapienie 010 Tak
btedu (30A-30B-30C) autorestartow inne niz obnizenie zbyt niskiego
napiecia napiecia
Bit 2 Bit 1 Bit 0
100 010 001
I/O-46 | Numer falownika Inv. No 46 1+31 Numer falownika w sieci. 1 Tak
Ustawiane dla pracy w sieci poprzez RS 485, Profibus lub inny
protokdt komunikacji.
1/0-47 | Predkosc¢ transmis;ji Baud rate 47 1200[bps] 0 Predkos¢ komunikacji 9600bps Tak
2400([bps] 1
4800([bps] 2
9600[bps] 3
19200[bps] 4
1/0-48 | Wybor dziatania po Lost 48 None 0 Wybdr jak ma sie zachowac falownik, po utracie komunkagiji None Tak
zaniku cyfrowego sygnatu | command pomiedzy panelem a falownikiem. Aktywne gdy DRV-04 =
zadawania predkosci Free run 1 "Keypad". Czas utraty sygnatu ustawiany jest w par. I/0-49.
Mozliwy jest brak reakcji, wolny wybieg lub stop po rampie
Stop 2




Wyswietlacz

Wartos¢ nastawiana

Mozliwos¢

. Nastawa | ustawiania
Kod Parametr Opis P d
LCD LED abryczna | podczas
LCD LED pracy
I/0-49 | Czas oczekiwania po Time out 49 0.1 + 120[s] Czas oczekiwania przy zaniku zadawania czestotliwosci. Po 1.0 Tak
utracie sygnatu odczekaniu tego czasu, falownik dziata wedtug nastawy z par. I/O-
zadawania predkosci 48
I/0-50 | Wybor pracy Auto Mode 50 None 0 Wybdr rodzaju pracy sekwencyjnej. None Nie
sekwencyjnej Wybdr pracy jest realizowany poprzez zaciski wielofunkcyjne P1-P3
Auto-A 1 ustawione na "SEQ-L" SEQ-M" "SEQ-H" oraz "Go step". Rdznica
pomiedzy Auto A i B polega na tym, ze przy Auto-B nastepna
Auto-B 2 sekwencja jest realizowana po podaniu impulsu "Go step"”
I/0-51 | Liczba sekwencji Seq select 51 1+5 Wybor ilosci sekwencji. Zaleznie od iloci sekwencji odkrywaja 1 Tak
sie parametry od I/O-53 do 84. Jezeli wybierzemy 5 sekwencji i 8
krokéw to dostepne beda wszystkie te parametry, jezeli np. 1
sekwencje i 2 kroki to pojawig sie tylko par. od I/O-53 do 60
1/0-52 | Liczba krokdéw w Step number 52 1+8 Tlo$¢ krokow w jednej sekwenciji. 2 Tak
sekwencji Nastawa krokdw realizowana jest w parametrach 1/0-53 do 84.
Zaleznie od ilosci sekwencji pojawiajq sie odpowiednie parametry
I/0-53 | Czestotliwosc 1-go kroku Seql /1F 53 0 + FU1-20[Hz] Poprzez te parametry tworzymy charakterystyki, ktdre 11.00[Hz] Tak
sekwencja 1 nastepnie mozemy uzywac jako sekwencji. Mozemy
I/0-54 | Czas osiagniecia kroku 1 Seql /1T 54 0 = 6000[s] stworzy¢ do 5 sekwencji po 8 krokéw i nastepnie bitowo je 1.1[s] Tak
sekwencja 1 realizowac. Ilos¢ sekwengji i krokéw ustalamy w par. I/0-51
I/0-55 | Czas trzymania kroku 1 Seql /1S 55 0 + 6000[s] i 52. 1.1[s] Tak
sekwencja 1
I/0-56 | Kierunek obrotow silnika Seql /1D 56 Reverse 0 Forward Tak
przy kroku 1 sekwencja 1 Forward 1
1/0-57 | Czestotliwosc 1-go kroku Seql /2F 57 0 + FU1-20[HZz] 11.00[Hz] Tak
sekwencja 1
I/0-58 | Czas osiggniecia kroku 1 Seql /2T 58 0 + 6000[s] 1.1[s] Tak
sekwencja 1
I/0-59 | Czas trzymania kroku 1 Seql /2S 59 0 + 6000[s] 1.1[s] Tak
sekwencja 1
I/0-60 | Kierunek obrotow silnika Seql /2D 60 Reverse 0 Forward Tak
przy kroku 1 sekwencja 1 Forward 1
1/0-85 | Czestotliwos¢ krokowa 8 Step freg-8 85 0 + FU1-20[Hz] Wybor kolejnych czestotliwosci krokowych. 20.00[Hz] Tak
1/0-86 | Czestotliwos¢ krokowa 9 Step freg-9 86 Nalezy zdefiniowac cztery wejscia wielofunkcyjne na "Speed-L" 10.00[Hz] Tak
——— "Speed-M" "Speed-H" oraz "Speed-X". Razem z czestotliwoscig JOG
1/0-87 | Czestotliwos¢ krokowalO | Step freg-10 87 mozna uzyska¢ 16 predkoéci krokowych. 20.00[Hz] Tak
I/0-88 | Czestotliwos¢ krokowall | Step freg-11 88 30.00[Hz] Tak
I/0-89 | Czestotliwos¢ krokowal2 | Step freg-12 89 40.00[Hz] Tak
I/0-90 | Czestotliwos¢ krokowal3 | Step freg-13 Q0 50.00[Hz] Tak
I/0-91 | Czestotliwos¢ krokowal4 | Step freq-14 91 40.00[Hz] Tak
I/0-92 | Czestotliwos¢ krokowal5 | Step freg-15 92 30.00[Hz] Tak
I/0-93 | Okreslenie funkcji wejscia | RST define 93 Definiowanie identyczne jak w par. I/0-12 do 14 Reset Tak
wielofunkcyjnego RST




I/0-94 | Okreslenie funkcji wejscia | BX define 94 Definiowanie identyczne jak w par. I/0-12 do 14
wielofunkcyjnego BX BX Tak
I/0-95 | Okreslenie funkcji wejscia | JOG define 95 Definiowanie identyczne jak w par. I/0-12 do 14
wielofunkcyjnego JOG JOG Tak
I/0-96 | Okreslenie funkcji wejscia FX define 96 Definiowanie identyczne jak w par. I/0-12 do 14
wielofunkcyjnego FX FX Tak
I/0-97 | Okreslenie funkcji wejscia RX define 97 Definiowanie identyczne jak w par. I/0-12 do 14
wielofunkcyjnego RX RX Tak
I/0-99 | Kod powrotny Nie wyswie - 99 Nie Przycisna¢ | Kod uzywany do opuszczenia grupy wejs¢/wyjs¢ I/O Tylko w 1 Tak
tlane dostepne | PROG/ENT | wy$wietlaczach LED (7 segmentowych)
lub
SHIFT/ESC
GRUPA ZEWNETRZNA (EXT)
Wyswietlacz Wartoé¢é nastawiana Mozliwos¢
. Nastawa | ustawiania
Kod Parametr Opis
fabryczna | podczas
LCD LED LCD LED pracy
EXT-00 |Idz do zadanego kodu Jump code | Niewyswie- 0+99 Nie Przechodzenie bezposrednio do zadanego numeru kodu w 1 Tak
tlane dostepne | grupie zewnetrznej EXT
EXT-01 | Wybor typu plytki Sub B/D 01 None 0 None Nie
dodatkowej
Sub-A 1
Sub-B 2
Sub-C 3
Sub-D 4
Sub-E 5
Sub-F 6
Sub-G 7
Sub-H 8
EXT-02 | Okreslenie funkcji wejscia P4 define 02 Definiowanie identyczne jak w par. I/0-12 do 14 XCELL-L Tak
wielofunkcyjnego P4
EXT-03 | Okreslenie funkgcji wejscia P5 define 03 Definiowanie identyczne jak w par. I/0-12 do 14 XCELL-M Tak
wielofunkcyjnego P5
EXT-04 | Okreslenie funkgcji wejscia P6 define 04 Definiowanie identyczne jak w par. I/0-12 do 14 XCELL-H Tak
wielofunkcyjnego P6
EXT-05 | Wybor pracy V2 mode 05 None 0 Wybor w jaki sposdb pracowac ma wejscie None Nie
potencjometru V2 Override potencjometryczne na ptytce Sub-A lub C. Mozna
je wylaczy¢ - 0; sumowac z wejsciami na falowniku - 1 lub zrobi¢
Reference 2 jako sygnat zadajacy predkosci - 2




Wyswietlacz

Wartos¢ nastawiana

Mozliwos¢

Kod Parametr Opis f';lﬁrs)t,im u[s)t:C\I/leaansla
LCD LED LCD LED pracy
EXT-06 | Stata czasowa filtru dla V2 filter 06 0 + 9999[ms] Dopasowanie reakgji falownika na sygnat napieciowy 0...10V | 10[ms] Tak
wejscia sygnatu V2 . Im wieksza
(napieciowego) nastawa tym wolniejsza reakcja na skokowg zmiane sygnatu
zadajacego
EXT-07 | Minimalne napiecie V2 volt x1 07 0 + EXT-09[V] Nastawa minimalnego napiecia wejscia V2, ktdre uaktywnia 0.00[V] Tak
wejscia V2 dziatanie falownika. Parametry EXT-07
do 10 tworza charakterystyke liniowa po ktdrej porusza sie falownik
przy zadawaniu sygnatem napieciowym.
EXT-08 | Czestotliwos¢ V2 freq yl 08 0 + FU1-20[Hz] Czestotliwos¢ odpowiadajaca napieciu w parametrze EXT- | 0.00[Hz] Tak
odpowiadajaca 07.
minimalnemu napieciu V2
EXT-09 | Maksymalne napiecie V2 volt x2 09 EXT-07 + 10[V] Nastawa maksymalnego napiecia ujemnego wejscia V2, po 10.00[V] Tak
wejscia V2 uzyskaniu ktorego falownik nie przyspiesza.
EXT-10 | Czestotliwos¢ V2 freq y2 10 0 + FU1-20[Hz] Czestotliwos¢ odpowiadajaca napieciu w parametrze 60.00[Hz] Tak
odpowiadajaca EXT-09.
maksymalnemu napieciu
V2
EXT-12 | Wybor rodzaju pracy F Mode 12 None 0 Wybor rodzaju pracy enkodera. Enkodera mozemy uzy¢ jako None Nie
wejscia enkoderowego sprzezenia zwrotnego dla utrzymywania statej predkosci obrotowej
(ptytka Sub-B) Feed-back 1 silnika (Feed-back) lub jako sygnat zadajacy wartos¢ czestotliwosci
(Reference). W przypadku wyboru Reference parametr DRV-04 jest
Reference 2 ignorowany.
EXT-13 | Rzeczywisty kierunek RealSpdDir 13 Reverse Parametr pokazuje jaki jest kierunek obrotéw silnika. - -
obrotéw silnika (Sub-B) Forward 1 Parametr aktywny przy nastawie EXT-12 = Feed-back
EXT-14 | Czestotliwo$¢ odczytana ENC 14 [Hz] Parametr pokazuje warto$¢ czestotliwosci odczytanej na - -
na podstawie enkodera Feedback podstawie enkodera. Parametr
(Sub-B) aktywny przy nastawie EXT-12 = Feed-back
EXT-15 | Wybor sygnatow F Pulse set 15 A+B Parametr pozwala na wybdr sygnatéw enkodera. Mozemy A+B Nie
enkodera (Sub-B) A 1 wybrac¢ dwa kanaty enkodera (A+B) jeden A lub negacje
~(A+B) sumy.
EXT-16 | Liczba impulséw F Pulse num 16 10 + 4096 W parametrze wpisujemy liczbe impulséw na jeden obrot 1024 Nie
enkodera na obrét Sub-B enkodera.
EXT-17 | Czas filtrowania dla F filter 17 0 +9999[ms] Parametr ustala czas na reakcje falownika na zmiane 10[ms] Tak
impulsow enkodera (Sub- sygnaty impulsowego z enkodera. Czas
B) ten pozwala na wolniejszg reakcje falownika gdy enkoder jest
sygnatem zadajacym czestotliwos¢ (EXT-12 = Reference)
EXT-18 | Minimalna czestotliwos¢ F pulse x1 18 0 + 10[kHZz] Parametrami tymi mozemy stworzy¢ liniowg charakterystyke | 0.00[kHz] Tak
pulsowania enkodera pracy falownika. Podobnie jak w
EXT-19 | Czestotliwo$¢ F freq yl 19 0 + FU1-20[Hz] parametrach I/0-02 do 05 tak tutaj tworzymy ch-ke liniowa, 0.00[Hz] Tak
odpowiadajaca EXT-18 Funkcja jest aktywna gdy enkoder jest sygnatem zadajacym
EXT-20 | Maksmalna czestotliwodé | F pulse x2 20 0 = 100[kHz] czqstotliwost (EXT-12 = Reference) 10.00[kHz | Tak
pulsowania enkodera
EXT-21 | Czestotliwo$¢ F freq y2 21 0 + FU1-20[Hz] 60.00[kHz Tak
odpowiadajaca EXT-20




Mozliwos¢

Wyswietlacz Warto$¢ nastawiana Nastawa | ustawiania
Kod Parametr LD LED LD LED Opis fabryczna | podczas
pracy
EXT-22 | Wzmocnienie P dla pracy PG P-gain 22 0 + 9999 Wzmocnhienie cztonu proporcjonalnego dla pracy z 3000 Tak
z enkoderem jako enkoderem wykorzystywanym jako sprzezenie zwrotne
sprzezenie zwrotne (EXT-12=Feed-back)
EXT-23 | Wzmocnienie I dla pracy PG I-gain 23 0 + 9999 Wzmocnienie cztonu integracyjnego dla pracy z enkoderem 100 Tak
z enkoderem jako wykorzystywanym jako sprzezenie zwrotne (EXT-12=Feed-
sprzezenie zwrotne back)
EXT-24 | Ograniczenie PG Slip freq 24 0 + 200[%] Ograniczenie czestotliwosci uzywanej do kompensacji 100[%] Tak
czestotliwosci przy spadku obrotoéw wyniktych ze zmian obcigzenia.
wahaniach obcigzenia Parametr jest ustawiany jako procent poslizgu znamionowego
silnika (FU2-32)
EXT-30 | Okreslenie funkgcji wejscia | Q1 define 30 Definiowanie identyczne jak w par. 1/0-44. Dostepne tylko dla ptytek Sub-A i Sub-C FDT-1 Tak
wielofunkcyjnego Q1
EXT-31 | Okreslenie funkcji wejécia | Q2 define 31 Definiowanie identyczne jak w par. I/0-44 Dostepne tylko dla ptytek Sub-A i Sub-C FDT-2 Tak
wielofunkcyjnego Q2
EXT-32 | Okreslenie funkgcji wejscia | Q3 define 32 Definiowanie identyczne jak w par. I/0-44 Dostepne tylko dla ptytek Sub-A i Sub-C FDT-3 Tak
wielofunkcyjnego Q3
EXT-34 | Wybor stanu wyjscia LM Mode 34 Frequency 0 Wybor parametru, ktéra ma by¢é odwzorowywana na wyjsciu | Current Tak
analogowego LM na Current 1 analogowym LM 0..10V na ptytce Sub-A. Do wyboru:
ptytce Sub-A czestotliwos¢, prad, napiecie, napiecie DC szyny pradu
Voltage 2 statego lub moment. Wartosé
DC link Vtg 3 obli_c,za_ma jest ze wzoru _dla np. czestotliwosci: (czest.
Torque 2 Wyjsciowa/Czest. Znamionowa)x 10V x (I/0-41 /100)
EXT-35 | Skalowanie wyjscia LM Adjust 35 10 + 200[%] Uzywane do doregulowania wyjscia analogowego LM, gdy 100[%] Tak
analogowego LM na uzywamy go jako wyjscia pomiarowego.
ptytce Sub-A
EXT-40 | Wybdr stanu wyjscia AM1 mode 40 Frequency 0 Wybdr parametru, ktéra ma by¢ odwzorowywana na wyjsciu | Frequency Tak
analogowego AM1 na Current 1 analogowym AM1 0..10V na ptytce Sub-C. Do wyboru:
ptytce Sub-C czestotliwos¢, prad, napiecie, napiecie DC szyny pradu
Voltage 2 statego lub moment. Wartoé¢
DC link Vtg 3 obliczana jest ze wzoru dla np. czestotliwosci: (czest.
Torque 2 Wyjsciowa/Czest. Znamionowa)x 10V x (I/0-41 /100)
EXT-41 | Skalowanie wyjscia AM1 adjust 41 10 + 200[%] Uzywane do doregulowania wyjscia analogowego AM1, gdy 100[%] Tak
analogowego AM1 na uzywamy go jako wyjscia pomiarowego.
ptytce Sub-A
EXT-42 | Wybdr stanu wyjscia AM2 mode 42 Frequency 0 Wybdr parametru, ktéra ma by¢ odwzorowywana na wyjsciu | DC link Tak
analogowego AM2 na Current 1 analogowym AM2 0..10V na ptytce Sub-C. Do wyboru: Vitg
ptytce Sub-C czestotliwos¢, prad, napiecie, napiecie DC szyny pradu
Voltage 2 statego lub moment. Wartoéé
DC link Vtg 3 obliczana jest ze wzoru dla np. czestotliwosci: (czest.
Torque 2 Wyjsciowa/Czest. Znamionowa)x 10V x (I/0-41 /100)
EXT-43 | Skalowanie wyjscia AM2 adjust 43 10 + 200[%] Uzywane do doregulowania wyjscia analogowego AM2, gdy 100[%] Tak
analogowego AM2 na uzywamy go jako wyjscia pomiarowego.
ptytce Sub-A




Wyswietlacz

Wartos¢ nastawiana

Mozliwos¢

Kod Parametr Opis Nastawa | ustawiania
fabryczna | podczas
LCD LED LCD LED pracy
EXT-54 | Poziom detekcji predkosci | ZSD Level 54 0 + 120[Hz] Parametr stuzy do nastawy czestotliwosci, ponizej ktérej na 2[Hz] Tak
(Sub-B) wyjsciu wielofunkcyjnym Q1 (nastawa I/0-44) pojawi sie
sygnat osiagniecia czestotliwosci zadanej. Aktywne tylko gdy
FU2-39 = Vector_SPD lub Vector_TRQ
EXT-55 | Szeroko$¢ pasma dla ZSD Band 55 0 + 5[Hz] Szerokos$¢ pasma dla detekcji czestotliwosci (EXT-54). 1[Hz] Tak
detekcji predkosci (Sub- Sygnat wyjsciowy jest trzymany do momentu przekroczenia
B) czestotliwosci EXT-54 + EXT-55, oraz osiggnieciu réznicy tych
czestotliwosci
EXT-56 | Poziom dekekgcji TD Level 56 0 + 150[%] Parametr stuzy do nastawy momentu, powyzej ktérego na 100[%] Tak
momentu wyjsciu wielofunkcyjnym Q1 (nastawa I/0-44) pojawi sie
sygnat osiggniecia momentu. Aktywne tylko gdy FU2-39 =
Vector_SPD lub Vector_TRQ
EXT-57 | Szerokosci pasma dla TD Band 57 0 + 10[%] Szerokos$¢ pasma dla detekcji momentu (EXT-56). 5[%] Tak
dekekcji mommentu Sygnat wyjsciowy jest podany po przekroczeniu momentu EXT-56 +
EXT-57, natomiast wytaczany po osiggnieciu réznicy tych
momentow.
EXT-99 |Kod powrotny Nie wyswie - 99 Nie Przycisna¢ | Kod uzywany do opuszczenia grupy zewnetrznej EXT. Tylko 1 Tak
tlane dostepne PROG/ENT | w wyswietlaczach LED (7 segmentowych)
lub
SHIFT/ESC
GRUPA APLIKACII (APP)
Wyswietlacz Warto$¢ nastawiana Mozliwos¢
. Nastawa | ustawiania
Kod Parametr Opis
fabryczna | podczas
LCD LED LCD LED pracy
APP-00 | IdZ do zadanego kodu Jump code | Niewyswie- 0+99 Nie Przechodzenie bezposrednio do zadanego numeru kodu w 1 Tak
tlane dostepne | grupie aplikacji APP
APP-01 | Wybor aplikacji App Mode 1 None 0 Wybor aplikacji, w jakiej ma pracowac falownik. None Nie
Traverse 1 Mozemy wybrac aplikacje nawijania (Traverse); sterowania
wielosilnikowego (MMC) lub naciggania (Draw). Zaleznie od wyboru
MMC 2 aplikacji niektore parametry w grupie sa nieaktywne.
DRAW 3
APP-02 | Aplituda nawiajania Trv. Amp 2 0.0 + 20.0[%] Wybdr amplitudy czestotliwosci przy nawijaniu. Jest 0.0[Hz] Tak
to procentowa wartos¢ czestotliwosci zadanej obliczana wg wzoru:
(Czest. Zadana*APP-02)/100
APP-03 Trv. Scr 3 0.0 + 50.0[%] 0.0[Hz] Tak
APP-04 | Czas przyspieszania przy | Trv Acc Time 4 0.0 + 600.0[s] Parametry okreslajace czasy przyspieszania i hamowania 2.0[s] Tak
nawijaniu przy aplikacji nawijania. Parametry
APP-05 | Czas hamowania przy Trv Dec Time 5 0.0 + 600.0[s] EXT-30 do EXT-32 53 zataczone jezeli wybierzemy "Trv Acc” Lub 3.0[s] Tak
nawijaniu Trv Dec




Mozliwos¢

Wyswietlacz Warto$¢ nastawiana VOS
Kod Parametr Opis 1:Nastawa ustawiania
LCD LED LCD LED abryczna podczas
pracy
APP-06 | Nastawa czestotliwosci Trv Off Hi 6 0.0 + 20.0[%] Parametr aktywowany przez wejscie wielofunkcyjne P1 + P3| 0.0[Hz] Tak
wyrdwnania nawijania w na ptytkach Sub-A lub Sub-C (par. I/0-12 do 14 = "Trv Off
kierunku dodatnim Hi" i "Trv Off Lo". Jezeli podamy
APP-07 | Nastawa czestotliwosci Trv Off Lo 7 0.0 + 20.0[%] ?Iygbnag na W;J'éiig Fgoo%ejtot'iwiéétlwvré\{vnagia Z{Jstani\?vdodana 0.0[Hz] Tak
. ; i ub odjeta dla - o czestotliwosci zadanej wg. Wzoru:
wyrounania nawiania v Cestot, TrvOf Hi=(cagst. zacana™Tv.Off H)/100.
APP-08 | Ilos¢ silnikow aktualnie Aux Mot Run 8 - - Parametr pokazujacy ile silnikéw pomocniczych, zasilanych - -
pracujacych w aplikacji bezposrednio pracuje aktualnie w aplikacji wielosilnikowej
wielosilnikowej (MMC) MMC
APP-09 | Numer pierwszego silnika | Starting Aux 9 1+4 Parametrem wybieramy numer silnika dodatkowego 1 Tak
bezposredniego (MMC) zatgczanego bezposrednio, ktory zataczany jest jako
pierwszy.
APP-10 | Czas pracy silnikow Auto OpTime 10 - - Parametr pokazuje czas pracy od momentu startu - -
(MMC) pierwszego silnika pomocniczego
APP-11 | Czestotliwo$¢ zataczenia Start freq 1 11 0 + FU1-20[Hz] Parametry okreslajace czestotliwosci po przekroczeniu 49.99[Hz Tak
silnika pomocniczego 1 ktorych zataczajq sie silniki dodatkowe w kolejnosci AUX,
APP-12 | Czestotliwo$¢ zataczenia Start freq 2 12 0 + FU1-20[Hz] RLY1, RLY2 i RLY3 po czasie nastawionym w parametrze 49.99[Hz Tak
silnika pomocniczego 2 APP-19
APP-13 | Czestotliwos¢ zataczenia | Start freq 3 13 0 + FU1-20[Hz] 49.99[Hz Tak
silnika pomocniczego 3
APP-14 | Czestotliwo$¢ zataczenia Start freq 4 14 0 + FU1-20[Hz] 49.99[Hz Tak
silnika pomocniczego 4
APP-15 | Czestotliwo$¢ wytaczenia | Stop freq 1 15 0 + FU1-20[Hz] Parametry okreslajace czestotliwosci po przekroczeniu 15.00[Hz Tak
silnika pomocniczego 1 ktérych odtaczane s3 silniki dodatkowe w kolejnosci RLY3,
APP-16 | Czestotliwo$¢ wytaczenia | Stop freq 2 16 0 + FU1-20[Hz] RLY2, RLY1 i AUX po czasie nastawionym w parametrze 15.00[Hz Tak
silnika pomocniczego 2 APP-20
APP-17 | Czestotliwo$¢ wytaczenia | Stop freq 3 17 0 + FU1-20[Hz] 15.00[Hz Tak
silnika pomocniczego 3
APP-18 | Czestotliwo$¢ wytaczenia | Stop freq 4 18 0 + FU1-20[Hz] 15.00[Hz Tak
silnika pomocniczego 4
APP-19 | Opdznienie zatgczania Aux start DT 19 0.0 + 999.9[s] Okreslenie opdznienia czasowego przy zataczaniu silnikow 60.0[s] Tak
silnikow dodatkowych dodatkowych, kiedy przekroczona zostaje odpowiednia
(MMQ) czestotliwos¢ z parametrow APP-11 do 14
APP-20 | Opdznienie wytgczania Aux stop DT 20 0.0 +999.9([s] Okreslenie opdznienia czasowego przy wytaczaniu silnikow 60.0[s] Tak
silnikéw dodatkowych dodatkowych, kiedy czestotliwos¢ obnizy sie odpowiednio
(MMQ) do parametrow APP-15 do 18
APP-21 | Liczba podtaczonych Nbr Aux's 21 0+4 Okreslenie liczby silnikdéw ktore bedq pracowaty w aplikagji 4 Tak
silnikéw dodatkowych wielosilnikowej
(MMO)
APP-22 | Wybdr automatyczniej Regul Bypass 22 No 0 Funkcja uzywana do utrzymywania statego ci$nienia, No Tak
pracy ze sprzezeniem poziomu itp. Funkcja aktywna gdy sprzezenie zwrotne (np. z
zwrotnym (MMC) czujnika) jest sygnatem pradowym 4..20mA lub napieciowym
0..10V. Jezeli silnik gtéwnym pracujacy z falownikiem nie jest w
Yes 1 stanie utrzymac zadanego cisnienia to zataczane sg automatycznie
po kolei nastepne silniki do momentu utrzymania zadanego
cisnienia.




Mozliwos¢

Wyswietlacz Warto$¢ nastawiana v
Kod Parametr D Opis 1:Nastawa ustawiania
LCD LED LCD abryczna | podczas
pracy
APP-23 | Czas uspienia falownika Sleep Delay 23 0.0 +999.9[s] Jest to czas, ktdry odmierzany jest od momentu obnizenia 60.0[s] Tak
(MMC) czestotliwosci ponizej nastawionej w APP-24. Po
przekroczeniu tego czasu falownik zatrzymuije silnik gtdwny.
Parametry APP-23 do 25 uzywane sg przy pracy z niskim ci$nieniem
lub przeptywem.
APP-24 | Czestotliwo$c uspienia Sleep Freq 24 0 + FU1-20[Hz] Czestotliwos¢ ponizej ktdrej falownik zatrzymuje silnik 0.19[Hz] Tak
(MMC) gtowny.
APP-25 | Poziom pobudzenia WakeUp 25 0 + 100[%] Procentowa wartos¢ czestotliwos¢ zadanej, ktéra powoduje 35[%] Tak
falownika (MMC) Level ponowne zafgczenie silnika gtéwnego. Oznacza to ze
wielko$¢ mierzona obnizyta sie za bardzo.
APP-26 | Wybor rotacji zataczania | AutoCh-Mode 26 0+2 Parametr dzieki ktdremu mozemy réwnomiernie 1 Tak
silnikéw (MMC) wykorzystac silniki pracujace w aplikacji wielosilnikowej.
Nastawa 0 - funkcja nie uzywana (kolejnos¢ zataczania silnikow:
Gtéwny->RLY1->RLY2->RLY3->AUX). Nastawa 1- jako pierwszy
zawsze zatacza sie silnik gtdwny, natomiast rotacja jest na silnikach
pozostatych (Gtéwny->RLY2->RLY3->AUX->RLY1), natomiast
nastawa 2 - silnik gtéwny réwniez uczestniczy w kolejnych
przetaczeniach.
APP-27 | Czas pracy silnika, po AutoEx-intv 27 00:00 + 99:99 Czas, po ktérym falownik pozwala na rotacje silnikow. 72:00 Tak
ktérym nastepuje rotacja QOdliczanie czasu rozpoczyna sie w momencie gdy poziom
zataczania silnikéw czestotliwosci bedzie mniejszy niz nastawa parametru APP-28
(MMQC)
APP-28 | Poziom czestotliwosci od | AutoEx-level 28 0 + 100[%] Poziom czestotliwosci, ponizej ktdrego rozpoczyna sie 20[%] Tak
ktérego liczony jest czas odliczanie czasu APP-27. Kolejnos¢
przetaczania silnikow zafaczania silnikdw bedzie zmieniona w momencie kiedy bedzie
(MMC) pracowat tylko silnik gtéwny. Jezeli nastawa pedzie rowna 0% to
przetaczanie bedzie po zatrzymaniu silnika gtdwnego i odliczeniu
czasu APP-27.
APP-29 | Zafaczanie silnikdw Inter-lock 29 No 0 Parametr pozwalajacy na wykorzystanie wejs¢ P1-P4 No Tak
dodatkowych poprzez falownika do zataczania silnikdw dodatkowych
wejscia falownika (MMC) RLY1,RLY2,RLY3,AUX. Nastawa
Yes 1 tego parametru na "Yes" spowoduje automatyczne ustawienie
wej$¢ P1 do P4 na "Interlock1" do "Interlock4"
APP-30 | Wartosc¢ sprzezenia Fbk/PER 30 [Hz] / [%] Parametr pokazuje warto$¢ procentowa lub w Hz sprzezenia - -
zwtonego przy regulacji zwrotnego przy uzyciu regulatora PID
PID (MMC)
APP-31 | Warto$¢ sprzezenia Prs 31 [Bar] / [Pa] Parametr pokazuje warto$¢ w Barach lub w Pascalach - -
zwtonego przy regulacji sprzezenia zwrotnego przy uzyciu regulatora PID
PID (MMC)
APP-32 | Skala wyswietlania Scale Disp 32 0 + 50000 Parametr nastawia przelicznik do wyliczania ci$nienia 1000 Tak
ciénienia (MMC) pokazywanego w parametrze APP-31
APP-33 | Wybor sygnatu Draw Mode 33 None 0 Wybor sygnatu wejsciowego uzywanego przy aplikagji None Tak
wejsciowego dla V1 Draw 1 naciagania. Nastawa
nasiggania (DRAW) I TDraw 2 tego parametru powinna by¢ inna niz nastawa sygnatu zadajacego
— w parametrze DRV-04
V2_Draw 3
APP-34 | Szerokos$¢ pasma dla Draw Perc 34 0 + 150[%] Nastawa pasma czestotliwosci dla aplikacji naciggania. Jest | 100[%] Tak

aplikacji DRAW

to procentowa wartos¢ czestotliwosci nast. w par. DRV-00




10. Piytki dodatkowe do falownikow serii iS5

10.1. Piytka dodatkowa Sub-A

Zabezpieczenie

)
30 —0O O R
380 +460 V O O S
O O T
G (®)

Sygnat START do przodu——

0 o O FX (Par. 1/0-96)
Sygnat START do tytu 6} RX (Par. 1/0-97)
Zatrzymanie awaryjne 0 O BX (Par. 1/0-94)
Reset bledu 5 o RST (Par. 1/0-93)
JOG 0 O JOG (Par. 1/0-95

Wejscie wielofunkcyjne —— oraz 1/0-20)

0 o P1

Wejscie wielofunkcyjne 3=——

Zacisk wspolny

Predkos¢ krokowa

Wejécie wielofunkcyjne Zﬁ p2 rlllfé(;kgpé?’;rl'(rlégosvza)

$rednia (I/0-13)

O O P3  Predkoé¢ krokowa
wysoka (par. 1/0-14)

Wyjscie pomiarowe
0~10V  (par. 1/0-40)

O
<

Zasilanie dla V2 yRr @,
(12v,10mA)

Wejécie analogowe V2
Wejécie napieciowe V2 () I O~10V
’ Pe (par. EXT-05 do 10)

Sub-A
Board

Wejscia
wielofunkcyjne

56 O

Wyjécie pomiarowe
+ /T 0~10V (par. EXT-34)
m Q) L acisk wspélny dla
cM LM i P4-P6
Predko$¢ krokowa niska
Pa () (par. EXT-02)
Predkos$¢ krokowa $rednia
I:Ps Q (par. ExT-03)
P& (()Predkos¢ krokowa wysoka
(par. EXT-04)

CM . O ) FoT-1 (par. BXT-30)
_} % Q2 ()FDT-2 (par. EXT-31)
X Wyjécia Q3 . FDT-3 (par. EXT-32)
Potencjometr Ekran wielofunkcyjne . . .
(10 kQ, 1/2W) EXTG Zacisk wspdiny dla Q1, Q2, Q3
© QR
V1 —
(NO)30 A O i O—(przekasnik wielofunkcyjny
H Mniej niz 250V AC, 1A lub
| 30C (dsov DC, 1A
H Nastawa fabryczna: ‘Praca’
(NC)30B O0—( (par. 1/O-44)
5G
Analogowe zadawanie predkosci 2 AXA ﬁ Przekainik bledu
Mniej niz 250V AC, 1A
AXC Iub 30V DC, 1A
(par. I/0-45)
Parametry zwigzane z ptytkg Sub-A
Kod Opis parametru Kod Opis parametru
EXT-01 |Wybdr typu ptytki dodatkowej EXT-09 |Nastawy zakresdw sygnatu wejsciowego
EXT-02 S i . EXT-10 |V2
Okreslenie funkcji wejscia wielofunkcyjnego
EXT-03 EXT-30 S .,
P4, P5, P6 Okreslenie funkcji wejscia
EXT-04 EXT-31 . ,
. . wielofunkcyjnego Q1, Q2, Q3
EXT-05 |Wybor pracy potencjometru V2 EXT-32
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EXT-06 |Stata czasowa filtru dla wejscia sygnatu V2 | EXT-34 , .
EXT-07 EXT-35 Wybor stanu wyjscia analogowego LM
Nastawy zakreséw sygnatu wejsciowego V2
EXT-08
Listwa zaciskowa na ptytce Sub-A
VR|V2]|]5G|INC|Q1|Q2 | Q3 |EXTG|NC| P4 |P5]|P6|LM]|CM
10.2. Ptytka dodatkowa Sub-B (do wspodtpracy z enkoderem)
Zabezpieczenie
30
380 =460 V
50/60 Hz
@ FM
t d d
Sygnat START do preodvis—. FX (Par. 1/0-96) —
ygnat wejsciow d
MO O RX (Par. 1/0-97) enkodera (OC) BO
Zatrzymanie awaryjne o o BX (Par, 1/0-54)
Reset bied — Sub-B
S O O RST (par. 1/0-93) Buoard
26 O O JOG (Par. 1/0-95 .
Weicie wielofunkeyi oraz 1/0-20)
ejscie wielofunkcyjne 1—O o preckodé krokowa fv‘g’ : g,:) » A
Wesice welouncyine 25— P2 PISEIIOL enkoers (D)
o ) érednia (1/0-13)
Wejécie wielofunkcyjne ﬁ P3 ;I:Zd?:éé Cokowa
Zacisk wspélny wysoka (par. 1/0-14) Sygnat FBA
cm wkcowy |
enkodera FBB .
Potencjometr Eki I
Go, 2 s Ureniie Gno ()
Wejécie +5vV DC  +5V
o Zasialnie
(NO)30 A zewnetrzne
30C stosowane
Y jest zaleznie
(NC)30 B Zestare | enkoera

Analogowe zadawanie predkosci 2
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Sposoby podtaczenia enkodera:
Enkoder liniowy

Enkoder typu otwarty kolektor

Encoder

Encoder E
AOC Sygnat AOC
BOC enlioderay(oc) BOC
A+ At
Sygnat
wejsciowy A- A-
enkodera (LD)
B+ B+
k. . / B-
SVQE“?* FBE, Sygpa}’f FBA
enkoders FBB enkoders FBB
Uziemienie GND Uziemienie GhD
enkodera GND enkodera GND
O d enkodera | SV e
Ekran
+5V +5V
vee Wejscie/Wyjscie Ve
vee +12~15V DC vee
Parametry zwigzane z ptytkg Sub-B
Kod Opis parametru Kod Opis parametru
EXT-01 |Wybdr typu ptytki dodatkowej EXT-21 |Nastawy zakresow sygnatu enkodera
EXT-14 |Czestotliwos¢ odczytana na podstawie EXT-22 |Wzmocnienie P dla pracy z enkoderem jako
enkodera sprzezenie zwrotne
EXT-15 |Wybdr sygnatow enkoder EXT-23 |Wzmocnienie I dla pracy z enkoderem jako
sprzezenie zwrotne
EXT-16 |Liczba impulséw enkodera na obrot EXT-24 |Ograniczenie czestotliwosci przy wahaniach
obcigzenia
EXT-17 |Czas filtrowania dla impulséw enkodera EXT-27 |Ograniczenie momentu przy pracy do przodu
EXT-18 EXT-28 |Ograniczenie momentu przy pracy do tytu
EXT-19 |Nastawy zakresdéw sygnatu enkodera
EXT-20

Listwa zaciskowa na ptytce Sub-B

AOC|BOC| A+ | A- | B+

FBA

FBB |GND|GND| +5V | +5V | VCC| VCC
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10.3. Plytka dodatkowa Sub-C

Zabezpieczenie

D)

30 —0O O R

380 +460 V O O S
50/60 Hz

O O T

G

(©)

Sygnat START do przodu——

0 O O FX (Par. 1/0-96)
Sygnat START do tytu o) RX (Par. 1/0.97)
ar. 1/0-
Zatrzymanie awaryjne 5 o BX (Par. 1/0-94)
ar. 1/0-
Reset btedu —
o O RST (Par. 1/0-93)
JOG —_—
O O JOG (Par. 1/0-95
jscie wi j oraz 1/0-20)
Wejscie wielofunkcyjne lﬁ P1  predroté krokowa
Wejécie wielofunkcyjne Zﬁ p2 rlli%(;kgpé?’;rkrlé%_\}vza)
Wejécie wielofunkcyjne 35— P3 éP:Z?jrlli;ég/kcr)c;lig\ava
ki . 1/0-14
Zacisk wspdlny cm wysoka (par. 1/0-14)
Potencjometr Ekran
(10 kQ, 1/2W) N
° VR
\'Al
|
5G

Analogowe zadawanie predkosci 2

U
\'
W

+

M ()

Wyjscie pomiarowe
0~10V  (par. 1/0-40)

5G ()

V

Zasilanie dla V2
(12V,10mA)

Wejscie napieciowe

Sub-C
Board

Wejscia
wielofunkcyjne

ps O
|: p5 () Predkosc krokowa $rednia

VR () Wejécie analogowe V2
0~10V lub 4~20mA
vz () (pofaczyé zworke J1)
(par. EXT-05 do 10)
GND

Wyjécie pomiarowe 1
AM1 0~10V (par. EXT-40)
Wyjscie pomiarowe 2
L 0~10v (par. EXT-42)

Predkos$¢ krokowa niska
(par. EXT-02)

(par. EXT-03)
P& . Predkos$¢ krokowa wysoka
(par. EXT-04)
Zacisk wspolny dla P4 - P6

cm ()

[[is4

at Wyjscie wielofunkcyjne

. Nastawa: FDT-1 (par. EXT-30)
O Zacisk wspolny dla Q1

EXTG

O— . Przekaznik wielofunkcyjny
Mniej niz 250V AC, 1A lub
( )30v DC, 1A
Nastawa fabryczna: ‘Praca’

(NO) 30 A o
30C
(NC)30B Lo

TO—()(par. 1/0-44)

AXA o O Przekainik btedu
Mniej niz 250V AC, 1A
AXC Iub 30V DC, 1A
(par. I/0-45)
Parametry zwigzane z ptytkg Sub-C
Kod Opis parametru Kod Opis parametru
EXT-01 |Wybdr typu piytki dodatkowej EXT-09 |Nastawy zakreséw sygnatu wejsciowego V2
EXT-02 |Okreslenie funkcji wejscia wielofunkcyjnego| EXT-10
EXT-03 |P4, P5, P6 EXT-30 |Okreslenie funkcji wejécia wielofunkcyjnego
Q1
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EXT-04 EXT-40
EXT-05 |Wybdr pracy potencjometru V2 EXT-41 ) o )
] . Wybdr stanu wyjscia analogowego AM1 i AM2

EXT-06 |Stata czasowa filtru dla wejscia sygnatu V2 | EXT-43

EXT-07 i o EXT-43

Nastawy zakreséw sygnatu wejsciowego V2
EXT-08
Listwa zaciskowa na ptytce Sub-C
Q1L |EXTG| NC| P4 | P5 | P6 | CM | NC |IGND| V2 |[AM1|AM2]| VR |GND

10.4. Plytka do sterowania wielosilnikowego (MMC)

Stuzy ona do sterowania kaskadowego silnikéw (np. do pomp). W momencie kiedy pompa gtéwna pracujaca z
falownikiem nie jest w stanie utrzymac wtasciwego ci$nienia zataczane sq bezposrednio dodatkowe silniki ( mozliwe
jest zataczenie dodatkowych 4 silnikow).

L
Ir

MMC Board J)I

Aux. Motor 1 f !
|
Aux. Motor 2@
o

Aux. Motor 3 (n%
Q)
ol
Aux. Motor 4
_O_
Main Motor

Mozliwe jest réwniez wybieranie silnika gtéwnego pracy automatycznej jak réwniez manualnej.

i85 e

230VAC
3 Phase
Input SV.iS5
RST G
- %% K1 N% X} K NRLY1 % F “YRLY2 ]Pz
uvw Main I ain
Auto T . L Auto?.‘.—{.m....z. S~
™ J 51 52
K2
| | ] K1.1 K1 K2.1 |—_E| K2
(|
M1 M2 K1 | K1.1 K2 ‘ J K21
M1iS5  Mifmain M2/iS5
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Parametry zwigzane z ptytkg MMC

Kod Opis parametru Kod Opis parametru
APP-01  |Wybor aplikacji APP-22 Wybdr automatycznej pracy ze sprzezeniem
zwrotnym

APP-08 |Ilo$¢ silnikdw aktualnie pracujgcych w APP-23  |Czas uspienia falownika
aplikacji wielosilnikowej

APP-09  [Numer pierwszego silnika bezposredniego |APP-24  |Czestotliwos$¢ uspieni

APP-10  |Czas pracy silnikéw APP-25 Poziom pobudzenia falownika

APP-11  |Czestotliwosci zataczen pomocniczego APP-26  |Wybdr rotacji zataczania silnikdw

do wytaczen silnikdw pomocniczych

APP-18

APP-19  |Opdznienie zataczania silnikow APP-27 Czas pracy silnika, po ktérym nastepuje
dodatkowych rotacja zataczania silnikow

APP-20 |Opdznienie wytaczania silnikow APP-28 Poziom czestotliwosci,od ktérego liczony jest
dodatkowych czas przetgczania silnikéw

APP-21 |Liczba podfaczonych silnikéw dodatkowych [APP-29 Zataczanie silnikow dodatkowych poprzez

wejscia falownika
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11. Awarie i btedy falownika

Historia btedéw i awarii falownika jest zapisywana w parametrach FU2-01 do FU2-05.

Widok na wyswietlaczu

LCD LED Opis
Over Current 1 oc1 Wytaczenie spowod,owane przekroczeniem pradu na wyjsciu falownika
ponad 200% wartosci znamionowej.

Ground Fault GF Wytaczenie spowodowane zadziataniem zabezpieczenia doziemnego.
Wylaczenie spowodowane pojawieniem sie zbyt wysokiego napiecia na
szynie pradu statego. Zwykle zdarza sie to przy zbyt szybkim

Over Voltage ov hamowaniem i brakiem mozliwosci wyttumienia energii w falowniku.
Nalezy wydtuzy¢ czas hamowania lub zastosowac rezystor hamujacy

Over Load oLT Wytaczenie spowodowane przekroczeniem pradu na wyijsciu falownika
ponad 180% wartosci znamionowej przez czas dtuzszy niz nastawiony
Fuse Open FUSE Wytaczenie spowodowane zadziataniem bezpiecznikow falownika. Moze
to by¢ nastepstwem zwarcia w odwodzie IGBT falownika
Wytaczenie spowodowane przegrzaniem sie falownika, w wyniku
Over Heat OH uszkodzenia wentylatordw chtodzacych, badz zbyt wysokg temperaturg
otoczenia
E-Thermal ETH Zadziatanie zabezpieczenia termicznego falownika spowodowane
przegrzaniem sie silnika.
Wytaczenie spowodowane pojawieniem sie sygnatu awarii zewnetrznej
External-A EXTA  |Ext-A na wejéciu wielofunkcyjnym (styk NO)
Wylaczenie spowodowane pojawieniem sie sygnatu awarii zewnetrznej
External-B EXTB Ext-B na wejsciu wielofunkcyjnym (styk NC)

Low Voltage LV Wylaczenie spowodowane zbyt niskim napieciem na szynie pradu

statego
Over Current 2 0C2  [Wytaczenie falownika spowodowane zwarciem na wyjsciu.

Phase Open PO zl\Llin?%\zlt)anie spowodowane brakiem jednej fazy na wyjsciu falownika

Zadziatanie zacisku awaryjnego BX. Zdjecie tego sygnatu moze
BX BX spowodowac start falownika jezeli ciggle podany jest sygnat startu FX
lub RX.

Option (**) OPT Wewnetrzny bfad oprogramowania falownika

HW-Diag HW Wylaczenie falownika spowodowane awarig obwodu sterujgcego
falownika.
Cc%l g:rrgrr Err Btad komunikacji miedzy falownikiem a klawiaturg
Zaleznie od nastawy parametru I/0-48 (Wybdr dziatania po zaniku
cyfrowego sygnatu zadawania predkosci) mozemy wyrdzni¢ nastepujace
LOP p  [awarie: . _ . .
LOR RL LOP: Zanl_k sygnatu zadaJ_qcego czestotll_woslc, po nastaW|on_ym czasie
LOV VL LOR: Zanik §ygna+u zadajacego czestotliwos¢ (bfqd_ komunikacji) _
LOI I LOV: _Zar]|!< sygnatu analogowego napieciowego zadajgcego
LOX XL czestotliwosc. B
LOI: Zanik sygnatu analogowego pradowego zadajacego czestotliwos¢
LOX: Zanik sygnatu analogowego zadajacego czestotliwos¢ ( przy uzyciu
dodatkowej ptytki Sub
Wytaczenie spowodowane przekroczeniem pradu na wyjsciu falownika
Inv. OLT IOLT |ponad nastawiony poziom warto$ci znamionowej (150% przez 1min,
200% for 0.5 s)
NTC open NTC |Zadziatanie czujnika termicznego NC do detekcji temperatury.
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12. Urzadzenia zewnetrzne do falownikow LG serii iS5

Filtr Filtr Filtr wej$Sciowy Filtr
wejsciowy wejsciowy | typu footprint Diawik wyjsciowy | Filtr wyjsciowy Dlawik
Falownik Moc klasy A klasy B (pod falownik) | wejsciowy du/dt sinusoidalny silnikowy
SV008iS5-4 | 0,75kW CNW 103/3 CNW 204/7 FFS5-T006-1 CNW 903/3 CNW 811/6 CNW 933/4 FS-1
SV015iS5-4 | 1,5kW CNW 103/6 CNW 204/7 FFS5-T006-1 CNW 903/6 CNW 811/6 CNW 933/6 FS-1
SV022iS5-4 | 2,2kW CNW 103/6 CNW 204/7 FFS5-T012-1 CNW 903/6 CNW 811/10 CNW 933/10 FS-2
SV037iS5-4 | 3,7kW CNW 103/10 | CNW 204/16 FFS5-T012-1 CNW 903/10 CNW 811/16 CNW 933/12 FS-2
SV055iS5-4 | 5,5kW CNW 103/16 | CNW 204/16 FFS5-T030-1 CNW 903/16 CNW 811/16 CNW 933/16 FS-2
SV075iS5-4 | 7,5kW CNW 103/16 | CNW 204/16 FFS5-T030-1 CNW 903/16 CNW 811/25 CNW 933/24 FS-2
SV110iS5-4 11kW CNW 103/25 | CNW 204/30 FFS5-T051-1 CNW 903/25 CNW 811/36 CNW 933/37 FS-2
SV150iS5-4 15kW CNW 103/36 | CNW 204/30 FFS5-T051-1 CNW 903/36 CNW 811/64 CNW 933/48 FS-2
SV185iS5-4 | 18,5kW | CNW 103/36 | CNW 204/42 FFS5-T060-1 CNW 903/36 CNW 811/64 CNW 933/60 FS-2
SV220iS5-4 | 22kW. CNW 103/50 | CNW 204/55 FFS5-T070-1 CNW 903/50 CNW 811/64 CNW 933/75 FS-2
SV300iS5-4 | 30kwW CNW 103/80 | CNW 204/75 - CNW 903/70 CNW 811/85 CNW 933/90 FS-3
SV370iS5-4 | 37kW. CNW 103/80 | CNW 204/75 - CNW 903/90 | CNW 811/100 CNW 933/115 FS-3
SVv450iS5-4 | 45kW | CNW 103/120 | CNW 204/100 - CNW 903/110 | CNW 855/130 CNW 933/150 FS-3
SV550iS5-4 | 55kW | CNW 103/120 | CNW 204/130 - CNW 903/125 | CNW 855/180 FS-3
SV750iS5-4 | 75kW | CNW 103/150 | CNW 204/180 - CNW 903/160 - FS-3
Zabezpieczenie Modut Rezystor
Falownik Moc falownika hamujacy hamujacy
SV008iS5-4 | 0,75kW 6A - 6009, 150W
SV015iS5-4 1,5kwW 10A - 3009, 300W
SV022iS5-4 2,2kW 10A - 2009, 400W
SV037iS5-4 3,7kW 20A - 130Q, 600W
SV055iS5-4 5,5kW 20A - 85Q, 1000W
SV075iS5-4 7,5kW 30A - 60Q, 1200W
SV110iS5-4 11kW 35A SV150DBU-4 40Q, 2000W
SV150iS5-4 15kW 45A SV150DBU-4 309, 2400W
SV185iS5-4 | 18,5kW 60A SV220DBU-4 20Q, 3600W
SV220iS5-4 22kW 70A SV220DBU-4 20Q, 3600W
SV300iS5-4 30kW 90A SV370DBU-4 16.9Q, 6400W
SV370iS5-4 37kW 110A SV370DBU-4 16.9Q, 6400W
SV450iS5-4 45kwW 140A SV750DBU-4 11.4Q, 9600W
SV550iS5-4 55kW 170A SV750DBU-4 11.4Q, 9600W
SV750iS5-4 75kW 230A SV750DBU-4 8.4Q, 12900W
oo T T T T T T T T T T T T T T T T T 1
FF SERIES { Footprint ) ! :
: INVERTER :
I p 1, - MOTOR
L Ll 1 *
FILTER _L
FE SERIES { Standard )
CABLE APANTALLADO
INVERTER SHIELDED CABLE
—{r s

*
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13. Wymiary urzadzen
Wymiary falownikow
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Model w1 w2 H1 H2 D1
0,75kW_ (SV008iS5-4)
1,5kW__ (SV015iS5-4) 150 130 284 269 156.5
2,2kW_ (SV022iS5-4)
3,7KW__ (SV037iS5-4)
5,5kW__ (SV055iS5-4) 200 180 355 340 182.5
7,5kW_ (SV075iS5-4)
11kW _ (SV110iS5-4) 250 230 385 370 201
15kW _ (SV150iS5-4)
18,5kW_ (SV185iS5-4) 304 284 460 445 234
22kW__ (SV220iS5-4)
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Model W1 W2 H1 H2 D1
30kw  (SV300iS5-4) 350 270 680 662 311
37kW  (SV370iS5-4)
45kW  (SV450iS5-4)
55kW_ (SV550i55-4) 375 275 780 760.5 330
75kW  (SV750iS5-4)
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Wymiary paneli sterujacych
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Wymiary paneli LCD i LED sg identyczne

Wymiary modutéw hamujacych

SV150DBU-4, SV220DBU-4
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