9. Eksploatacja sterownika KB-01:

Sterownik nie wymaga uruchomienia, ani strojenia, jedyna czynnoscia jaka
musimy przeprowadzi¢ jest dobor pradu wyjsciowego sterownika do silnika
za pomoca potencjometru montazowego umieszczonego na ptytce
drukowanej. Przy ustawianiu pradu silnika nalezy bada¢ jego temperature,
zbyt duzy prad moze doprowadzi¢ do zniszczenia uzwojen silnika.Nalezy
zwroci¢ szczegbdlng uwage na podlaczenie silnika krokowego jak i zasilania
sterownika, odwrotne lub nie wlasciwe podlaczenie przewodow jak i ich
zwarcie do masy grozi nie odwracalnym uszkodzeniem sterownika.
Sterownik wyposazony jest w chtodzenie pasywne w postaci radiatora,
zaleca si¢ stosowanie chlodzenia czynnego w postaci wentylatora gdy
ustawiony prad wyjsciowy sterownika przekracza 1 A na fazg, radiator
dotaczony jak i rezystory mocy na ptytce do sterownika moze osiagac
temperaturg rowna 80 stopni Celsjusza, nalezy to uwzgledni¢ przy montazu
sterownika w obudowie. Zwarcie ktorychkolwiek elementow , $ciezek na
ptytce drukowanej moze doprowadzi¢ do zniszczenia sterownika jak 1
silnika Do zasilania sterownika nalezy wykorzystywa¢ zrddta napigcia
stalego - nie stabilizowanego. Przewody sygnatowe powinny by¢ oddalone
o min. 10cm od linii zasilania i przewoddéw silnika. Firma CNCPRO nie
bierze odpowiedzialno$ci wynikajace z uzytkowania urzadzenia, jak i z nie
prawidtowego jego podiaczenia i ryzyka z tego wynikajacego.
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1. Opis sterownika KB-01:

Prezentowany sterownik umozliwia sterowanie z pelnym lub pot-krokiem
dwufazowego silnika krokowego. Umozliwia on sterowanie silnikiem
bipolarnym jak i unipolarnym na trzy rozne sposoby: cyfrowo poprzez
sygnaty krok/kierunek (step, dir), analogowo przez napigcie state z zakresu
0...5VDC, cyfrowo przez magistralg RS 485 (czgsto wykorzystywana w
systemach inteligentnego budynku).

Zalety sterownika KB-01:

- sterownik oparty o mikrokontroler RISC

- sterowanie silnikami dwufazowymi bipolarnymi 4 lub 8 przewodowymi,
jak 1 unipolarnymi 6-cio przewodowymi

- zasilanie sterownika z jednego zrédta napigcia

- sterowanie poprzez optoizolowane sygnaty kroku(CLK), kierunku (DIR) 1
zezwolenia(ENA)

- sygnalizowanie diodami LED napigcia zasilania, 1 sygnatow step, dir,
enable

- ptynna regulacja pradu uzwojenia silnika potencjometrem

- czoper pradowy 22kHz utrzymujacy niezmienny prad w uzwojeniach
silnika niezaleznie od napigcia zasilania

- brak “kulawego” potkroku jaki wystepuje w tanich sterownikach opartych
na uktadzie L297

- redukcja pradu silnika o potowe podczas postojow dtuzszych niz 0,5
sekundy

- sterowanie poprzez napigcie state z zakresu 0...5VDC umozliwia w prosty
sposob za pomoca na przyktad potencjometru sterowanie silnikiem
LEWO-PRAWO z regulowana predkoscia.

- sterowanie silnikiem z wykorzystaniem magistrali RS 485, daje
mozliwo$ci sterowania silnikiem z komputera, sterownika PLC czy
systemu inteligentnego budynku

- ztacza srubowe ARK ulatwiaja podtaczenie przewodow do sterownika

- przetacznik typu DIP-switch ulatwiajacy wybor pracy sterownika
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8. Opis sterowania przez magistrale RS 485:

Jesh wybralismy 4 sekcja przelacznika opcje sterowania
magistrala RS 485, po wlaczemu sterownik zaloguje sie
nastepujaco:
np.

KB-01
www.cncpro.pl
XREADY

Odpowiedz XREADY oznacza ze ID (numer indentyfikacyjny)
sterownika to X Numer indentyfikacyiny wybieramy sekcjanu
przelacznika DIP od 1 do 3 Ma to za zadanie okreslenie danego
sterownika w magistrali. Ponizsdza tabela obrazuje ustawienia
wszystkich rodzajow ID:
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W zwiazku z tvym kazde polecenie zaczyna sie od ustawionego
ID sterownika. po kazdym zrealizowanym poleceniu sterownik
odpowiada literq ID 1 napisem READY. na przvklad XREADY

Lista standardowych polecen do sterowama silmikiem:

- polecenie wyboru hiczby podzialu krokow ma postaé: IDF lub

IDH gdzie ID to ustawiona litera sterownika. a H oznacza poélkrok.

F pelny krok. na przyklad.: XH- sterownik o ID réownym X,
sterowatue polkrokowe
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2. Dane techniczne:

Napigcie zasilania: 24...40VDC

Maksymalny prad wyjsciowy na faze: 2A (peak)

Regulacja pradu potencjometrem w zakresie od 0 do 100%
Automatyczna redukcja pradu sterownika o 50% w przypadku zaniku

impulséw kroku na dtuzej niz 0,5 sekundy

Bipolarny czoper PWM, czgstotliwo$¢ czopowania 22kHz

Podziat krokowy 1:1 lub 1:2

Optoizolacja wejs¢ kroku , kierunku, zezwolenia: L-0..0,5V H-4,5..5V
Czestotliwos¢ impulsow kroku i kierunku: 0....16kHz

Minimalna szerokos$¢ impulséw kroku i kierunku: >5us

Napigcie wejsciowe przy sterowaniu analogowym: 0...5VDC

Prad wej$ciowy przy sterowaniu analogowym: max. SmA

Konfiguracja magistrali RS 485 : 9600,8,n,1

Liczba sterownikow na jednej magistrali: max. 8

Wybdr sterowania, podziatu kroku, redukcji pradu: przetacznik DIP-switch
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3. Opis wyprowadzen sterownika KB-01:
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PODZIAL KROKU USTAWIONY NA 1:2- STEROWANIE POLKROKOWE
WLACZONA AUTOMATYCZNA REDUKCJA PRADU SILNIKA
STEROWANIE SYGNALAMI KROK/KIERUNEK

Pl
|

o
Z

—~
v B
w0
N“&

o
zZ

PODZIAL KROKU USTAWIONY NA 1:2- STEROWANIE POLKROKOWE
WYLACZONA AUTOMATYCZNA REDUKCJA PRADU SILNIKA
STEROWANIE SYGNALEM ANALOGOWYM
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ON PODZIAL KROKU USTAWIONY NA 1:1- STEROWANIE PELNOKROKOWE
H H E H WYLACZONA AUTOMATYCZNA REDUKCJA PRADU SILNIKA
STEROWANIE SYGNALEM ANALOGOWYM
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7. Diody LED na ptytce sterownika KB-01:

Sterownik posiada 4 diody LED sygnalizujace napigcie zasilania
sterownika, aktywny sygnat kroku (CLK), kierunku (DIR), zezwolenia
(ENA). Ponizej pokazana kolejnos¢ diod LED na ptytce sterownika.
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SYGNAL ENA / \NAPIECIE ZASILAJACE
SYGNAL DIR SYGNAL CLK
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6. Opis wyboru sterowania przetacznikiem DIP switch:

Do wyboru sterowania jak i opcji sterownika KB-01 stuzy przetacznik DIP
umieszczony na plytce drukowanej. Posiada on 4 niezalezne , przetaczalne
sekcje.

alelele

1234

Pierwsza sekcja oznaczona numerem 1 stuzy do wyboru podziatu krokow
silnika. Przetaczona w pozycj¢ “ON” ustawia podzial kroku w stosunku 1:1
(brak podziatu petny krok), przetaczona w druga pozycje ustawia podziat
kroku w stosunku 1:2 (sterowanie potkrokowe).

Druga sekcja odpowiada za aktywacje automatycznej redukcji pradu silnika,
przetaczona w pozycje “ON” dezaktywuje automatyczng redukcje¢ pradu
silnika 0 50% podczas postoju, przetaczona w druga strong ja aktywuje.

Trzecia sekcja odpowiada za wybor sterowania - sterowanie impulsami kroku
i kierunku lub sterowanie sygnatem analogowym. W pozycji “ON” mamy
wybrane sterowanie sygnalem analogowym, w drugiej pozycji sygnatami
kroku 1 kierunku.

Czwarta sekcja odpowiedzialna jest za wybor sterowania poprzez magistrale
RS 485, przetaczona w pozycj¢ “ON” umozliwia sterowanie magistrala RS
485. Uwaga- opcja ta ustawiana jest przed wlaczeniem zasilania sterownika ,
na pozycj¢ “ON” sterownik przechodzi w tryb sterowania RS 485 i zadne
poprzednie ustawienia na pozostalych 3 sekcjach nie sa uwzgledniane,
poniewaz ich wybdr ustalany jest magistrala RS 485, by powrdci¢ do ustawien
pozostatych 3 sekcji i wyboru innego trybu sterowania nalezy odlaczy¢
napigcie zasilania sterownika 1 przetaczy¢ 4 sekcje w pozycje przeciwna do
pozycji “ON”. W momencie wybrania sterowania przez RS 485 pozostate 3
sekcje przetacznika stuza do wyboru ID sterownika (ID sposrod literek
X.Y,Z,A,B,C,E,D,).

Na nastepnej stronie przyktady ustawionego przetacznika DIP.
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4. Sposob podtaczenia silnika do sterownika KB-01:

Do podtaczenia sterownika stuza zlacza srubowe ARK J1...J7. Do ztacza
J6, J7 doprowadzamy napigcie zasilajace (w miejsce oznaczone GND
wpinamy przewod masowy napigcia zasilajacego, w PWR dodatni biegun
napigcia), do pozostatych 4 ztacz oznaczonych A+, A-, B+, B- podtaczamy
przewody od silnika: jedna para przewodow (pierwsza cewka silnika) w A+,
A-, druga para przewodoéw (druga cewka silnika) w B+, B-. Ponizej
przedstawiono przyktadowe poprawne podtaczenie uzwojen silnika do ztacz
A+, A-, B+, B-.

SILNIK BIPOLARNY
SILNIK UNIWERSALNY o\ HPRZEWODOWY
8 PRZEWODOWY ;
WIEKSZY WIEKSZA A-
MOMENT DYNAMIKA
T ™)
A- A-
e LYo
B+ B- B+ B-
SILNIK UNIPOLARNY
6 PRZEWODOWY
WIEKSZY WIEKSZA
MOMENT DYNAMIKA
At A+
A-
B+ B- B+ B-
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5. Opis zlacza sygnatowego:

Do sterowania sterownikiem KB-01 poprzez sygnaty kroku(CLK),
kierunku(DIR, zezwolenia (ENA), stuza ztacza J1, J2, J3. Ztacza sa
optoizolowane wigc posiadaja po dwa zaciski na 1 sygnat (zacisk masowy- i
zacisk sygnatowy +). Podajac napiecie SVDC miedzy zacisk - a zacisk+
uaktywniamy wejScie, nalezy pamigta¢ by nie pomyli¢ biegunowosci
napigcia co moze doprowadzi¢ do uszkodzenia obwodu wejsciowego (masa
przewodu sygnatowego w zacisk - , sygnat 5V w zacisk +). Na tak
prawidlowo podtaczony sygnat, sterownik zareaguje postaci:

- jesli bedzie to impuls(stan wysoki H) na wejscie J1 (sygnal CLK- sygnat
kroku) to sterownik obrdci silnik o jeden jego krok (lub potkrok jesli
ustawiona jest opcja podziatu kroku 1/2). Jesli na tym wejSciu nie bgdzie
zmiany stany z wysokiego na niski - silnik “stoi” w jego uzwojeniach ptynie
prad “silnik trzyma”, jesli jest wybrana opcja automatycznej redukcji pradu
po okoto 0,5 sekundy sterownik zredukuje prad w silniku o potowe co
spowoduje mniejsze straty energii na silniku podczas postoju jak i jego
moment trzymajacy. [Reasumujac w takt impulséw podawanych na wejscie
CLK obraca sie silnik.

-Jesli na wejsciu J2 bedzie panowat sygnat 5V (stan wysoki H) to sterownik
zmieni kierunek obracania si¢ silnika w takt impulsow podawanych na
wejscie kroku (CLK)- wigc sygnatem DIR wyznaczamy kierunek obrotow

-Jesli na wejscie ENA (zezwolenie) podamy sygnatl 5V sterownik wytaczy

prad uzwojeniach silnika, przez co mozliwe jest dowolne obracanie watka
silnika, méwimy wtedy ze silnik jest “zluzowany” (dziata w kazdej z opcji
sterowania, takze w RS 485)

Do sterowania silnikiem przez sygnatl napigciowy 0...5VDC stuzy zlacze
J4. Posiada one 3 zaciski: zacisk - (masa sygnatu analogowego - masa
sterownika), zacisk IN - wejScie napigcia 0...5VDC, zacisk + - (wystgpuj¢ na
nim napigcie +5VDC wzgledem zacisku - stuzy on do zasilania
potencjometru jesli chcemy uzywac go do sterowania silnikiem
krokowym.Podczas sterowania sygnatem analogowym aktywne jest wejscie
ENA 1 napigcie na tym ztaczu wylaczy prad w uzwojeniach silnika Na
nastepnej stronie przedstawiono sposob podtaczenia, “uzywania” ztacza
napigciowego.
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Sterowanie sygnatem analogowym wyglada nastgpujaco:

-Podajac na wejscie IN napigcie wzgledem masy sterownika (zlacza -)

od 0 do 2,4VDC (+- 25mV) spowoduje ze silnik kreci si¢ w jednym
kierunku z predkoscia odwrotnie proporcjonalng do napigcia tzn. Im nizsze
napigcie tym wyzsza predkos¢ silnika.

-Podajac na wejscie IN napigcie od 2,4 do 2,6 (+- 25mV) silnik “stoji”.

-Podajac na wejscie IN napigcie wzglgdem masy sterownika (ztacza -)

od 2,6 do 5VDC (+- 25mV) spowoduje ze silnik kreci si¢ w drugim kierunku
z predkoscia proporcjonalna do napigcia tzn. Im wyzsze napigcie tym
wyzsza predkos¢ silnika.

Dzigki tak dobranym napigciom sterowania mamy mozliwos¢ sterowania
potencjometrem w taki sposob ze jego srodkowy zakres silnik ‘stoi” lewy i
prawy jego zakres to dwa rézne kierunki silnika i pregdkos$ci narastajace z
kierunkiem obrotu potencjometru. Reasumujac sprzegajac potencjometr z
dzojstikiem mamy sterowanie manualne posuwem danej osi.

Ostatnia mozliwoscia sterowania jest sterowanie magistrala RS 485, omowiona w
jednym z kolejnych punktow.
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