Planowanie podnosnika / konstrukcji podnosnikowej

4.1 Uwzgledni¢ wskazowki | 4.2 Parametry wg. listy
konstrukcyjne ~| kontrolnej, arkusze 1 do 6
\
] Y
Wersja S Wersja R
wrzeciono nieruchome wrzeciono obrotowe
Y Y

Wstepny wybor wielkosci przektadni
> obcigzenia stat. / dyn.wg. diagramow na odpo-
=] wiednich stronach (rozdziaty 5 i 6)
v Ty
Obcigzenie Obcigzenie
rozciggajace Sciskajace

Y

4.3 Obliczenie
wyboczenia

Minimalna

Wstepny wybor wielkosci przektadni|<

obcigzenia stat. / dyn.wg. diagramow na odpo-
wiednich stronach (rozdziaty 5 i 6)

Y Y
Obcigzenie Obcigzenie
Sciskajace rozciggajace

Y Y

4.3 Obliczenie 4.4 Krytyczna
wyboczenia liczba obrotow

N

/

Minimalna

"~ érednica wrzeciona

(ewent. wybraC wiekszg przekiadnie > 4.5 Wymagany moment

i skontrolowac na

napedowy na przektadnie

srednica wrzeciona
(ewent. wybra¢ wieksza przektadnie
i skontrolowac na

nowo) ]
4.6 Utozenie konstrukcji

nowo)

Y

4516 Dobor silnika

4.7 Kontrola
max. sit i momentow

i skontrolowa¢ na
nNowo)

(ewent. wybra¢ wieksza przektadnie

Uwaga:

patrz rozdziat 14

Zdefiniowa¢ komponenty systemu zapytaniach | zamoéwieniach

Prosimy o podawanie w

parametrow wg. listy kontrol-

]

nej (obciazenie, predkosg, ...)

4.8 Okreslenie dtugosci
(wrzeciono, rura ochronna)

abysmy mogli dodatkowo
skontrolowac panstwa zasto-
sowanie.

Y

4.9 Kod zamowienia
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4.1 Uwagi konstrukcyjne

Konstrukcja i planowanie

Wybdr ewent. okreslenie wielkosci realizuje
klient, jako ze nie znamy wymagan
konstrukecyjnych takich jak migjsce i rodzaj
przeznaczenia. Na zyczenie pomagamy w
wyborze i planowaniu oraz tworzymy dla
Panstwa rysunek wykonawczy i przepro-
wadzamy obliczenia na podstawie poda
nych przez Panstwa parametrow. Rysunek
ten wraz z listg cze$ci bedzie przez Pan-
stwa sprawdzony i zatwierdzony. Stuzy on
nam do wykonania i wstepnego montazu,
a dla Panstwa jest pomoca przy montazu.
Zapewniamy przedstawiong w katalogu
jakos¢ elementdw maszyn. Przektadnie sg,
zgodnie z przedstawionymi w katalogu cza-
sami pracy i obcigzeniem, przeznaczone do
zastosowania przemystowego.

W przypadku zapotrzebowan wykraczaja-
cych poza podane wartosci prosimy o kon-
takt z naszymi technikami. Dostarczamy
zgodnie z naszymi aktualnymi warunkami
sprzedazy.

Predkos¢ podnoszenia

Wersja normalna N: T mm wzniosu na

obrét watka napedo-

wego (od MSZ-150
wiekszy - patrz tabela)
daje przy 1500min’
= 1,5 m/min

0,25 mm wzniosu na

obrét watka napedo-

wego (od MSZ-150
wiekszy - patrz tabela)
daje przy 1500 min”
= 0,375 m/min

Istnieje wiele mozliwo$ci wptywu na

predko$¢ podnoszenia:

Zwiekszenie predkosci

- wrzeciono dwukrotne (niedostepne na
magazynie): podwojenie predkosci
(Uwaga! max. moment napedowy, brak
samohamownosci - konieczny hamulec)

- wzmochnione wrzeciono w wersji R (wrze-
ciono kolejnej, wiekszej przektadni): w
zaleznosSci od wielkoSci przektadni
wigkszy wznios gwintu / szybko$¢ pod-
noszenia

- wrzeciono z gwintem kulowym: rézne
skoki gwintu do wyboru

Wersja wolna L:

- przetwornica czestotliwosci: obroty silni-
ka moga by¢ zwiekszone do ponad
1500. Rozwigzanie to mozliwe jest tylko
dla ruchéw z matym lub bez obciazenia i
za wczesniejszym porozumieniem.

Zmniejszenie predkosci

- silniki z wieksza iloscia biegunow /
nizszymi obrotami (6, 8, 10 lub 12-
biegunowe)

- Przetwornica czestotliwosci (Uwaga:
przy dtuzsze] eksploatacji ponizej 25 Hz
silnik musi by¢ odpowiednio chtodzony,
np.: wentylator zewnetrzny)

- silnik przektadniowy (Uwaga: maxymal-
ny moment napedowy)

- przektadnia katowa z przefozeniem redu-
kujacym (mozliwa tylko przy niektorych
konfiguracjach)

Temperatura i czas pracy

Podnosniki zasadniczo nie nadaja sie do
pracy ciagtej. Maximalny czas pracy ED
okreslaja diagramy na stronach z przektad-
niami (rozdziat 5 i 6). Sa to wytyczne, ktore
w zaleznosci od warunkow uzytkowania
moga sie zmienié¢. W przypadkach granicz-
nych zalecamy wybraé wieksza przektad-
nie lub skontaktowacé sie z naszym techni-
kiem.

Temperatura pracy nie powinna przekra-
cza¢ 80°C (wyzsze na zapytanie).

Rownolegtosé i zgodnosé katéw

Nalezy zwréci¢ uwage na réwnolegfosé i
zgodno$¢é katowa powierzchni mocowal-

nych, przektadni, nakretek i prowadnic
wzgledem siebie. Réwnie wazna jest pro-
stoliniowos¢ przektadni, tozysk stojako-
wych, watdw faczacych i silnika wzgledem
siebie.

Prowadnice

Luz tulejki ustalajacej w
szyjce przektadni ma
tolerancje w zaleznosci
od wielko$ci przekfadni
miedzy 0,2 i 0,6 mm.
Jest to pasywna podpo-
ra, ktéra nie zastepuje
systemu prowadnic,
przejmujacych sity bocz-
ne.

Blokada obrotu

W wersji nieruchomej S wrzeciono wkre-
cone jest luzno w przekfadnie (koto Slima-
kowe). W tym przypadku wrzeciono, ktore
w wyniku tarcia krecitoby sie razem z
kotem slimakowym, musi by¢ zabezpie-
czone przed mozliwoscia obrotu. Moze to
by¢ zrelizowane przez utwierdzenie wrze-
ciona z Panstwa konstrukcja (np. dodatko-
we prowadzenie) lub dzieki naszej bloka-
dzie obrotu VS (w rurze ochronnej).

C © by ZIMM Austria - 2006
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4.1 Uwagi konstrukcyjne

Zamocowanie

‘.

v
Y F

Y
Y F

Do zamocowania wymagana jest splano-
wana powierzchnia. Cztery $ruby mocuja-
ce sa dobrane do przenoszenia nominal-
nych, statycznych obciazen rozciggajacych
i Sciskajacych przektadni. Dodatkowe obcia
zenie udarowe itp. musza by¢ odpowied-
nio uwzglednione (obudowa z zeliwa:
GG25). Dtugosé srub mocujacych musi
by¢ zachowana. Przekfadnia powinna by¢
mocowana W taki sposob, zeby Sruby
mocujace nie byly obciazone na rozciaga-
nie. W przypadku nieznanych czynnikow,
takich jak uderzenia i wibracje, zalecamy
dodatkowe zabezpieczenie przekfadni za
pomocg listw i pretdw gwintowych. Dzeki
temu zapewniona jest maksymalna obcia-
zalno$¢ na rozciaganie i Sciskanie.

Odstep bezpie-
czenstwa
Odstep bezpie- 0 e
a ,éi
A

czenstwa miedzy
ruchomymi i nieru- {
chomymi czescia- ZE

mi nie powinien E
by¢ przekro- =k
czony, jako ze
wtedy zachodzi
ryzyko zblokowania.

Doktadnosé
Dokfadno$¢ pow-
torzenia przektadni
po powtornym
pozycjonowaniu
przy tych samych
warunkach osigga
0,06mm. Wymaga
to jednak dodatko-
wych naktadow jak np. zastosowania silni-
ka indukcyjnego z hamulcem w potaczeniu
z przetwornikiem czestotliwosci i Selsy-
nem nadawczym albo servomotora i
Resolvera, itp.

[
L
P S

..

Doktadno$¢ wzniosu gwintu przy wrzecio-
nach trapezowych wynosi 0,2 mm na 300

mm dtugosci wrzeciona a przy wrzecio-
nach z gwintem kulowym 0,05 mm na
300 mm dtugosci wrzeciona.

W przypadku obciazenia zmiennego luz

osiowy moze osiaggna¢ do 0,4 mm przy
gwincie trapezowym i 0,08 mm przy gwin-
cie kulowym (stan fabryczny).

W przypadku koniecznosci eliminacji luzu
przy ruchach nastawczych zmiennych
przektadni, zalecamy zastosowanie "Anti-
Backlash AB" z nastawialnym luzem gwin-
tu (Rozdziat 10).

Luz obrotowy watu napedowego wynosi
w stanie fabrycznym ok. 1° bis 2°.

Kierunek obrotéw i posuwu

Nalezy zwrécié uwage na kierunek obro-
tow konstrukcji i uwzglednic to w rysunku,
lub zastosowac jedno ze standardowych
utozen (rozdziat 4 - lista kontrolna). W przy-
padku przektadni stozkowej T kierunek
obrotéw moze byc¢ tatwo zmieniony
poprzez odwadcenie przektadni.

Samohamownos¢ / ruch bezwtadny
Podnosniki z jednokrotnym gwintem tra-
pezowym maja ograniczong samohamow-
nos$é, zwiaszcza w przypadku obcigzenia
udarowego lub wibracji (zalecany hamu-
lec).

Ruch bezwtadny po wytaczeniu silnika jest
uzalezniony od zastosowania. Aby zmini-
malizowa¢ ruch bezwtadny, zalecane jest
zastosowanie silnika hamujacego lub
hamulca sprezynowego FDB. W przypad-
ku wrzecion dwukrotnych i przektadni z
gwintem kulowym zastosowanie silnika
hamujacego jest ko-

nieczne, poniewaz wrzeciona te nie maja
wiasciwo$ci samohamownych.
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Dla uzyskania
rownomierne-
go i tagodnego
rozruchu i
wyhamowania |
zalecamy
zastosowanie przetwornicy czestotliwosci.
Spowoduije to zwiekszenie zywotnosci
konstrukcji a gfo$nos¢ rozruchu zostanie
zminimalizowana.

Bieg probny

Zeby uzyska¢ pewna funkcjonalnos¢
konieczne jest przeprowadzenie biegu
probnego bez obciazenia i z petnym obcia-
zeniem (zgodnym z wymaganiami). Prob-
na eksploatacja jest konieczna, aby popzez
doktadny montaz osiggnaé pewna kon-
strukcje i wykluczy¢ zaktécajace czynniki.

Czesci zamienne

Aby zapobiec przerwie w produkcji, spo-
wodowanemu dfugimi czasami wiaczenia |
duzymi obcigzeniami, proponujemy
Panstwu ew. Panstwa klientom posiada-
nie zamiennego kompletu przektadni (wt.
wrzeciona, podzespoty i rysunki montazo-
we) W magazynie.

Budowa platform

Dostarczamy podnosniki wykonane zgod-
nie z aktualnymi przepisami dotyczacymi
budowy platform.

Pojazdy ladowe, powietrzne i wode

Za nasze czeSci masszyn, zastosowane w
pojazdach ladowych, wodnych i powietrz-
nych, nie ponosimy odpowiedzialnosci.
Rozwiazania indywidualne moga by¢
uzgadniane z naszym kierownictwem.

Warunki otoczenia

Jezeli warunki otoczenia nie odpowiadaja
panujacym w normalnej hali przemy-
sfowej, prosimy o podanie nam tej
informaciji (lista kontrolna).



4.1 Uwagi konstrukcyjne

Smarowanie
Odpowiednie
smarowanie
wplywa decy-
dujaco na
zywotnosc
przektadni pod-
nos$nikowej.
Dlatego wiec nalezy przewidzie¢ wystar-
Czajace smarowanie wrzeciona, przekfadni
i blokady obrotu. Czerwona listwa smaru-
jaca blokady obrotu moze by¢ zamontowa-
na w kilku pozycjach (wedtug Panstwa
danych). Prosimy o zwrécenie uwagi na
nasz dozownik smaru (14.3.7) oraz
instrukcje montazu, uzytkowania i konser-
wacji (rozdziat 15).

Instrukcja montazu, uzytkowania i kon-
serwagji

Nalezy zwrécié uwage juz w fazie kon-
strukcyjnej na nasza instrukcje montazu,
uzytkowania i konserwacji (rozdziat15).

Uwagi konstrukcyjne dla monterdw:
Zatosowanie przekfadni podnosnikowych
przy maszynach nie stwarza wiekszych
problemoéw montazowych jako ze
powierzchnie sg tam obrabiane.

W budowie konstrukcji stalowych, mimo
doktadnego wykonania, wystepuja jednak
czesto btedy w geometrii konstrukeji spa-
wanych.

Przy wspdtpracy réznych czesci moga row-

niez wystapic¢ btedy geometrii. Dlatego
nalezy tu zwroci¢ uwage na:

Rownolegtos¢ / zgodno$é katow:

Réwnolegtos¢ wrzecion wzgledem siebig i
wzgledem prowadnic musi byc zapewnio-
na zeby unikna¢ zakleszczenia urzadzenia.
Ptaszczyzny montazowe przektadni musza
by¢ réwnierz prostopadte do prowadnic,
inaczej dojdzie do zakleszczenia. Nastep-
stwem sa szybkie zuzycie i/ lub zniszcze-
nie.

Potozenie katowe powerzchni montazowej
pod nakretke musi by¢ doktadne. W celu
zmniejszenia naktadu czasu i kosztow z

tym zwigzanych, firma ZIMM opracowata

nakretke wahliwa (patrz rozdziat 14).

4
Tl |
-1

b
n

Dodatkowa mozliwos¢ zniwelowania roz-
nych nierdwnosci konstrukcji stwarza ptyta
przegubowa KAR (patrz rozdziat 14).

e ey B

-
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Zastrzegamy sobie btedy w druku i pomytki takie jak bfedy wymiardw etc. oraz ulepszenia i zmia-

ny techniczne. Obowiazuja aktualne rysunki, ktére poprzez potwierdzenie zamowienia zostaty
przez obydwie strony skontrolowane i zatwierdzone.

C © by ZIMM Austria - 2006
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4.2 Lista kontrolna - Arkusz 1 - Parametry

Firma: Data:

Adres: Tel.:
Kontakt: Fax:

Dziat: Liczba stron:

1 Sita wyciggowa w kN, max. oy
-na przekfadniel__ | kN cafa konstrukcja L TkN
-na rozcigganie L 1kN na Sciskanie kN -
- obcigzenie: statycznel kN dynamicznel___ K

- zabudowa: pionowa [] pozioma  [J
- praca spokojna [ obcigzenia uderzeniowe [] wibracje []
2 Suw /droga mm

3 Predkos¢ suwu

CTyp N = 1,5 m/min. [ITyp L = 0,375 m/min.
(od MSZ-150 niewielkie réznice w predkosciach)
[Jzyczenie klienta L | m/min (duzo mozliwych wariantdw)

4a Czas i cykl pracy:

L Jsuwynadzien L Isuwy nagodzine godzin dziennie: [18 [116 [124

L 1% czas pracy (ED) w odniesieniu na 10 min,

w przypadku pracy ciagtej patrz lista kontrolna arkusz 2 (4b).

Typ: 1S wrzeciono nieruchome [ | R wrzeciono obrotowe

6 Konfiguracja standardowa Nr.L_ | wymiar X1 | X21 | X3 YL

patrz konfiguracje standardowe, lista kontrolna arkusz 5 i 6!

Lista czesci: [JTAK [ NIE patrz lista kontrolna arkusz 3 lub 4!

8 Silnik: [Jsilnik indukcyjny [ Isilnik z hamulcem[ ] _Inaped reczny
Thamulec sprezynowy [linkrementalny czujnik obrotow []system pomiarowy potozenia
_Iwytacznik krancowy (wersja S)

9 Cel zastosowania / opis funkgcji

o1

~

Opis:
Warunki pracy: [Jsucho$é 1wilgoc (Jkurz ~ Cwiora [
Temperatura otoczenia:  min.L____ 1°C max..___ PC
10 llos¢: L ISztuk [Inajpierw prototyp

11 Termin:  oferta: L | dostawa: L |

026 © by ZIMM Austria - 2006 )




. Planowani,ablcenia, sty kantrolne

4.2 Lista kontrolna - Arkusz 2 - Czas wtaczenia

Wymagany tylko w przypadku dfugich czasow wiaczenia i intensywnych cykli.

4b Cykl pracy przy ciagtych operacjach / czasie wigczenia
Przedstawione graficznie z drogg w sekundach lub minutach,
z tego wynikajacy czas wigczenia w procentach | | %,
z przedstawieniem obliczen
(18  [116 lub [J24 godzin pracy / dzien

Przyktad:
przestojbs
(7p)
17} o g
] > =
\8) o
sl 2 = N
= przestoj5s | v i
© LO
S N
& 2 :
& 2 lorzestéj 60is
1 cykl 90's
Czas przestoju w | s | Imin. | lgodz.

Wzdr do obliczenia wzglednego czasu wiaczenia ED:

ED =czas wigczenia
' %100 EDin % | te = czas wiaczenia (w sek.)

~ Ylte+tp) tp = czas przestoju (w sek.)
10s+5s+5s
ED = x 100 = 22,2% na godz.
5(10s+5s+5s+b5s+5s+605s) orzy czasie pracy 8

godz./dzien

( © by ZIMM Austria - 2006
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4.2 Lista kontrolna - Arkusz 3 - Lista czesci S
(patrz tez przeglad w rozdziale 3.3)

Typ:

CJSN (wrzeciono nieruchome,
normalny)

LISL (wrzeciono nieruchome,

powolny) | Obciazenie rozciaggajace [kN] statyczne

| \_H Obciagzenie rozciagajace [kN] dynamiczne

- Obciazenie Sciskajgce [kN] statyczne

Obciazenie sciskajace [kN] dynamiczne
Przegub uchylny SLK [ ]
T Glowica widetkowa GK [ ]
954
L1

=

L

Przegub kulowy KGK
Kotnierz mocujacy BF
Ostona mieszkowa FB
Sprezyna spiralna SF

Koto reczne HR
Silnik z hamulcem

Grundlinie % 0,00
%
J::J\

Silnik bez hamulca
Sprzegto KUZ
Czujnik obrotéw DIG | |

1
1
l
ki cm .
i
IOy DI

Listwy mocujace BFL | |

Kotnierz silnika MF [ |

Nakretka zabezpieczajaca SIFA | |

Piyta przegubowa KAR | |

Wytacznik krancowy kompletny ESSET | |

Hamulec sprezynowy FDB | |
Pokrywa ochronna SK | |

Listwa smarujaca SL [ |
Blokada obrotu VS | |

Blokada wykrecenia AS | |

Rura ochronna SRO | |

System pomiarowy potozenia WMS | |
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4.2 Lista kontrolna - Arkusz 4 - Lista czesci R

(patrz tez przeglad w rozdziale 3.4)

Typ:

LIRN (wrzeciono obrotowe,
normalny)

LIRL (wrzeciono obrotowe,
powolny)

1

Obciazenie rozciagajace [kN] statyczne

Obcigzenie rozciagajace [kN] dynamiczne

Obciazenie Sciskajace [kN] statyczne

3

I

131

Obciazenie sciskajace [kN] dynamiczne

Podpora tozyskujagca GLP D

| Ostona mieszkowa FB

Ostona spiralna SF
gorna
dolna

I Nakretka Duplex DM

|« Grundiinie % 0,00

L |

Nakretka z kotnierzem FM (Trapez)
Nakretka z kotnierzem KGT-F
Nakretka wahliwa PM

Nakretka bezsmarowa FFDM
Kotnierz zabierajacy TRMFL
Nakretka zabezpieczajaca SIFA D

NN I

/RozciqganieD Sciskanie [_]

Kontrola zuzycia | |
Listwy mocujace BFL D

I |l

Sprzegto KUZ ||

v

g//
2

= _
| —f " Ta1 s,

~ \ = Silnik

=13

|11

Koto reczne HR [ ]

L1l

Silnik z hamulcem
Czujnik obrotow DIG

Kotnierz silnika MF
Ptyta przegubowa KAR

Hamulec sprezynowy FDB

N | O [

Pokrywa ochronna SK
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4.2 Lista kontrolna - Arkusz 5 - Konfiguracje

= s=snal=ms
. X1 .

B (8 o B I s
@itilp) = z R =
E—JS? - =E==ﬂ' I % x:
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4.2 Lista kontrolna - Arkusz 6 - Konfiguracje =\
N )

RS

S
i

)
et o
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4.3 Krytyczna sita wyboczenia wrzeciona

fk=1

I im‘,

-

Wersja S
ruch w prowadnicach
z plyta przegubowa

fk = 0,25

Wersja S
bez prowadzenia
przektadnia zamocowana trwale

wersja S )
ruch w prowadnicach
przektadnia zamocowana trwale

Wersja R
ruch w prowadnicach
dla matej L, obowiazuje: f, = 2

3000

2000 |
1500 +
1000

700 |

600
500 —MSZ-500

400

— MSZ-350—

Krytyczna sita wyboczenia F, w kN

300
—MSZ-250

200
150 —MSZ-150

100 —MS3Z-100

70 |
60
50 —MSZ-50

40

30
~MSZ-125

20
15 ¢

10 —MsZ-10

7
6

200 300 400

Jezeli obliczona max. dopuszczalna sita
wzdtuzna jest mniejsza od wymaganej,

5 —MSZ-05 T T
4 4 4 1 B—1
5

1000 1500 2000

3000 4000 5000 6000
wolna dtugos¢ L w mm

ewentualnie wiekszy skok gwintu / pred-

kos¢ wzniosu).

musi by¢ zastosowane wieksze wrzecio-

no. Nalezy go tez ponownie przeliczy¢.
W wersji obrotowej R istnieje mozliwos¢
"wzmocnienia wrzeciona" (zastosowanie
wrzeciona kolejnej wiekszej przekfadni —
przy tej wersji nalezy zwréci¢ uwage na

Przy obliczaniu wyzej wymienionej

Snikow.
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dopuszczalne;j sity Sciskajacej nalezy
wzig$é pod uwage konieczne wspotczyn-
niki bezpieczenstwa dotyczace podno-

Przy podnos$nikach z dtugimi i cienkimi
wrzecionami, obcigzonych na Sciskanie,
istnieje niebezpieczenstwo wyboczenia
wrzeciona. Ponizszy wzor pozwala
okresli¢ maksymalna site wzdtuzna wg.
Eulera.

Maksymalna dopuszczalna sita wzdtuzna

qu| = 0,8 X Fk X fk

max dop. sita wzdtuzna (kN)

teor. kryt. sita wyboczenia

(kN) wg. diagramu

wsptcz. korekcji (uwzglednia rodzaj
utozyskowania, wzgl. prowadzenie
podnoszonego ciezaru) patrz
rysunki wyzej



Krytyczna liczba obrotow n, [min™]

4.4 Krytyczna liczba obrotow dla przektadni typu R

5000

4000

3000

2000

1500

1000

800
700

600

500

400

300

200

() = Tr 160 x 16

@) = Tr 140 x 14

(3) = Tr 120 x 14

@ = Tr 100 x 12
L& = Tr 90 x 12
(€ = Tr B0 x 10

@ =Tr70 x 10

@ =Tr60x9

@=Tr52x8
9 =Tr50 x 8
() =Tr48x8
10D =Trédx7

5 =Trd0x7
=Tr 36 x6

=

L8 =Tr32x6
(8 =Tr30 x 6
M =Tr28x5

08 =Tr24x5

W=T22x5
+Tr 20 x 4
L@ =Tr18 x 4

@ =Tr16x 4
| @ =Tr14x3

| @ =Tr12x3

9 =Tr 10 x 2
5 =Tr9x2
=Tr8x15

100
05 060708 1

Przy przektadniach typu R (z wrzecionem
obrotowym) o dfugich, cienkich wrzecio-
nach musi by¢ okreslona maksymalna
dopuszczalna liczba obrotow wrzeciona. W
tym celu nalezy odczytac teoretyczng kry-
tyczna liczbe obrotdw ny, z diagramu. Przy
ustalaniu niepodpartej dtugosci wrzeciona
nalezy wzig$é pod uwage nadwymiary na
ewentualne ostony wrzeciona itp. Uw-
zgledniajac wspotczynnik korygujacy dla

3 4 5 6 8 10 15

niepodparta dtugos¢ wrzeciona [m]

podpory wrzeciona, predkosc¢ krytyczna
wrzeciona moze by¢ obliczona ze wzoru.

Jezeli obliczona maksymalna dopuszczalna
liczba obrotow wrzeciona jest mnigjsza od
wymaganej, musi byc zastosowane
wieksze wrzeciono albo wrzeciono z gwin-
tem dwukrotnym i mnigjsza predkosé
obrotowa. Nalezy go tez ponownie przeli-
czy¢. W wersji obrotowej R istnieje mozli-

z podpora tozyskujaca
(wykonanie zalecane)

fkr=1

bez podpory tozyskujace; |
(w miare mozl. unikac)

Maksymalna dopuszczalna liczba
obrotow wrzeciona

nzu\ = 0,8 X nkr X fkr

Obroty napedu
i przektadni

Obroty wrzeciona =

wos¢ "wzmocnienia wrzeciona" (zastoso-
wanie wrzeciona kolejnej wiekszej przek-
tadni). Nalezy zwroci¢ uwage, ze przy
wrzecionach z wiekszym skokiem gwintu
wymagany jest wiekszy moment napedo-
Wy.
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4.5 Okreslanie momentu napedowego [Mg] przektadni podnosnikowej

Ms wymagany moment napedowy [Nm] dla przektadni
Okreslenie momentu napedowego F obciazenie (dynamiczne) [kN]
moze by¢ zrealizowane przy pomocy [ ———— sprawnoé(: przekfadni podno$nikowej (bez wrzeciona)
ponizszych danych. Dla uproszczenia i Nwrzeciono  SPrAWNOSC Wrzeciona
ufatwienia obliczen momentu napedo- P skok wrzeciona [mm]
wego ustalone zostaty wspotczynniki, i przefozenie przekfadni podnosnikowe;
ktére zawarte sa w danych technicz- M. moment biegu jatowego [Nm]
nych poszczegdlnych typdw. Pu moc napedowa silnika
e Przyktad: 'a
MSZ-25-SN

F = 12 kN (obciazenie dynamiczne)
T]przektadma = Or87 nwrzeciono= 0r375
= o

FkN] - P “ .
1) Moment naped.: Mg = L0 P o ~+ M.[Nm] 1) Mg = EL0) - iy + 0,36 Nm = 6,21 Nm
2-m- MNprzekiadnia * VMwrzeciono | 2-m- 0,87 0,375 -6
in 21N -1 in’
2) Moc silnika:  Pylkw] = Me[Nml - n [min’] 2) p= O21NmM - 1900 min o075y
9550 9550

mana warto$¢ przez wspoétczynnik bezpie- 3) Przykfad: 0,975 kW - 1,4 = 1,365 kW —> Motor 1,5 kW
czenstwa 1,3 do 1,5 (przy matych konstru-

kcjach do 2). [ |

3) Zalecamy Panstwu pomnozy¢ otrzy- '

1) Przy wrzecionach jednokrotnych z gwintem trapezowym mozna tez bezposrednio uzy¢
wspotczynnika z odpowiedniej strony katalogu pomnozonego przez obcigzenie.

Wirzeciono T Nyrecon | | WIzeciono Tr Musecions Sprawnos$¢ wrzecion z gwintem tra-  mowno$é przekfadni trapezowych
Sprawnosé Sprawnos¢ pezowym jest z powodu tarcia zde-  konieczne zabezpieczenie, na przyktad
(iednokrotne) (dwukrotne) cydowanie mniejsza niz wrzecion z  przez hamulec.

T P smarywane T P smar?wane ng-ntem kU|0Wym' : . q .

3 042 - Gwint trapezowy jest jednak tech-  Wrzeciona z gwintem kulowym osia-

18 4 0:399 18 8 0:565 nicznie prostszy i tanszy. W konkret-  gaja zasadniczo sprawnos¢ n=0,9.

0 4 0375 0 8 0540 nychI przypadkach_moze byc zeh W tym przypadku jest generalnie

0 6 0,375 30 12 0540 wzgledu na ograniczona samoha konieczny hamulec.

40 7 0344 40 14 0509 Sprawnosci przektadni podno$nikowych M, .. (062 Wrzeciona)  dla n=1500

28 182 ggég 28 ;2 gg;i MSZ 2 B 10 25 50 100 150 250 350 500 650

' ' N 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 085

S Te ey 80 32 0532 L 077 062 069 069 07 065 067 072 070 062 065

100 16 0314 100 32 047

120 16 0,273 120 32 0,426 Momenty biegu jatowego M, przekfadni podnosnikowych [Nm]

140 20 0,288 140 40 0,444

MSZ 2 o 10 25 50 100 150 250 350 500 650
N 006 010 026 036 07 168 190 264 324 39 5060
L 004 008 016 026 054 102 120 194 220 284 340

Wirzeciona z gwintem kulowym osiagaja zasadniczo sprawno$é n=0,9.
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4.6 Moment napedowy dla podnosnikow

Okreslenie
Wymagany moment napedowy podnos$ni-

ka wynika z sumy momentow poszczegol-

nych przektadni podnosnikowych i zwiek-
sza sie w wyniku strat przez tarcie czesci
przekazujacych jak np. sprzegta, waty
taczace, przektadnie stozkowe itd.

Dla utatwienia obliczen podajemy nastepu
jace wspotczynniki dla okreslenia momen-
tu napedowego w typowych zastosowa-
niach.

=
O]

(&
/i
[

Mg — Catkowity moment napedowy dla
catego urzadzenia

M, - Moment napedowy dla jednej
przektadni

M, — Moment rozruchowy max.1,5xMg

[

MR = MG X 3,27

Mg =M;x4,6 =6,21 Nm x 4,6 = 28,57Nm

—> x wsplfcz. bezp. 1,3 = 3714Nm

Uwaga:

Zalecamy Panstwu pomnozy¢ otrzy-
mana warto$¢ przez wspotczynnik bez-
pieczenstwa 1,3 do 1,5 (przy matych
konstrukcjach do 2). Podane warto$ci
obowiazuja przy réownomiernym rozto-
zeniu obciazenia na wszystkie przekfad-
nie.
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4.7 Maksymalne sity / momenty

t F

Definicje obciazenia

F - Obcigzenie rozciggajace i / lub Sciskajace Fs wrzeciono
Fs - Obciazenie boczne wrzeciona / £

vy - Predkosé przesuwu wrzeciona
(lub nakretki w przypadku typu R)
Fa - Obciazenie osiowe watu napedowego Vi
Fr — Obciazenie radialne watu napedowego
Mg - Moment napedzajacy 2 _
N - Predkos¢ obrotowa napedu W FR

Przy wyborze odpowiedniej przekfadni podnosnikowej nalezy
sprawdzi¢ informacje techniczne zawarte na nastepnych stro-
nach, jako ze rozne zafozenia i czynniki zewnetrzne moga by¢
oszacowane tylko na podstawie wartosci dosSwiadczalnych. W

. o . . ; . wat napedow
razie watpliwosci prosimy o kontakt z naszymi technikami. pecony

=$limacznica

maksymalna sita boczna Fs [N] (statyczna) dtugo$é wysunietego wrzeciona w mm

MSZ| 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1200 1500 2000 2500 3000
5130 160 100 70 55 45 38 32 28 25 20 18 12 - -
10 | 600 280 180 130 100 80 70 60 5 47 40 30 20 15 =
251900 470 300 240 180 150 130 110 100 90 70 60 45 3b 30
50 | 3000 2000 1300 900 700 600 500 420 380 330 280 230 160 130 100
100 | 5000 4000 3000 2300 1800 1500 1300 1100 950 850 700 600 400 350 250
150 | 5500 5000 3900 2800 2300 1800 1500 1300 1200 1000 850 750 500 400 350
250 | 9000 9000 6500 4900 3800 3000 2500 2200 2000 1900 1450 1250 900 760 660
350 | 15000 13000 12000 10000 8800 7000 6000 5500 4800 4300 3500 3000 2000 1600 1400
500 {29000 29000 29000 29000 29000 24000 20000 17000 15000 14000 12000 9000 7000 5600 4900
650 |34800 34800 34800 34800 34800 28800 24000 20400 18000 16800 14400 10800 8400 6720 5880
750 [46000 46000 39000 36000 32000 30000 25000 29000 25000 23500 20000 17000 12000 10000 8000

Sity boczne dziatajace na wrzeciono
Maksymalne dopuszczalne sity boczne
podane sa w tabeli obok.

Sity boczne powinny by¢ z reguty przejete
przez prowadnice. Tuleja prowadzaca w
przekfadni ma tylko drugorzedna funkcje
prowadzaca. Rzeczywiscie dziatajace sity
boczne musza byé mniejsze od podanych
w tabeli!

Uwaga: tylko statycznie dopuszczalne

maksymalny moment rozruchowy Mg [Nm]

N

Max. moment rozruchowy Typ  min' SHZ MSZ MSZ MSZ MSZ MSZ MSZ MSZ MSZ MSZ MSZ MSZ-
Podane obok wartosci nie moga byc prze- 02 5 0 25 50 100 150 250 350 500 650 750
kroczone. W przypadku wielu przekfadni w MgSN/RN 1500 07 64 126 217 447 720 673 1184 1870 2043 2683 4150
rzedzie, moment rozruchowy jest odpo- MgSNRN 500 1,0 104 205 342 703 1149 1070 1851 2957 3256 4279 663,0
wiednio wyzszy. W przypadku wiecej niz 5 MpSLRL 1500 05 26 53 78 155 170 173 235 402 428 628 830
przektadni w serii prosimy o skontaktowa- MgSLRL 500 07 43 84 125 245 278 277 366 639 712 1026 1320
NS Sk 2 Dyl technikami. - nalezy wzig$¢ pod uwage, ze moment rozruchowy wynosi ok. 1,5 x momentu roboczego

- w przypadku wartosci granicznych i w zaleznosci od czasu pracy nalezy wzias¢ pod uwage czynniki mochaniczno - termiczne

maksymalne obcigzenie radialne watu napedzajacego Fr [N]
‘ SHZ-  MSZ- MSZ- MSZ- MSZ  MSZ- MSZ- MSZ- MSZ- MSZ- MSZ- ‘

Obcigzenie radialne watu napedowego
W przypadku zastosowania tancuchéw lub

radialne podane w tabeli obok.

02 B 10 25 50 100 150 250 350 500 650
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4.8 Okreslanie dtugosci - Wrzeciono i rura ochronna

Zysk na czasie

Za pomoca tabel na kolejnych stronach
moga Panstwo samodzielnie okresli¢ nad-
wymiar dtugosci wrzeciona i rury ochron-
nej. Dane te stuza nastepnie do okreslenia
wymiaréw podno$nika.

Zasadniczo

W zaleznoS$ci od zastosowanej wersji i
podzespotdw, wrzeciono (i rura ochronna
przy wersji S) jest przedtuzone. Nadwy-
miar ten jest konieczny. Dla specjalnych
sytuacji zabudowy prosimy o wykonanie

rysunku lub o kontakt z naszymi techni-
kami.

Suw + dt. podstawowa (+ nadwymiary dla wariantow / komponentow)

Przyktad S:

MSZ-25-SN, Suw: 250 mm

Ostfona mieszkowa MSZ-25-FB-300 (ZD=70mm)

Kotnierz mocujacy BF (stad ostona mieszkowa bez pierscienia mocujacego)
Blokada obrotu VS

Whytacznik krancowy kompletny ESSET

Diugosc wrzecionaTr:

250 + 180 + 43 + 44 = 517 mm

Suw Dt podstawowa Ostona mieszkowa Wyt. krancowy Dtugo$é wrzeciona
(70-27=43) +blokada obrotu
rozdziat 14.3.5

Dtugosc¢ rury ochronnej SRO:

250 + 55 + 71 = 376

Suw Dt. podstawowa Wyt krancowy + Dtugo$é rury ochronne;
blokada obrotu

Przyktad R:

MSZ-25-RN, Suw 250 mm

Wrzeciono z czopem (p odpora tozyskujaca GLP)

Ostona mieszkowa MSZ-25-FB-300 (ZD=70mm) z dotu i z gory
Nakretka Duplex DM

Diugos¢ wrzecionaTr:

250 + 145  + 60 + 55 + 50 = 560 mm
Suw Dt podstawowa Osfona mieszkowa 2. Ostona mieszkowa Nakretka Duplex — Dtugo$c¢ wrzeciona
(70-10=60) (70-15=b5)

(po stronie przektadni)

Okreslanie dtugosci watow taczacych przedstawione jest w rozdziale 14.4.
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4.8 Okreslenie dtu
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