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¸ukowa prowadnica typu HCR jest jedynà precyzyjnà prowadnicà realizujàcà ruch po okr´gu i ∏uku. Tà prowadnicà
firma stworzy∏a nowy rzàd prowadnic, bazujàc na wielokrotnie sprawdzonej, ze wszystkich stron obcià˝alnej
prowadnicy liniowej HSR.

Prowadnica ∏ukowa HCR

Budowa i w∏asnoÊci

Wi´cej mo˝liwoÊci konstrukcyjnych
W porównaniu do ∏o˝ysk kulkowych i krzy˝owych rolko-
wych prowadnica realizuje, w zale˝noÊci od uk∏adu ru-
chy pojedyƒczym wózkiem niezale˝nie od drugiego.
Poza tym konstrukcja uk∏adu mo˝e byç bardzo prosta
i wygodna bowiem wózki mogà byç umieszczane bez-
poÊrednio pod punktami ci´˝koÊci.

Bardzo prosty monta˝
W porównaniu do dotychczas u˝ywanych rozwiàzaƒ
ze Êlizgami lub rolkami wsporczymi mo˝liwa sta∏a si´ re-
alizacja precyzyjnego i bezluzowego ruchu po ∏uku.
Wózki i szyny montuje si´ za pomocà Êrub.

Prosta budowa
Budowa opiera si´ na wielokrotnie sprawdzonej i obcià-
˝alnej ze wszystkich kierunków kompaktowej prowad-
nicy HSR.

Taƒsze systemy ruchu po kole
Im wi´kszy promieƒ uk∏adu, tym taƒsze zastosowanie
prowadnicy HCR. Nawet systemy o Êrednicy ponad 5
m dajà si´ w tej chwili bezproblemowo realizowaç, a nie
by∏y do zbudowania na bazie ∏o˝ysk obrotowych. Oczy-
wiÊcie bezproblemowym jest tak˝e monta˝, demonta˝
i ponowny monta˝ prowadnicy HCR.

G∏ówne obszary zastosowania
Optyczne urzàdzenia pomiarowe, szlifierki narz´dziowe,
aparaty medyczne jak aparaty rentgenowskie, scanne-
ry CT i ∏o˝a.
Sceny, automatyczne wie˝e parkowania, zmieniarki na-
rz´dzi, sto∏y obrotowe, urzàdzenia uchylne dla wagonów,
pantografy, amortyzatory drgaƒ do ochrony przed trz´-
sieniami ziemi etc.

Rys. 1.  Przekrój poprzeczny typu HCR
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NoÊnoÊci

Prowadnice kompaktowe typu HCR mogà byç obcià˝ane
we wszystkich kierunkach. NoÊnoÊci podane w tabelach
wymiarowych dotyczà noÊnoÊci w kierunku radialnym,
odrywajàcym i stycznym.

Obcià˝enie wypadkowe
Obcià˝enie wypadkowe wózka prowadnicy przy
jednoczesnym obcià˝eniu w ró˝nych kierunkach oblicza
si´ wed∏ug wzoru:

PE = PR (PL) + PT

PE : obcià˝enie wypadkowe (N)
– radialne
– odrywajàce
– styczne

PR : obcià˝enie w kierunku radialnym (N)
PL : obcià˝enie w kierunku odrywajàcym (N)
PT : obcià˝enie w kierunku stycznym (N)

Rys. 2
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Klasy dok∏adnoÊci

Prowadnic´ ∏ukowa mo˝na dostarczyç w klasie nor-
malnej (bez symbolu w numerze zamówieniowym) lub
w klasie dok∏adnej (H).

Tab. 2 Klasy dok∏adnoÊci Jednostka: mm

Klasa dok∏adnoÊci Normalna Klasa
� dok∏adna (H)

Tolerancja wymiaru
�0,2 �0,2

wysokoÊci M

Odchy∏ka wysokoÊci 0,05 0,03
pomi´dzy parami

Równoleg∏oÊç ruchu
� C (wg rys. 4)powierzchni wózka     do

Tolerancja wymiaru
�0,2 �0,2

wysokoÊci M

Odchy∏ka wysokoÊci 0,06 0,04
pomi´dzy parami

Równoleg∏oÊç ruchu
� C (wg rys. 4)powierzchni wózka     do        

C A

Typ

HCR
12

15

25

35

HCR
45
65

Rys. 3 

Rys. 4  D∏ugoÊç szyny i równoleg∏oÊç ruchu

C A

R
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D∏ugoÊç szyny (mm)

Normalna
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1) Je˝eli prowadnica ma mieç inny promieƒ ni˝ podano
w katalogu prosimy o kontakt z firmà lub Hen-
nlich sp. z o.o.

2) Podany w tabelach kàt ∏uku jest maksymalnie produ-
kowanym kàtem. Przy wi´kszych kàtach prowadnic´
sk∏ada si´ z cz´Êci na styk.

3) Patrz rozdz. „Uszczelnienia”.

Numer zamówieniowy

HCR25A 2  LL + 60 / 1000R 2T
Liczba segmentów

Promieƒ szyny (mm)1)

Kàt ∏uku2)

Symbol uszczelnienia3)

Liczba wózków na szynie

Typ i wielkoÊç

Napr´˝enie wst´pne

W tabeli 3 podano klasy napr´˝enia wst´pnego z odpo-
wiednim luzem radialnym. Dla uk∏adu z napr´˝eniem luz
radialny jest negatywny.

Tab. 3  Jednostka: µm

Uszczelnienia

Dla prowadnicy ∏ukowej HCR przewidziano ró˝ne
uszczelnienia, dla ró˝nych warunków zastosowania.

WyjaÊnienia dla ró˝nych typów uszczelnieƒ sà zawarte
w rozdziale „Prowadnica HSR”.

Uwaga: �: istnieje mo˝liwoÊç kombinacji uszczelnieƒ
�: nie istnieje mo˝liwoÊç kombinacji uszczelnieƒ
�: mo˝liwoÊç kombinacji zale˝na od promienia

Tab. 4 Mo˝liwoÊci uszczelnienia wózka i jego zmiany d∏ugoÊci Jednostka: mm

Typ bez UU SS DD ZZ KK LL RR

HCR12 � -3,0 � – � � � � � �

HCR15 � -1,9 � – � – � 5,3 � 1,3 � 6,5 � – � –

HCR25 � -2,9 � – � – � 7,7 � 2,5 � 10,1 � – � –

HCR35 � -3,0 � – � – � 7,6 � 2,4 � 10,0 � – � –

HCR45 � -7,0 � – � – � 7,2 � 5,2 � 12,4 � – � –

HCR65 � -7,0 � – � – � 7,2 � 5,2 � 12,4 � – � –

Oznaczenie uszczelnienia

W numerze zamówieniowym nale˝y podaç symbol od-
powiedni uszczelnienia.

Ca∏kowita d∏ugoÊç wózka mo˝e zmieniaç si´ wraz z ty-
pem uszczelnienia. Patrz tabela 4. zmiany d∏ugoÊci
wózka L.

Symbol Normalne Napr´˝enie lekkie

Typ – C1

HCR12 -3~+3 -6�-2

HCR15 -4~+2 -12�-4

HCR25 -6~+3 -16�-6

HCR35 -8~+4 -22�-8

HCR45 -10~+5 -25�-10

HCR65 -14~+7 -32�-14
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Wskazówka monta˝owa

WysokoÊç wyst´pów i zaokràglenia
Dla ∏atwego i bardzo precyzyjnego monta˝u powierzch-
nie dotykowe powinny mieç wyst´py, do których mogà
byç dociÊni´te wózki i szyny. W tabeli 6 podano odpo-
wiednie wysokoÊci wyst´pów. 

Zaokràglenia muszà byç wykonane w taki sposób, by nie
dosz∏o do dotyku podanych kraw´dzi wózka lub szyny
i muszà byç mniejsze  ni˝ podane w tabeli 6 wartoÊci
maksymalne zaokràgleƒ.

E H1

H2

1

Tab. 6 WysokoÊç wyst´pu i promieƒ zaokràglenia 
Jednostka: mm

Typ Oprór uszczelnienia

HCR12 1,2

HCR15 2,0

HCR25 3,9

HCR35 11,8

HCR45 19,6

HCR65 34,3

Opór uszczelnienia
W tabeli 5 podano maksymalne opory uszczelnieƒ na-
smarowanego wózka z zamontowanymi uszczelnienia-
mi koƒcowymi.

Tab. 5 Opór uszczelnienia Jednostka: mm

Typ
Promieƒ Promieƒ WysokoÊç WysokoÊç

zaokràglenia zaokràglenia wyst´pu wyst´pu

r1 r2 H1 H2 E

HCR12 0,8 0,5 2,6 6 3,1

HCR15 0,5 0,5 3 4 3,5

HCR25 1,0 1,0 5 5 5,5

HCR35     1,0 1,0 6 6 7,5

HCR45 1,0 1,0 8 8 10

HCR65 1,5 1,5 10 10 14

Uwaga: wózki nie mogà byç zdejmowane z szyny, 
poniewa˝ grozi to wypadni´ciem kulek z pro-
wadzeƒ.
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Wyczerpujàce informacje dotyczàce monta˝u prowadnic
HCR sà zawarte w Instrukcji monta˝u.
W razie potrzeby prosimy zwróciç si´ do lub
Hennlich sp. z o.o.

Monta˝ szyny
Podczas monta˝u szyn sk∏adanych poleca si´ dociÊni´cie
szyny do wyst´pu i p∏yty metalowej. W przypadku
pojedyƒczej szyny wystarczà bolce dociskowe. Po
ustawieniu szyna jest przykr´cana Êrubami odpowiednim
momentem dokr´cajàcym.

Uwaga! Wózki nie mogà byç zdejmowane z szyny,
bowiem grozi to wypadni´ciem kulek.

Ustawienie szyny
w miejscu sk∏adania

Ustawienie szyny
za pomocà bolców

Miejsce

sk∏adania
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1) Zestawienie numeru zamówieniowego znajduje si´ na str. 278
2) Je˝eli ∏uk konieczny do uk∏adu nie znajduje si´ w powy˝szej tabeli nale˝y zwróciç si´ do lun Hennlich 

sp. z o.o.
3) Podany w tabeli kàt ∏uku jest maksymalnym mo˝liwym kàtem ∏uku. Przy wi´kszych kàtach szyny sà sk∏adane 

z odcinków.
4) MA, MB i MC sà dopuszczalnymi momentami dla jednego wózka.

HCR65A + 30/3000R

HCR65A + 45/2000R

HCR65A + 60/1000R

HCR45A + 60/1200R

HCR45A + 60/800R

HCR35A + 60/1000R

HCR35A + 60/600R

HCR25A + 60/750R

HCR15A + 60/400R

HCR15A + 60/150R

HCR

Wymiary wózka1)

Wymiary wózka

Szer.
W B B1

D∏.
L C

Wys.
M

S � �
T L1 N E

Smarow-
niczka R Ra

HCR12A + 60/100R 39 32 3,5 44,6 18 18 M4 � 5 5 30,5 3,4 3,5 100

150

300

400

500

750

1000

600

800

1000

1300

800

1000

1200

1600

1000

1500

2000

2500

3000

106

157,5

307,5

407,5

511,5

761,5

1011,5

617

817

1017

1317

822,5

1022,5

1222,5

1622,5

1031,5

1531,5

2031,5

2531,5

3031,5

PB1021B

B-M6F

B-M6F

B-PT1/8

B-PT1/8

38,8 4,5 5,5

59,5 6,0 12,0

80,4 8,0 12,0

98,0 10,0 16,0

147,0 19,0 16,0

11

16

21

25

37

M5 � 10

M5 � 11

M8 � 16

M10 � 21

M12 � 25

M16 � 37

56,5 24

53,5 28

79,0 45 36

47 38 4,5 24

70 57 6,5

100 82 9,0 105,4 58 48

139,0 70 60

198,0 106 90

120 100 10,0

170 142 14,0

HCR15A + 60/300R

HCR25A + 60/500R

HCR25A + 60/1000R

HCR35A + 60/800R

HCR35A + 60/1300R

HCR45A + 60/1000R

HCR45A + 60/1600R

HCR65A + 60/1500R

HCR65A + 45/2500R
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35,343

35,343

23,562

13,823

9,215

6,911

4,147

2,592

0,628

0,235

Jednostka: mm

Wymiary szyny NoÊnoÊç WagaDopuszczalny moment statycz.4)

Ri L H
Szer.
W1 W2 B2

Wys.
M1

d � D � h
n � �1 �2

C
[kN]

C0
[kN]

MA MB MC wózek
[kg]

szyna
[kg]

94,0

142,5

292,5

392,5

488,5

738,5

988,5

583,0

783,0

983,0

1283,0

777,5

977,5

1177,5

1577,5

968,5

1468,5

1968,5

2468,5

2968,5

100 12 13,5 6,0 11 3,5�6�5 3 60° 7°

7°

6°

3°

2°

2,5°

2°

3°

2,5°

2,5°

2°

2°

3°

2,5°

2°

2°

3°

0,5°

1,5°

1,5°

23° 4,7 8,53 0,0409 0,08 0,087

6,66 10,8

0,471

1,728

3,456

5,529

8,985

11,519

18,431

35,343

44,179

8,33 13,5
0,0805 0,2

19,9 34,4 0,307 0,59

37,3 61,1 0,782 1,6

60,0 95,6 1,42 2,8

141 215 2,45 8,5

23°

12°

9°

7°

5°

4°

9°

5,5°

5°

3,5°

8°

6°

5°

4°

8°

6°

4°

3,5°

3°

60°

60°

60°

60°

60°

60°

60°

60°

60°

60°

60°

60°

60°

60°

60°

60°

45°

45°

30°

3

5

7

9

12

15

7

11

12

17

8

10

12

15

8

10

12

13

10

4,5�7,5�5,
3

7�11�9

9�14�12

14�20�1
7

18�26�2
2

16,0 7,5 15

23,5 11,5 22

33,0 17,0 29

37,5 22,5 38

53,5 31,5 53

15

23

34

45

63

150

300

400

500

750

1000

600

800

1000

1300

800

1000

1200

1600

1000

1500

1531

1913

1553

13,4

20,1

40

54

67

100

134

80

107

134

174

107

134

161

214

134

201

152

190

102

(E) (L)

L

d: � otworu
D: � otworu na ∏eb Êruby
h: g∏´bokoÊç otworu D

(H)

Ri
R

Ra

1 wózek
[kNm]

1 wózek
[kNm]

1 wózek
[kNm]

2 wózki
[kNm]

2 wózki
[kNm]

0,228

0,457

1,71

3,93

7,92

13,2

0,0409

0,0805

0,307

0,782

1,42

2,45

0,228

0,457

1,71

3,93

7,92

13,2

0,0445

0,0844

0,344

0,905

1,83

3,2
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