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Prowadnica fukowa HCR

tukowa prowadnica typu HCR jest jedyna precyzyjng prowadnica realizujaca ruch po okregu i fuku. Tg prowadnica
firma THK stworzyta nowy rzad prowadnic, bazujgc na wielokrotnie sprawdzonej, ze wszystkich stron obcigzalne;j

prowadnicy liniowej HSR.

Plyta koricowa

Smarowniczka

Uszczelnienie
koricowe

Szyna

Rys. 1. Przekréj poprzeczny typu HCR

Budowa i wiasnosci

Wiecej mozliwosci konstrukcyjnych

W poréwnaniu do tozysk kulkowych i krzyzowych rolko-
wych prowadnica realizuje, w zalezno$ci od uktadu ru-
chy pojedynczym wézkiem niezaleznie od drugiego.
Poza tym konstrukcja uktadu moze by¢ bardzo prosta
i wygodna bowiem wézki moga by¢ umieszczane bez-
posrednio pod punktami ciezkosci.

Bardzo prosty montaz

W poréwnaniu do dotychczas uzywanych rozwigzan
ze $lizgami lub rolkami wsporczymi mozliwa stafa sie re-
alizacja precyzyjnego i bezluzowego ruchu po tuku.
Wézkii szyny montuje sie za pomoca $rub.

Prosta budowa

Budowa opiera sig na wielokrotnie sprawdzonej i obcia-
zalnej ze wszystkich kierunkdw kompaktowej prowad-
nicy HSR.

Tansze systemy ruchu po kole

Im wiekszy promien ukfadu, tym tansze zastosowanie
prowadnicy HCR. Nawet systemy o $rednicy ponad 5
m daja sie w tej chwili bezproblemowo realizowag, a nie
byty do zbudowania na bazie tozysk obrotowych. Oczy-
wiscie bezproblemowym jest takze montaz, demontaz
i ponowny montaz prowadnicy HCR.

Gfiéwne obszary zastosowania

Optyczne urzadzenia pomiarowe, szlifierki narzedziowe,
aparaty medyczne jak aparaty rentgenowskie, scanne-
ry CT itoza.

Sceny, automatyczne wieze parkowania, zmieniarki na-
rzedzi, stoty obrotowe, urzgdzenia uchylne dla wagondw,
pantografy, amortyzatory drgan do ochrony przed trze-
sieniami ziemi etc.
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LINIOWE

Prowadnice kompaktowe typu HCR moga by¢ obcigzane
we wszystkich kierunkach. No$nosci podane w tabelach
wymiarowych dotyczg nosnosci w kierunku radialnym,
odrywajacym i stycznym.

Obcigzenie wypadkowe

Obciazenie wypadkowe wdzka prowadnicy przy
jednoczesnym obciazeniu w réznych kierunkach oblicza
sie wedfug wzoru:

Pe=Pr(P) +Pr

Pe : obcigzenie wypadkowe (N)
—radialne
— odrywajace
— styczne
PR : obcigzenie w kierunku radialnym (N)
P, : obcigzenie w kierunku odrywajacym (N)
P+ : obciazenie w kierunku stycznym (N)
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Klasy doktadnosci

Rys. 3

Prowadnice tukowa mozna dostarczy¢ w klasie nor-
malnej (bez symbolu w numerze zamdwieniowym) lub
w klasie dokfadnej (H).

Tab. 2 Klasy doktadnosci Jednostka: mm
Typ Klasa doktadnosci Normalna Klasa
= doktadna (H)
Tolerancja wymiaru 402 402
H102R wysokosci M - -
15 Odchytka wysokc:\sci 0,05 0,03
pomigdzy parami
25
Réwnolegtosé ruchu
35
powierzchni wozka [C]do AC(wgrys. 4)
Tolerancja wymiaru 402 402
wysokosci M - -
HESR Odchytka wysokc:»sci 0,06 0,04
pomigdzy parami
65
Réwnolegfos¢ ruchu A
powierzchni wézka [C]do © (g 4)

|_—Normaina

80 /,
60 L~

40
20 é///

\

Réwnolegtosé ruchu
AC (pm)

1000 2000
Dtugo$¢ szyny (mm)

Rys. 4 Dtugos$é szyny i réwnolegto$¢ ruchu
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Naprezenie wstepne

W tabeli 3 podano klasy naprezenia wstepnego z odpo-
wiednim luzem radialnym. Dla uktadu z naprezeniem luz
radialny jest negatywny.

Tab. 3 Jednostka: pm
Symbol Normalne Naprezenie lekkie
Typ - C1
HCR12 -3~+3 -6~-2
HCR15 -4~t2 -12~-4
HCR25 -6~+3 -16~-6
HCR35 -8~+4 -22~-8
HCR45 -10~+5 -25~-10
HCR65 -14~+7 -32~-14

Uszczelnienia

Dla prowadnicy fukowej HCR przewidziano rézne
uszczelnienia, dla réznych warunkéw zastosowania.

Wyijasnienia dla roznych typdw uszczelnien sa zawarte
w rozdziale ,Prowadnica HSR”.

Tab. 4 Mozliwo$ci uszczelnienia wozka i jego zmiany dtugosci

Numer zaméwieniowy

HCR25A 2 LL + 60/ 1000R 2T

Liczba segmentéw

Promien szyny (mm)"

Kat tuku®

Symbol uszczelnienia®

Liczba wézkéw na szynie

Typ i wielko$¢

Jezeli prowadnica ma mie¢ inny promien niz podano
w katalogu prosimy o kontakt z firma TR lub Hen-
nlich sp. z 0.0.

Podany w tabelach kat tuku jest maksymalnie produ-
kowanym katem. Przy wiekszych katach prowadnice
sktada sie z czesci na styk.

Patrz rozdz. ,Uszczelnienia”.

o

@

Oznaczenie uszczelnienia

W numerze zaméwieniowym nalezy poda¢ symbol od-
powiedni uszczelnienia.

Catkowita diugo$¢ wdzka moze zmieniaé sig wraz z ty-
pem uszczelnienia. Patrz tabela 4. zmiany dfugosci
wozka L.

Jednostka: mm

Typ bez uu SS DD zZ KK LL RR
HCR12 o | -3,0|] o - X X X X X X
HCR15 o -1,9| o = o = a 53| & |13 ]| & 65| o = o =
HCR25 o 29| o - o - A |77 & [ 25| o [101] © - o -
HCR35 o -3,0| o = o = A | 76| & [ 24| ~ |10,0] © - o -
HCR45 o -7,0| o — e - A |72 & | 52| o (124 © - ¢) —
HCR65 o -7,0| o = o = A | 72| o | 52| o [124]| o = o -
Uwaga: o: istnieje mozliwo$¢ kombinacji uszczelnien

X: nie istnieje mozliwo$¢ kombinacji uszczelnien
2 mozliwosé kombinacji zalezna od promienia
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Opor uszczelnienia

W tabeli 5 podano maksymalne opory uszczelnien na-
smarowanego wdzka z zamontowanymi uszczelnienia-

mi koricowymi.

Tab. 5 Opdr uszczelnienia

Wskazowka montazowa

Wysokos$¢ wystepow i zaokraglenia

Dla tatwego i bardzo precyzyjnego montazu powierzch-
nie dotykowe powinny mie¢ wystepy, do ktérych moga
Jednostka: mm by¢ docisniete wozki i szyny. W tabeli 6 podano odpo-

wiednie wysokosci wystepow.
Typ Oprér uszczelnienia
HCR12 1,2 Zaokraglenia muszg by¢ wykonane w taki sposdb, by nie
HCR15 20 doszto do dotyku podanych krawedzi wézka lub szyny
‘ i muszg by¢ mniejsze niz podane w tabeli 6 wartosci
HCR25 3.9 maksymalne zaokraglen.
HCR35 11,8
HCR45 19,6
HCR65 34,3

!
A

I | I H,
b

}

i G
!
|

Tab. 6 Wysoko$¢ wystepu i promien zaokraglenia
Jednostka: mm

Promien Promien Wysoko$¢ | Wysoko$é
Typ zaokraglenia | zaokrgglenia| wystepu wystepu

ry r H, H, E
HCR12 0,8 0,5 2,6 6 3,1
HCR15 0,5 0,5 3 4 3,5
HCR25 1,0 1,0 B 5 B15
HCR35 1,0 1,0 6 6 7,5
HCR45 1,0 1,0 8 8 10
HCR65 1,5 1,5 10 10 14

Uwaga: wozki nie moga byé zdejmowane z szyny,
poniewaz grozi to wypadnieciem kulek z pro-
wadzen.
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Montaz szyny

Podczas montazu szyn sktadanych poleca sie docisniecie
szyny do wystepu i ptyty metalowej. W przypadku
pojedynczej szyny wystarczg bolce dociskowe. Po
ustawieniu szyna jest przykrecana srubami odpowiednim
momentem dokrecajacym.

Uwaga! Wézki nie moga by¢ zdejmowane z szyny,
bowiem grozi to wypadnieciem kulek.

Miejsce
skfadania

N A\
Ustawienie szyny Ustawienie szyny
w miejscu sktadania za pomoca bolcow

Wyczerpujace informacje dotyczgce montazu prowadnic
HCR sa zawarte w Instrukcji montazu.

W razie potrzeby prosimy zwrdci¢ si¢ do TR lub
Hennlich sp. z 0.0.
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4-5x4
W
B B,
R
N
1 o229 1

W, R
R,
Wymiary wézka o
Wymiary wozka" | gzer, Dt. Wys.| gy ¢ Smarow- %
W|B|B | L|C|M T|L | N|E | niczka R Ra <
HCR12A + 60/100R| 39 | 32| 35| 44,6| 18| 18 (M4 x 5| 5| 305 34| 3,5 100 | 106 o,
HCR15A + 60/150R 56,5| 24 M5 X 10 150 | 157,5 ES
HCR15A + 60/300R| 47 | 38 | 45 24 11 | 38,8 4,5| 55|PB1021B| 300 | 307,5 52
53,5 28 M5 X 11 &
HCR15A + 60/400R 400 | 407,5 S
HCR25A + 60/500R 500 | 511,5 z
HCR25A +60/750R| 70 | 57 | 6,5| 79,0) 45| 36 (M8 x 16| 16 | 59,5/ 6,0{12,0| B-M6F | 750 | 761,5 »
HCR25A + 60/1000R 1000 |1011,5
HCR35A + 60/600R 600 | 617
HCR35A + 60/800R 800 | 817
i o 100 | 82| 9,0|1054| 58 | 48 |M10x 21| 21 | 80,4 8,0[12,0| B-M6F 7900 17017
HCR35A + 60/1300R 1300 |1317
HCR45A + 60/800R 800 | 822,5
HCR45A + 60/1000R 1000 |1022,5
T 120 | 100 | 10,0 [139,0 70 | 60 |M12 x 25| 25 | 98,0(10,0(16,0| B-PT1/8 s
HCR45A + 60/1600R 1600 | 1622,5
HCR65A + 60/1000R 1000 |1031,5
HCR65A + 60/1500R 1500 |1531,5
HCR65A + 45/2000R| 170 | 142 | 14,0 [198,0| 106 | 90 |M16 x 37| 37 [147,0/19,0(16,0| B-PT1/8 | 2000 |2031,5
HCR65A + 45/2500R 2500 |2531,5
HCR65A + 30/3000R 3000 |3031,5

" Zestawienie numeru zamowieniowego znajduje sie na str. 278

2) Jezeli tuk konieczny do uktadu nie znajduje sie w powyzszej tabeli nalezy zwréci¢ sie do TR lun Hennlich
sp. z 0.0.

%) Podany w tabeli kat fuku jest maksymalnym mozliwym katem tuku. Przy wiekszych katach szyny sg sktadane
z odcinkow.

4 M,, Mg i Mg sg dopuszczalnymi momentami dla jednego wdézka.
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(E) (L)
L
c
A d: < otworu
™ D: ¢ otworu na teb $ruby
} h: gteboko$é otworu D
' £ = o
(n-1)X8, N
&
9 d \\
® @,
N
%
L } &L
Jednostka: mm
" Wymiary szyny No$nogé [Dopuszczalny moment statycz.” Waga
[3) M M M
z Szer. Wys. c|C A 8 C lwozek| szyna
o . dxDxh O (1 wézek | 2wozki |1 wozek| 2 wézki |1 wozek
< Ri | L | H [W|[W,|B,|M, no| 6| 6| 6y [KNI|IKNT | gm | o | o | g | oy | [kGD | [ka]
gm 94,00 100| 13,4| 12|13,5| 6,0| 11 |3,5x6x5| 3 |60° 7° [23° 4,7|8,53|0,0409(0,2280,0409 0,228/0,0445/0,08| 0,087
ES 1425 150] 20,1 3 [60°| 7° |23°[6,66(10.8 0,235
g% 2025 300] 40 | 15[16,0| 7,5/ 15 4'5X73'5X5’ 5 |60° 6° |12 [ |008os|0.467 0080 045700844 0.2| 0,471
g 3925 400( 54 7 160° 3° | 9°| ’ 0,628
E 488,5| 500| 67 9 |60° 2° | 7° 1,728
o 7385 750100 | 23|23,5/11,5| 22 | 7x11x9 | 12 |60°|2,5°| 5°|19,9|34,4|0,307 | 1,71 [0,307| 1,71 |0,344|0,59| 2,592
988,5{1000| 134 15 [60°| 2° | 4° 3,456
583,00 600| 80 7 160°] 3° | 9° 4,147
783,00 800|107 11 160°(2,5°5,5¢ 5,529
34 (33,0/17,0| 29 |9x14x12 37,3|61,1(0,782 | 3,93 0,782 3,93 0,905| 1,6
983,0(1000| 134 12 160°2,5°| 5° 6,911
1283,0/1300(| 174 17 160°| 2° (3,59 8,985
777,51 800|107 8 |60° 2° | 8° 9,215
977,5{1000| 134 10 |60°| 3° | B° 11,519
45|37,5/22,5| 38 | 14%20x1 60,0(95,6|142 | 792|142 | 792183 | 2,8/~
1177,5/1200| 161 7 12 [60°2,5°| 5° 13,823
1577,5/1600| 214 15160° 2° | 4° 18,431
968,5/1000 | 134 8 |60° 2° | 8° 23,562
1468,5/1500| 201 10 |60°| 3° | 6° 35,343
1968,5/1531| 152 | 63 |53,5/31,5| 53 18X§6X2 12 [45°(0,67 4°| 141|215 |245 132 |245 |132 | 32 | 8,5[35,343
2468,5/1913| 190 13 [45°[1,5°|3,5¢ 44179
2968,5/1553 | 102 10 [30°(1,5°| 3° 35,343
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